MOVA Z70 Ultra Roller Complete

Robotic Vacuum Cleaner
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. MOVA
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the appliance
and keep it for future reference.

Usage
Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies,

or limited experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any
risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are kept at a safe distance from

the robot while it is operating.

- Do notinstall, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or

industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the appliance.
- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the manufacturer or its service

agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.
- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS Sensor Cover, robot cover, or bumper as a handle for the robot.
- Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky

substance on the floor.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or power cords on the

cleaning path before operating the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or moving.

- Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank. Do not add any other liquid

such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked on the cleaning solution bottle.
Keep the cleaning solution out of reach of children.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or combustible liquids, corrosive

gases, or undiluted acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large pieces of paper or any

item that may clog the appliance.




Safety Information

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.
- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry

the parts before reinstalling and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible for any loss or damage that

Batteries
andCharging -

arise from improper use of this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model RCZE0502 base station.

The Base Station charges 8 batteries, 5800 mAh Li-ion battery pack.
This Base Station can't be used for charging non-rechargeable batteries. Failing to do so may cause the lithium-ion battery to
catch fire.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

- Do not place the base station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,then turn it off and store it in a cool, dry place.

Laser Safety
Information

Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1

laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only Read operator's manual

Hereby, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLZ72CE-1 is in compliance with
Directive 2014/53/EU.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://www.mova.tech

For detailed e-manual, please go to https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags



Product Overview

Robot
- o O Dock Button

Press to send the robot back to the base station

. The child lock is on, press and hold for 3 seconds to
disable the child lock

- The child lock is off, press and hold for 3 seconds to
enable the spot cleaning function

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

I () Power / Clean Button

o RGB Status Indicator
- Breathing Blue (Sides): Smart Cleaning Mode (Large
Particles Boost, Intelligent Stain Cleaning, Carpet Boost,
etc.)

- Flashing Red (Center): Error

Button Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low
battery

- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.

- Child Lock can be enabled/disabled through the MOVAhome App.



Product Overview

Robot and Sensors

LED Auxiliary Light

3D Dual-Line Laser Sensors

Al IR Camera
Al HD Camera

o Microphones

Liftable Laser Distance Sensor

o Bumper Window
o Bumper

Ty
[L/!V

- Edge Sensor

o Cover

o Reset Button
- Press and hold for 3 seconds to
restore to factory settings

o Charging Contacts

o Used Water Box Release Button

o Automatic Water Refilling Inlet

o Connectors
o Robot's Used Water Box

o Auto-Empty Vent

Robot and Sensors

Cliff Sensors
|
Carpet Sensor >—— 4" \(;)Vr;g;cliirectional
Side Brush *——— ) .
r8 \ Dirt Funnel Barrier
Brush Guard ( \ 5 : Main Brush
Main Wheel o Main Wheel
Clearance Leg

Clearance Leg
Mop Assembly

1 (=

Brush Guard Clips

Caster Wheel

Mop Assembly
o ) g —
Roller Mop

Mop Holder Mop Cover Fluffing Roller
(un-removable)  (un-removable)
Release Button



Product Overview

Base Station e 1‘
- CoveroJ— Used Water Tank |
Used Water Tank e——— S i~ [ - W Water Tank Clip |

Water Full Float Ball :

[

[

Clean Water Tank

r-—_____ _ - — - - - - - - - - - = == - === = = hl

Clean Water Tank

Dust Tank Cover o———— oWater Tank Clip

= =t oWater Pipe

‘ [

‘ [

! I

Drainage Tube oo o g 0 ! :

Washboard T I oWater Empty Floater I

ashboar | _ |

Ramp Extension Plate ——F ‘ °Filter |

o T °Scale Inhibitor :

Compartment A Compartment B (200 mL): Lo o L __ J
(400 mL): Floor Pet Odor Solution

Status Indicator
- Solid White: The base station
is connected to power
) - Solid Orange: The base o
) Auto Solution station has an error
Dispenser Module -

- Solid Blue: UV light is workin
Dual Compartments 9 9 @ Power Port

| [i Power Cord Storage Slot
Filter @ | Dust Bag Slot

Signaling Area —— Sy — o Charging Contacts

Automatic Water
Adding Outlet

° Auto-Empty Vent

Cleaner

Mop Drying Vents H




Before Use

Preparing Your Home

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous The robot is equipped with cliff sensors to detect surrounding drop-off
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on areas. To ensure safe and stable operation, the use of physical barriers is
the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot recommended to avoid cliff zones.

and causing losses.

% 000
L0 &

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not
place to leave more space. stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

) —

Lo




Before Use
1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet 3. Connect with the MOVAhome App

Place the base station in a location that is as open as possible with (1) Press and hold the power button on the robot for 3 seconds to
a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and turn it on. Remove the robot cover and scan the QR code on the
remove any objects in the shaded area. Firmly insert the power cord robot, or search "MOVAhome" in the app store to download and
into the base station and connect it to an electrical outlet until the install the app.

base station's indicator lights up. (2) Open the MOVAhome app, tap "Scan QR code to connect" and

scan the same QR code on the robot again to add the device. Please
follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

o QR Code
O

L2

Note:
Make sure that no objects might block the signaling area.
It is recommended to place the base station on a hard surface rather than

on carpet, as carpet may affect the robot's returning and charging. Note:
- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.
2. Install the Ramp Extension Plate and Remove Robot - Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from

the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

- To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the prompts to finish the Wi-Fi
connection.

- To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset
button on the robot for 3 seconds.

Protections




Before Use

4. Connect the Robot to the Base Station

After turning the robot on, place the robot onto the base station
with the mop assembly facing toward the washboard. Then you
will hear a voice notification when the robot successfully connects
to the base station. After the robot is fully charged, the status
indicators on the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and will then dim.

Note:

- Itis recommended to fully charge the robot before its first use. When the
robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.

5. Add MOVA Floor Cleaner and Pet Odor Solution
(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto solution
dispenser module.

(2) Open the upper lids of the module and add floor cleaner and
pet odor solution into specialized compartment, as shown in the
figure.

(3) Close the lids, put the module back into the base station, and then

reinstall the dust tank cover. The cleaning solutions will be added
automatically during operation.

oCompartment A
(400 mL): Floor
Cleaner

o Compartment B
(200 mL): Pet Odor
Solution

Note:

- The auto solution dispenser module can be filled up for use. Do not add
any liquids that are not officially-approved to prevent malfunction.

- Install the auto solution dispenser module until it clicks into place.

- Do not confuse floor cleaner with pet odor solution, as it may cause
machine malfunction.

6. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and fill up the
tank with clean water. Then install it back into the base station.

Note: -
- Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to
become deformed.



How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot.
The power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base
station by aligning the charging contacts of the robot with those of the
base station, and then the robot will turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away from the base
station and press and hold the power button () for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions
in the app to quickly create a map. The robot will start mapping
without cleaning. When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map will be saved
automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters
sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button
on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note:If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base
station to charge. After charging to the appropriate battery level, it
will resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

The DND mode is enabled by default at the factory. You can use the
app to disable the DND mode or modify the DND period.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

- In this mode, please select whether to resume cleaning, activate auto dust
collection, and lower the voice volume in the Do Not Disturb section of the app.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
the power button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press
and hold the power button for 3 seconds to turn the robot on.

Spot Cleaning

When the child lock is off, press and hold the button > to enable the
spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a squareshaped
area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once
the spot cleaning is completed.
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the robot for the first time, the robot will default

to "Vacuum and Mop" mode. To adjust the cleaning mode, go to the
Cleaning Mode settings in the app and select from the following
three additional options: @ Vacuum @ Mop ® Mop after Vacuuming

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the app to make the
robot start from the base station. Then the robot will plan the
optimal cleaning route and perform the cleaning task based on the
created map.

Note:

- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pad will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.
Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard during operation.
Hot water cleaning can be enabled/disabled in the app for mop pad
cleaning. To prevent scalding, do not touch the water outlet when the
function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base
station to wash mop pad based on the mop pad cleaning frequency
specified in the app. The base station will automatically empty or
refill the robot's water tank and the robot will resume cleanup.

mop pad

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base
station to charge, the base station will automatically empty the dust
box and then wash and dry the mop pad.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

- The mop pad and washboard will be UV sterilized after washing and drying.
During sterilization, the status indicator on the base station will light up
blue.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water
tank to prevent any odor.



Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Robot Maintenance

Maintenance Frequency

Replacement Period

Base Station Maintenance

Maintenance Frequency

Replacement Period

Roller mop

/

Every 1 to 3 months

Dust bag

/

Every 2 to 4 months

Dust box's filter

Every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Used water tank

After each use

Auto-empty vent

Sensors

Charging contacts

Bumper window

Every month

Clean water tank

Washboard

Clean it as needed

Base station's signaling
area

Charging contacts

Bottom of the robot

Dust box

Robot's used water box

Fluffing roller

Omnidirectional wheel/
Caster wheel/Main
wheels/Clearance legs

Clean it as needed

Auto-empty vent

Every month

Bumper
Side brush Every 3 to 6 months
Main brush Every 6 to 12 months

Scale inhibitor

Every 18 to 36
months

Note:

- The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage.
If an exception occurs due to special circumstances, prompt maintenance or
replacement is recommended.

11
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Routine Maintenance

1. Take out the robot and remove the washboard after the mop pad
cleaning is complete.

3. Tilt the washboard under the drainage tube, align it with the clip,
and press down until it clicks into place.

4. Use the app or press the button () to return the robot to the base
station, or manually put the robot back.

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used
water.

0, O0
000

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.



Routine Maintenance

Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag.

Note: Pulling outwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

4. Reinstall the dust tank cover.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

13




Routine Maintenance

Side Brush

14

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the
brush, and then screw it back on.

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard
and lift the main brush out of the robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use a proper cleaning
tool to remove any hair tangled in the brushes. After cleaning, push
the brushes firmly into the main brush holder until they click into

place.

3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main
brush into the slots downwards in an inclined way.

4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it
downwards in an inclined way, and then press it into place.

Notes:

- Be careful while pulling out the brushes to prevent injury.

- If the main brush is severely tangled, please check whether the robot's dust
box is full and cannot suck in hair. If so, please empty the dust box.

- Keep the main brush out of the reach of children and pets to avoid injuries.



Routine Maintenance

. 4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
Dust Box and Filter before reinstalling.

1. Remove the robot cover and press the dust box clip to remove the
dust box.

Note:

- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Robot's Used Water Box

Press and hold the release buttons of the used water box to remove
it. Pour out the used water. Rinse the used water box with clean
water, wipe it dry or dry it, and then reinstall it into the robot.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

15



Routine Maintenance

Mop Assembly Fluffing Roller

1. Press the release button and slowly lift the mop assembly to pull The fluffing roller and its left end clip are removable for cleaning:
the roller mop out. 1. Remove the roller and use a proper tool to clear any entangled
hair or dirt.

2. Carefully remove the clip for cleaning, and reinstall it after cleaning.
2. Once pull out the roller mop, take a soft, dry cloth and wipe clean
the mop assembly compartment and guide wheels to prevent blockage.

Omnidirectional Wheel

o Guide Wheels

3. Upon completion of cleaning, re-insert the roller mop by guiding it
through the holder and pressing the release button until it clicks into
place.

Note:

- Use atool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

16



Routine Maintenance

Robot Sensors and Bumper

Wipe the robot sensors and bumper by using a soft and dry cloth,

as shown in the figure below:

—— Bumper Window

Liftable Laser o 3D Dual-Line Laser
Distance Sensor Sensors
=
=
‘\/ — o Bumper
i
U ‘

o Edge Sensor

Cliff Sensors

—o Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the

base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Auto-Empty Vents, Charging Contacts and Signaling Area

Clean the auto-empty vents, charging contacts and the signaling
area with a soft and dry cloth.

GOB l

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
Make sure that the battery remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, charge the robot at least once
every three months.

17



Troubleshooting
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Problem

Solution

The robot cannot turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to use the robot in environments with an ambient
temperature above 0°C and below 40°C.

The robot cannot charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to connect
to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot find
and return to the base
station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the power
supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from
the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually place the
robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked.The
route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot cannot turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then press
and hold the button () for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button (!) for 10 seconds to forcibly turn off the robot.
If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try
drying the floor before using the robot.




Troubleshooting

Problem

Solution

The charging speed is
slow.

It takes about 3 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down to
extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases while
the robot is operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves without
following the set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the robot.
Wipe the bumper window and 3D dual-Line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep it clean and
unobstructed.

The robot will not resume
cleaning after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the robot to charge via the
app or the button O

The station cannot
automatically empty the
dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, or the
dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in the
washboard is abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the problem
persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop assembly is
raised abnormally.

Please remove the mop assembly to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is normal.
Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://www.mova.tech

19
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Specifications
Robot Base Station
Model RLZ72CE-1 Model RCZE0502
Charging Time Approx. 3 hours Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 20V=3A
Rated Power 75 W Rated F’ower (during dust 200 W
emptying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Rated Power (during charging 1160 W
Maximum Output Power < 20dBm and hot water c[eaning)
Base Station/Charging Dock Ra;e;j PPW?" (during charging 135 W
L and dryin
Power consumption in off mode: <0.3 W ying

Power consumption in standby mode: <0.5 W (within 15 minutes after the
robot leaves the base station/charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

The equipment does not have a standby mode or other equivalent states in
terms of standby requirements, power management function, or the ability
to deactivate wireless network connections due to battery maintenance
needs. The power consumption of the equipment is likely to be higher than
other equipment models meeting these functional requirements.

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

Note:
Rated Power (during charging and hot water cleaning) is determined by the
power value during the representative period (water temperature 25°C).
Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value
during full load period.



Specifications

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack WEEE Information
All products bearing this symbol are waste electrical and

ﬂ electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/
]

EU) which should not be mixed with unsorted household
Model R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD waste. Instead, you should protect human health and
- the environment by handing over your waste equipment
Type Li-ion to a designated collection point for the recycling of
waste electrical and electronic equipment, appointed
Number 1 by the government or local authorities. Correct disposal
and recycling will help prevent potential negative
Rated Capacity 5.8 Ah consequences to the environment and human health.

Please contact the installer or local authorities for more
information about the location as well as terms and
conditions of such collection points.

Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Geréts sorgféltig durch und bewahren Sie sie zum spateren Nachschlagen auf,
um Stromschldge, Brande oder Verletzungen durch unsachgeméBen Gebrauch des Gerédts zu vermeiden.
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Nutzungs-
beschrén-
kungen

- Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleisten und um jegliche Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern

unter 8 Jahren oder von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung
oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder diirfen die Reinigung
und Wartung nicht ohne Aufsicht durchfihren.

- Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kénnen.
- Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand

zwischen Kindern und Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

- Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen oder verwendet werden.
- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen

Oberflachen als Bodenbelage oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgemaB funktioniert. Andernfalls dirfen Sie das Gerat

nicht verwenden.

- Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim

Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kbnnen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.
- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die Abdeckung des LDS-Sensors, die Roboterabdeckung oder den

StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

- Verwenden Sie den Roboter in R&umen mit einer Umgebungstemperatur von tber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass

sich keine Flussigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

- Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstadnde vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad

herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstédnde vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und

deren Beschadigung zu vermeiden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saug6ffnung des Roboters fern.

- Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder Kindern.

- Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht

oder sich bewegt.



Sicherheitshinweise

Akkus und
Aufladen

- In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell zugelassene Reinigungsflissigkeit eingeftillt werden.

Flgen Sie keine anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu. Das richtige Mischungsverhaltnis
von Reinigungsflissigkeit und sauberem Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die
Reinigungsflussigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

- Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um

entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte Sauren oder Losungsmittel aufzusaugen.

- Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie

Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fihren kénnen.

- Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spilen Sie diese nicht mit Flissigkeiten aus.

Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen und benutzen.

- Verwenden Sie dieses Gerat gemaR den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur alle auf Grund einer

unsachgemaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

- Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der Roboter kann nur mit der Basisstation Modell

RCZE0502 verwendet werden.

- Die Basisstation ladt acht 5800 mAh Lithium-lonen-Akkus.
- Diese Basisstation eignet sich nicht zum Laden nicht wiederaufladbarer Batterien. Andernfalls besteht die Gefahr, dass die

Lithium-lonen-Batterie in Brand gerat.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu verandern.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer warmequelle auf.

- Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.

- Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt

werden.

- Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an

den Kundendienst.

- Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt

wird.

- Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und an einem kihlen,

trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.
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Sicherheitshinweise

Informa- - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 flr
tionen zur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

Lasersi- LASERPRODUKT DER KLASSE 1

cherheit

LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fur den Innenbereich geeignet Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklart XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLZ72CE-1 den Anforderungen der Richtlinie
2014/53/EU entspricht.

Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://www.mova.tech

Eine ausfihrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
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Produktiibersicht

Roboter
- o O Dockingtaste

Druicken, damit der Roboter zur Basisstation zurlickkehrt
- Die Kindersicherung ist aktiviert, halten Sie die Taste 3
Sekunden lang gedriickt, um die Kindersicherung zu
deaktivieren
- Wenn die Kindersicherung deaktiviert ist, halten
Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt, um die
Punktreinigungsfunktion zu aktivieren

T () Einschalt-/ Reinigungstaste
Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrlickt, um das
Gerat ein- oder auszuschalten

- Drlicken Sie die Taste, um die Reinigung zu starten,
nachdem der Roboter eingeschaltet wurde

© RGB-Statusanzeige
Blau pulsierend (Seiten): Zeigt den intelligenten
Relnlgungsmodus an (Verstarkung bei groBen
Schmutzpartikeln, Intelligente Fleckenreinigung,
Leistungsschub fiir Teppiche usw.)

- Rot blinkend (Mitte): Fehler

Tasten -Statusanzeige
Leuchtet weiB: Reinigung oder Sduberung
abgeschlossen

- Hauchend weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem

Akkustand)
o - Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand
Hinweis: oder angehalten bei niedrigem Akkustand
- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie - Hauchend orange: Aufladen (bei niedrigem Akkustand)
den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt oder zur - Blinkt orange: Fehler

Ladestation zurtickkehrt.
- Die Kindersicherung kann Gber die MOVAhome App aktiviert/
deaktiviert werden.
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Produktiibersicht

Roboter und Sensoren

LED-Zusatzlicht

3D-Sensoren mit Doppel-Laser

KI-IR-Kamera
KI-HD-Kamera

o Mikrofone

%—0 Hebbarer Laserdistanzsensor

Ty

o StoBfangerfenster

(L=

o StoBfanger

- Randsensor

o Abdeckung

———— Reset-Taste

- Halten Sie die Taste 3
Sekunden lang gedriickt,
um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

o Ladekontakte
T Entriegelungstaste fur

Schmutzwasserfach
o Einlass fir automatische

Wassernachfillung

o Anschliisse

o Schmutzwasserbehdalter des Roboters
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o Automatisch entleerendes
Entliftungsventil

Roboter und Sensoren

Klippensensoren

f

Teppichsensor >———
Seitenblirste *———

Blrstenschutz (

—
|t

Hauptrad

—

[=:
L7l |

Freiraumbein
Wischmopp-
Baugruppe

Staubbehaélter

Wischmopp-Baugruppe

st I
Rollenmopp Wischmopp-

Halter (nicht
Entriegelungstaste abnehmbar)

1 (=

—

Wischmopp-
Abdeckung
(nicht abnehmbar)

— Omnidirektionales

Rad
Schmutzfangerbarriere

Hauptblirste
Hauptrad
Freiraumbein

Klammern fir
Burstenschutz
Gleitrad

°Staubbehalter-Clip

° Automatisch entleerendes
Entluftungsventil

_———

Fusselrolle



Produktiibersicht

: Schmutzwasserbehaélter

oo o Wasserleitung

[
[
Abdeckung = g W@ Wasserbehalter-Clip |
Schmutzwasserbehalter == e R *‘ [ schwimmerkugel-Ventil far '
Frischwasserbehalter [ : W Wasserbehalter :
[
[ [
‘ L e e e e e e e e e e e e e = = 4
[
‘ F L . T - - - - - = = = = = = = = a
‘ Frisch behalt
Staubbehdlterabdeckung =————— I TGRS R oWasserbehalter-Clip
[
[
[
[
[

| |

| |

Ablaufschlauch solo o . : o Schwimmer fur leeren :
Waschplatte | Wasserbehalter |
Rampenverldangerungsplatte o——— ‘ o Filter [
- 4‘ o Kalkschutzmittel :

Fach A (400 ml): Fach B (200 ml): Lésung Lo o o e L Ll Lo J

Bodenreiniger

Leuchtet weiB: Die Basisstation
ist an die Stromversorgung
angeschlossen

- Leuchtet orange: Die
Basisstation hat einen Fehler

gegen Haustiergeruch ‘ Status-Anzeige

Automatisches
Loésungsspendermodul
- Doppelfacher

Filter L [i @

@ Stromanschluss

Steckplatz fur Netzkabel

. i HI ﬂ
Signalbereich — g o Ladekontakte 4
o - )
wschmonp: —3 s
Trocknungsoffnungen - Automatisch
entleerendes

EntlUftungsventil 27



Vor der Verwendung

Vorbereitung des Zuhauses

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Der Roboter ist mit Klippensensoren ausgestattet, um umgebende
gefahrliche Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tlcher, Spielzeug, harte und Klippenbereiche zu erkennen. Um einen sicheren und stabilen Betrieb zu
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder gewadhrleisten, wird die Verwendung von physischen Barrieren empfohlen,
Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden. um Klippenbereiche zu vermeiden.
)

‘\
Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die M&bel in die Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder

engen Stellen aufhalten.
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Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den
Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem mdglichst freistehenden Ort

mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen Sie geniligend Platz, wie in der
Abbildung gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im schattierten
Bereich. Stecken Sie das Netzkabel fest in die Basisstation und schlieBen
Sie es dann an eine Steckdose an, bis die Anzeige der Basisstation
aufleuchtet.

Hinweis:

- Achten Sie darauf, dass keine Gegenstadnde den Signalbereich blockieren.

- Es wird empfohlen, die Basisstation auf einer harten Oberflache statt auf
einem Teppich aufzustellen, da Teppiche das Riickkehren und das Laden
des Roboters beeintrachtigen kénnen.

2. Installieren Sie die Rampenverlangerungsplatte und
entfernen Sie den Roboterschutz

3. Mit der MOVAhome App verbinden

(1) Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-Tasteam Roboter
dricken und 3 Sekunden lang gedriickt halten. Entfernen Sie die
Abdeckung des Roboters und scannen Sie den QR-Code auf dem
Roboter, oder suchen Sie im App-Store nach ,MOVAhome", um die
App herunterzuladen und zu installieren.

(2) Offnen Sie die MOVAhome App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den
QR-Code zum Verbinden”, und scannen Sie denselben QR-Code auf
dem Roboter erneut, um das Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen Sie
den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung herzustellen.

Hinweis:

- Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsdchliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

- Zum Zuriicksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt (2) und
folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

- Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedriickt, um das
Gerdt vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

29



Vor der Verwendung

4. Verbinden Sie den Roboter mit der Basisstation
Nachdem Sie den Roboter eingeschaltet haben, setzen Sie den
ihn so auf die Basisstation, dass die Wischmopp-Baugruppe zur
Waschplatte zeigt. AnschlieBend horen Sie eine Sprachmeldung,
wenn sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbunden
hat. Nach dem vollstandigen Aufladen des Roboters leuchten die
Status-Anzeigen am Roboter und an der Basisstation 10 Minuten
lang und erléschen anschlieBend.

Hinweis:
Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme vollstandig
aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht
einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

5. Fligen Sie MOVA-Bodenreiniger und die Losung gegen
Haustiergeruch hinzu

(1) Entfernen Sie die Staubbehalterabdeckung und ziehen Sie das
Modul fur den automatischen Lésungsspender heraus.

(2) Gffnen Sie die oberen Deckel des Moduls und geben Sie
Bodenreiniger und die Losung gegen Haustiergeruch in das
Spezialfach, wie in der Abbildung dargestellt.

(3) SchlieBen Sie danach die Deckel, setzen Sie das Modul wieder in
die Basisstation ein und bringen Sie die Staubbehalterabdeckung
wieder an. Die Reinigungsflissigkeiten werden wahrend des Betriebs
automatisch zugegeben.

oFach A (400 ml):
Bodenreiniger

o Fach B (200 ml):
Lésung gegen
Haustiergeruch

Hinweis:

- Das automatische Losungsspendermodul kann zur Verwendung aufgefullt
werden. Fligen Sie keine Flussigkeiten hinzu, die nicht offiziell zugelassen
sind, um Fehlfunktionen zu vermeiden.

- Installieren Sie das automatische Losungsspendermodul, bis es einrastet.

- Verwechseln Sie den Bodenreiniger nicht mit der L6sung gegen
Haustiergeruch, da dies zu Fehlfunktionen der Maschine fihren kann.

6. Wasser in den Frischwasserbehdlter fiillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehdlter aus der Basisstation heraus
und flullen Sie den Behalter mit sauberem Wasser. Danach setzen
Sie ihn wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Z
- Fullen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwasserbehdlter
verformt werden kann.



Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden
lang gedrickt. Die Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen Sie

den Roboter auf die Basisstation, indem Sie die Ladekontakte des
Roboters mit denen der Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein und beginnt mit dem Laden. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der Basisstation und
halten Sie die Ein-/Aus-Taste () 3 Sekunden lang gedrickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur
schnellen Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter
beginnt mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter
zur Basisstation zurlickkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen
und die Karte wird automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lduft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er
automatisch in den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter,
oder nutzen Sie die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Basisstation gestellt, endet
die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch

zur Basistation zurtick um aufgeladen zu werden. Wenn der Akku
ausreichend aufgeladen ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen
Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig

aktiviert. Sie kdnnen den Nicht-Stéren-Modus (DND) lber die App

deaktivieren oder den DND-Zeitraum andern.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des Nicht-Stéren-
Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- In diesem Modus wahlen Sie bitte in der App im Abschnitt ,Nicht stéren” ob
Sie die Reinigung fortsetzen, die automatische Staubabsaugung aktivieren
und die Lautstarke der Sprachausgabe verringern méchten.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten
lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang gedruckt, um
ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-Taste
3 Sekunden lang gedrtckt, um den Roboter einzuschalten.

Punktreinigung

Wenn die Kindersicherung deaktiviert ist, halten Sie die Taste (0
gedriickt, um den Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem
Modus reinigt der Roboter einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5
Meter um ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt zurick,
sobald die Punktreinigung abgeschlossen ist.
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Benutzung

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Bei der ersten Verwendung des Roboters befindet sich
dieser standardmaBig im Modus ,Staubsaugen und Wischen”.
Zur Anpassung des Reinigungsmodus gehen Sie zu den
Reinigungsmodus-Einstellungen in der App und wahlen Sie aus
den folgenden drei zuséatzlichen Optionen: @ Staubsaugen @
Wischmopp ® Wischen nach dem Staubsaugen

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder nutzen Sie die
App, um den Robotervon der Basisstation aus starten zu lassen.
Dann plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fihrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Um eine problemlose Rickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen.

Das Wischpad wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,
Bitte haben Sie etwas Geduld.

Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehdlter, den
Schmutzwasserbehalter oder die Waschplatte wahrend der Reinigung nicht.
Die HeiBwasserreinigung kann fiir die Reinigung von Wischpads in der App
aktiviert/deaktiviert werden. Berlihren Sie den Wasserauslass bei aktivierter
Funktion nicht, um Verbrihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zurlick, um die Wischpads zu waschen, je nach der

in der App festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die
Basisstation entleert oder fullt automatisch den Wasserbehalter des
Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.

3. Automatisches Entleeren des Staubbehdélters und
Waschen und Trocknen der Wischpads

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und

zum Aufladen zur Basisstation zurtickkehrt, entleert die Basisstation

automatisch den Staubbehdlter. AnschlieBend wascht und trocknet

sie das Wischpad.

Hinweis:

- Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.

- Die Basisstation leert den Staubbehdalter gemaB der Einstellung in der App.

- Das Wischpad und die Waschplatte werden nach dem Waschen und
Trocknen ebenfalls UV-sterilisiert. Wahrend der Sterilisation leuchtet die
Status-Anzeige an der Basisstation blau.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehaélter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfllt hat, reinigen Sie bitte
den Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden.



RegelmaBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur
regelmaBigen Wartung des Zubehors zu beachten.

Wartung des Roboters

Wartungsintervall

Haufigkeit des
Austausches

Wartung der Basisstation

Wartungsintervall

Haufigkeit des
Austausches

Rollenmopp

/

Alle 1 bis 3 Monate

Staubbeutel

/

Alle 2 bis 4 Monate

Staubbehalterfilter

Alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Schmutzwasserbehalter

Nach jedem Gebrauch

Automatisch entleerendes
Entldftungsventil

Sensoren

Ladekontakte

StoBféangerfenster

StoBfanger

Jeden Monat

Seitenbirste

Hauptbirste

Unterseite des Roboters

Staubbehalter

Schmutzwasserbehaélter des
Roboters

Fusselrolle

Omnidirektionales Rad/
Gleitrad/Hauptrader/
Freiraumbein

Nach Bedarf reinigen

Alle 3 bis 6 Monate

Frischwasserbehalter

Waschplatte

Nach Bedarf reinigen

Alle 6 bis 12 Monate

/

Signalbereich der

Basisstation

Ladekontakte Jeden Monat

Automatisch entleerendes

Entliftungsventil

Kalkschutzmittel / Alle 18 bis 36
Monate

Hinweis:

Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der tatsachlichen
Nutzung ab. Sollte durch besondere Umstdnde eine Ausnahme auftreten,
wird eine sofortige Wartung oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.
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RegelmaBige Wartung

Waschplatte

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie die Waschplatte,
nachdem die Reinigung des Wischpads abgeschlossen ist.

2. Spllen Sie die Waschplatte mit frischem Wasser ab und wischen
Sie sie sauber.

3. Kippen Sie die Waschplatte unter das Abflussrohr, richten Sie sie
am Clip aus und dricken Sie sie nach unten, bis sie einrastet.

4. Verwenden Sie die App oder driicken Sie die -Taste, {> um den
Roboter zur Basisstation zurtickzubringen, oder setzen Sie den
Roboter manuell zurtck.

Schmutzwasserbehélter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen Sie die
Abdeckung und gieBen Sie das Schmutzwasser aus.

Ogg

0

2. Spllen Sie den Schmutzwasserbehdlter mit sauberem Wasser aus,
und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit

dem geeigneten Reinigungswerkzeug.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehalter ist ein bewegliches
Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft aus, um sie nicht zu
beschadigen.



RegelmaBige Wartung

Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Staubbehéalterabdeckung und entsorgen Sie den 3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.
Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff herausziehen, wird der Beutel verschlossen, damit
Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.
4. Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder an.

2. Wischen Sie Staub und Schmutz mit einem trockenen Tuch vom
Filter ab.
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RegelmaBige Wartung

Seitenbiirste

Schrauben Sie die Seitenbuirste mit einem Schraubenzieher ab, reinigen

I . e 3. FUhren Sie die Hauptburste mit den aufgedruckten Pfeilen, die
Sie die Haare von der Birste und schrauben Sie sie wieder an.

nach oben zeigen, schrag nach unten in die Schlitze ein.

Hauptbiirste ~. T -

1. Driicken Sie die Klammern fir Blrstenschutz nach innen um den
Burstenschutz zu entfernen und die Hauptburste aus dem Roboter zu 4. Richten Sie das vordere Ende des Biirstenschutzes am Schlitz aus,
heben. - setzen Sie ihn schrdag nach unten ein und driicken Sie ihn dann fest.

. ) . o R Hinweise:
Erjtfernen Sie mit dem geeigneten Relnlgu.n'gswerkzg.ug alle.ln Qen -+ Seien Sie beim Herausziehen der Birsten vorsichtig, um Verletzungen zu
Birsten verhedderten Haare. Nach der Reinigung driicken Sie die vermeiden

Bursten fest in den Hauptburstenhalter, bis sie einrasten. - Wenn die Hauptbiirste stark verfilzt ist, prifen Sie bitte, ob der

Staubbehalter des Roboters voll ist und daher keine Haare einsaugen kann.

N Wenn dies der Fall ist, leeren Sie bitte den Staubbehalter.

- Bewahren Sie die Hauptbirste auBerhalb der Reichweite von Kindern und
Haustieren auf, um Verletzungen zu vermeiden.




RegelmaBige Wartung

Staubbehdélter und Filter

1. Entfernen Sie die Abdeckung des Roboters und drlicken Sie den
Staubbehalter-Clip, um den Staubbehdlter zu entfernen.

2. Entfernen Sie den Staubbehaélterfilter und leeren Sie anschlieBend
den Staubbehalter.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu
entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Birste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

4. Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser ab und
trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehadlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.

Schmutzwasserbehdélter des Roboters

Halten Sie die Entriegelungstasten des Schmutzwasserbehalters
gedriickt, um ihn zu entfernen. GieBen Sie das Schmutzwasser aus.
Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit sauberem Wasser aus,
wischen Sie ihn trocken oder trocknen Sie ihn ab, und setzen Sie ihn
wieder in den Roboter ein.
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RegelmaBige Wartung

Wischmopp-Baugruppe Fusselrolle

1. Drlcken Sie die Entriegelungstaste und heben Sie die Wischmopp- Die Auflockerungsrolle und ihre linke Endklemme sind zur Reinigung
Baugruppe langsam an, um den Rollenmopp herauszuziehen. abnehmbar:

< 1. Entfernen Sie die Rollburste und entfernen Sie mit einem
geeigneten Werkzeug alle Haar- und Schmutzverwicklungen.

2. Nehmen Sie nach dem Herausziehen des Rollenmopps ein weiches,
trockenes Tuch und wischen Sie das Fach der Wischmopp-Baugruppe 2. Entfernen Sie den Clip vorsichtig zum Reinigen und setzen Sie ihn
und die Fihrungsrader sauber, um Verstopfungen zu vermeiden. nach der Reinigung wieder ein.

o Fiihrungsrader Omnidirektionales Rad

3. Setzen Sie nach Abschluss der Reinigung den Rollenmopp
wieder ein, indem Sie ihn durch die Halterung fiihren und die
Entriegelungstaste drucken, bis sie einrastet.

Hinweis:

- Trennen Sie die Achse und den Reifen des omnidirektionalen Rads mit
einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei
keine bermaBige Kraft aus.

- Spulen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und

38 setzen Sie es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.




RegelmaBige Wartung

Roboter-Sensoren und -StoBfanger Automatisch entleerte Entliiftungsoffnungen,
Ladekontakte und Signalbereich
Wischen Sie die Roboter-Sensoren und -StoBféanger mit einem

weichen und trockenen Tuch ab, wie in der Abbildung unten Reinigen Sie die automatisch entleerenden Entliftungsventile,

dargestellt: . Ladekontakte und den Signalbereich mit einem weichen, trockenen
——o StoBfangerfenster Tuch

o 3D-Sensoren mit
Doppel-Laser

Hebbarer
Laserdistanzsensor

=

o StoBfanger

GOB l

o Randsensor

Klippensensoren

—o Teppichsensor
O

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku.
Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch um eine ausreichende Ladung
des Akkus, um eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie
den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus und verstauen Sie
ihn. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf,
T um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden.

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.
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Fehlerbehebung
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Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer
Umgebungstemperatur Giber 0 °C und unter 40 °C zu verwenden.

Der Roboter lasst sich nicht
laden.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels korrekt
angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die Ladekontakte.
Uberpriifen Sie, ob sich an den Anschliissen des Roboters Fremdkérper befinden, und entfernen Sie ggf. diese Fremdkérper.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberprifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit Inrem WLAN-Netzwerk korrekt
ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-Verbindung
verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht fir die Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und versuchen Sie es
dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstation zuriick.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr steht. Bitte schlieBen
Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich méglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschldgt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch
zuruckkehren. In diesem Fall mussen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zurlckkehren.

Uberpriifen Sie, ob auf beiden Seiten oder vor der Basisstation geniigend Platz vorhanden ist, um zu verhindern, dass der Roboter
blockiert wird. Der Weg zur Riickkehr zum Laden ist blockiert, z. B. wenn die Tlr geschlossen ist.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation UbermaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist, entfernen Sie
zundchst das Uberschlssige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist.

Der Roboter lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird empfohlen, ihn von
der Basisstation zu entfernen und die (/)-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die (/)-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um
ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter kann die zu
reinigenden Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume offen sind.
Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht ordnungsgemaB
funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.




Fehlerbehebung

Problem

Lésung

Die Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

Bei niedrigem Akkuladestand dauert es etwa 3 Stunden, den Roboter vollstandig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit automatisch
verlangsamt, um die Lebensdauer des Akkus zu verldngern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit einem trockenen
Tuch ab.

Die Gerdusche nehmen zu,
wahrend der Roboter in
Betrieb ist.

Priifen Sie, ob der Staubbehélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kdnnte in der Hauptbdirste oder im Staubbehélter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen Sie alle harten
Gegenstande.

Die Hauptbdrste oder die Seitenburste kann sich verheddern. Priifen und entfernen Sie alle Fremdké&rper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem Einsatz
des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster und die 3D-Sensoren mit Doppel-Laser des Roboters mit einem sauberen, weichen Tuch ab, um sie
sauber und funktionsfahig zu halten.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Laden
nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die Reinigung nicht
fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt haben oder den Roboter
Uiber die App oder durch Driicken der {O)-Taste zum Aufladen geschickt haben.

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Priifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehélter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, prufen Sie, ob die automatisch entleerten Entliftungséffnungen des Roboters, der Basisstation
oder des Staubbehdlters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwasserbehalter lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie gegebenenfalls
manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehélter, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie die Waschplatte heraus und prifen Sie, ob der Abwasserabflussanschluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

Uberpriifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fiigen Sie keine anderen Fliissigkeiten als die offiziell zugelassene Reinigungsfliissigkeit hinzu.

Die Wischmopp-
Baugruppe ist nicht richtig
angehoben.

Bitte entfernen Sie die Wischmopp-Baugruppe, prifen Sie, ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehdalter oder
um die Dichtung herum
befindet sich Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehdlter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behalter oder um die Dichtung
herum zurlckbleiben. Dies ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://www.mova.tech
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Spezifikationen
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Basisstation

Modell RLZ72CE-1 Modell RCZE0502
Ladezeit Ca. 3 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Bemessungsspannung 14,4V = Nennausgang 20V=3A
Bemessungsleistung 75 W Bemessungsleistung (beim 200w
Staubentleeren)
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Bemessungsleistung
) (wahrend dem Laden und der 1160 W
Maximale ) < 20dBm HeiBwasserreinigung)
Ausgangsleistung
Bemessungsleistung (beim
135w
. . . Lade- und Trocknungsvorgang)
Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Aus-Modus: <0,3 W
Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 15 Minuten,
nachdem der Roboter von der Basisstation/Ladestation entfernt wurde)

Roboter-Basisstation/Ladestation

Das Gerat verfligt nicht Gber einen Stand-by-Modus oder einen anderen
vergleichbaren Status hinsichtlich der Stand-by-Anforderungen,

der Energieverwaltungsfunktion oder der Mdglichkeit, drahtlose
Netzwerkverbindungen wegen der erforderlichen Batteriewartung zu
deaktivieren. Der Stromverbrauch des Gerats durfte hdher sein als bei
anderen Modellen, die diese Funktionsanforderungen erftllen.

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des
Benutzers gehalten werden.

Hinweis:
Die Bemessungsleistung (wahrend dem Laden und der
Heiswasserreinigung) wird durch den Leistungswert wahrend des
angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur 25 °C) bestimmt.
Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch
den Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.



Spezifikationen

Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack

Modell R2401-4S2P-XDEV/ R2401-452P-MMYD
Typ Lithium-lonen
Anzahl 1

Nennkapazitat

5,8 Ah
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Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;

- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und nehmen

Sie dann die Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.



Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

Z

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten Erfassung fir elektrische
und elektronische Gerate zugefiihrt werden muss und nicht Gber den normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte
entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen
diese Uber die offiziellen Sammelstellen fur Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zurliickgeben.
Elektrogerate mit einer Kantenldnge von maximal 25 cm kénnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgeraten mit einer Verkaufsfldche von mindestens 400 m? sowie in Geschaften des Lebensmittelhandels (z.B.
Supermarkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsfldche von mindestens 800 m?, die mehrmals
im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf dem Markt bereitstellen, abgegeben werden,
ohne dass ein Neugerdat erworben werden muss. GroBere Elektrogerate konnen kostenlos bei kommunalen Wertstoffhofen
abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu
vermeiden, die durch unsachgemaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen kénnen.

Bitte l6schen Sie sdmtliche personenbezogenen Daten auf dem Geréat, bevor Sie es entsorgen.

Flr weitere Informationen kontaktieren sie bitte lhre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen Abfallentsorger oder das Geschaft,
in dem Sie das Produkt erworben haben.
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Informations sur la sécurité
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Pour éviter tout risque d’électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme de l'appareil, veuillez
attentivement lire le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un handicap physique,

sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent ou d'un tuteur pour
assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les risques. Les opérations de nettoyage et d’entretien ne doivent pas étre
effectuées par les enfants sans supervision.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu’avec le bloc d'alimentation fourni avec l'appareil.
- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.
- Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les enfants et animaux de

compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

- Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser l'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.
- Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des

surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon, n'utilisez pas l'appareil.
- Si le cordon d'alimentation est endommagg, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon spécial disponible auprés du

fabricant ou de son réparateur agréé.

- N’utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriere de protection.
- Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le capot du capteur LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme poignée pour tenir

le robot.

- Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il

n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.

- Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles du sol, ainsi que les

cables ou cordons d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner l'appareil.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter ou de les endommager.
- Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de l'orifice d'aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

- N'utilisez pas l'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un enfant dort.

- Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a l'arrét.

- Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage agréée dans le réservoir d'eau propre. N'ajoutez

pas un autre liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la solution de nettoyage et l'eau propre figure sur le
flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution de nettoyage hors de la portée des enfants.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des liquides combustibles ou

inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour ramasser des objets tels que des cailloux, des gros

morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer l'appareil.



Informations sur la sécurité

- La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d’entretenir l'appareil.

- N'essuyez pas le robot ou la station d'accueil avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un liquide. Aprés le nettoyage des
pieces lavables, séchez-les completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le manuel d'utilisation. Les utilisateurs sont
responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non conforme de ce produit.

Batteries - N'utilisez pas de batterie ou de station d'accueil tierce. Le robot ne peut étre utilisé qu'avec la station d'accueil RCZE0502.
et mise en - La station d'accueil charge 8 batteries, dont un bloc-batterie Li-ion de 5800 mAh.
- Cette station d'accueil ne peut pas étre utilisée pour charger des batteries non rechargeables. Le non-respect de cette consigne
charge peut entrainer un incendie de la batterie lithium-ion.
- N'essayez pas de déemonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station d'accueil vous-méme.
- Ne placez pas la station d'accueil a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon mouillé ou et ne manipulez pas l'appareil les mains humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de
charge de la station d'accueil.
- N'éliminez pas les batteries usagées de maniere inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un
centre de recyclage approprié.
- Si le cordon d'alimentation est endommageé ou coupé, arrétez de l'utiliser immédiatement et contactez le service apres-vente.
- Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage d'origine si possible.
- Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit
sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la batterie.

Informations - Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 des appareils
de sécurité a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant l'utilisation.

sur le laser  APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement Lire le mode d’emploi

Par le présent document, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. déclare que le modeéle d'équipement radio RLZ72CE-1 est en
conformité a la directive 2014/53/UE.
L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://www.mova.tech

Pour consulter le mode d’emploi en ligne, veuillez accéder a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Présentation du produit

o O Bouton de station d'accueil

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station d'accueil

- Si le verrouillage enfants est activé, appuyez et
maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour désactiver
le verrouillage enfants

- Si le verrouillage enfants est désactivé, appuyez et
maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour activer la
fonction de nettoyage localisé

(H Bouton d'alimentation/ de nettoyage
T - Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour

allumer ou éteindre
- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot
allume

Remarque :
- Appuyez sur n‘importe quel bouton du robot pour faire une

pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé/désactivé avec
l'application MOVAhome.

o Témoin d'état RVB

- Clignote lentement en bleu (c6tés) : Mode de nettoyage
intelligent (Amplification pour les grosses particules,
Nettoyage intelligent des taches, Boost tapis, etc.)

- Clignote en rouge (centre) : Erreur

Bouton de témoin d'état
Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

. Cllgnote lentement en blanc : En charge (pas de batterie
faible)

- Orange fixe : En veille avec batterie faible ou en pause
avec batterie faible

- Clignote lentement en orange : En charge (batterie
faible)

- Orange clignotant : Erreur



Présentation du produit

Robot et capteurs

—— Lumiere d'appoint LED

o Capteurs laser 3D a double
ligne

o Caméra infrarouge 1A

o Cameéra HD IA

o Microphones

Capteur de distance laser
;% relevable
o Fenétre du pare-chocs

o Pare-chocs

- Capteur de bord

o Capot

—— Bouton de réinitialisation
- Appuyez pendant 3 secondes

pour rétablir les parameétres
d'usine

o Contacts de charge

Bouton de libération de la boite
d'eau usagée

Entrée d'eau de remplissage

° automatique

o Connecteurs

o Boite d'eau sale du robot

o Event de vidage automatique

Capot de la brosse

Robot et capteurs

Capteurs de vide

Capteur a
ultrasons L

Brosse latérale o——

— Roue
omnidirectionnelle

principale
Roue motrice
Patte de

Déflecteur de saleté

Brosse principale

Roue motrice

franchissement
Module de
serpilliere

Bac a poussiere

Filtre °

Patte de
franchissement

7
Clip du filtre o =

Module de serpilliere

Clips du capot de la
brosse principale
Roue
directionnelle

°Clip du bac a poussiere

oEvent de vidage automatique

o —_—
st I
Serpilliere a Support de Capot de serpilliere Rouleau de
rouleau serpilliere (non amovible) démélage
Bouton de (non amovible)

déverrouillage
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Station d'accueil

Capot
Réservoir d'eau usagée ——F—
Réservoir d'eau propre

Couvercle du réservoira =—————
poussiere

Présentation du produit

E—F———1]

n
1 -

=3 =3

Tube de drainage oo o g 0

Planche a laver

Plague d'extension de
rampe

Compartiment
A (400 ml) :
Nettoyant pour
sols

Solution anti-odeurs
d'animaux

Compartiment B (200 ml) :

[
\
|
\
[
\
[

- — =
[

Témoin d'état

- Blanc fixe : La station
d'accueil est connectée a
'alimentation

Module de distributeur
automatique de
solution - Deux
compartiments

Filtre a2

Zone d'émission e i
du signal T —

Orifices de
séchage de la
serpilliere
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- Orange fixe : Erreur dans la

station de base

- Bleu fixe : La lumiere par UV

est active

Fente pour le sac a
poussiere

o Contacts de charge

° Sortie d'eau d'ajout
automatique

o Event de vidage
automatique

Clip du réservoir d'eau

Bille flottante de niveau
d’eau plein

o

Réservoir d'eau propre

oTuyau d'eau

o Flotteur de niveau
d'eau vide

> Filtre

o Antitartre

°Clip du réservoir d'eau |

Port d'alimentation

Fente de rangement du cable



Avant l'utilisation

Préparer son intérieur

Avant de procéder au nettoyage, éloignez les objets instables, fragiles,
précieux ou dangereux, et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin d'éviter que le robot ne
les emmeéle, ne les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

T

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez les meubles dans un espace
approprié pour laisser plus d'espace.

Le robot est équipé de capteurs de vide pour détecter les zones de dénivelé.
Pour garantir un fonctionnement s(r et stable, l'utilisation de barrieres
physiques est recommandée afin d'éviter ces zones.

) —

Lo

&

Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre
nettoyées, ne restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits
étroits.
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Avant l'utilisation

1. Placer la station d'accueil et la brancher sur une prise
électrique

Placez la station d'accueil dans un endroit le plus dégagé possible
et disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Libérez suffisamment
d’espace, comme montré sur le schéma, et retirez tous les objets de
la zone grisée. Insérez fermement le cordon d’alimentation dans la
station d'accueil et branchez-le sur la prise jusqu’a ce que le voyant
de la station d'accueil s'allume.

Remarque :
- Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d’émission du signal.

Il est recommandé de placer la station d'accueil sur une surface dure plutot

que sur un tapis, car le tapis peut affecter le retour et la recharge du robot.

2. Installer la plaque d'extension de rampe et retirer les
protections du robot

3. Connexion avec l'application MOVAhome

(1) Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes pour l'activer. Retirez le capot du robot
et scannez le code QR sur le robot ou recherchez « MOVAhome »
dans l'App Store pour télécharger et installer 'application.

(2) Ouvrez l'application MOVAhome, appuyez sur « Scanner le code
QR pour se connecter », et scannez a nouveau le méme code QR sur
le robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages d'instructions
pour terminer la connexion Wi-Fi.

r A Code QR

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.
Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Veuillez suivre
les instructions selon la version actuelle de 'application.

- Sivous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l'étape (2) puis suivez les
instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.
Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez sur le bouton de
réinitialisation du robot et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.



Avant l'utilisation

4. Connecter le robot a la station d'accueil

Aprés avoir mis le robot sous tension, placez-le sur la station d'accueil
avec le module de serpilliere orienté vers la planche a laver. Une
notification vocale est émise lorsque le robot est bien connecté a

la station d'accueil. Une fois le robot complétement chargé, les
indicateurs d'état sur le robot et sur la station d'accueil resteront
allumeés pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque :
Il est conseillé de charger complétement le robot avant la premiere
utilisation. Quand le robot ne peut pas étre activé lorsque la batterie est
déchargée, connectez manuellement le robot a la station pour le recharger.

5. Ajouter la solution anti-odeurs d'animaux et la nettoyant
pour sols MOVA

(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et sortez le module
de distributeur automatique de solution.

(2) Ouvrez les couvercles supérieurs du module et ajoutez la
nettoyant pour sols et la solution anti-odeurs d'animaux dans le
compartiment spécifique, comme indiqueé sur la figure.

Remarque :

(3) Fermez les couvercles, remettez le module dans la station d'accueil,
puis replacez le couvercle du réservoir a poussiére. La solution de

le fonctionnement.
Compartiment

A (400 ml) :
Nettoyant pour

sols

o Compartiment B
(200 ml) : Solution
anti-odeurs
d'animaux

Remarque :

- Le module de distributeur automatique de solution peut étre rempli pour
utilisation. N'ajoutez aucun liquide non officiellement approuvé pour éviter
toute défaillance.

Installez le module de distributeur automatique de solution en veillant a
bien l'engager.

Ne confondez pas la nettoyant pour sols avec la solution anti-odeurs
d'animaux, car cela pourrait entrainer un mauvais fonctionnement de la
machine.

6. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station d'accueil et remplissez-le
d’eau propre. Puis remettez-le en place dans la station d'accueil.

Ne versez pas d’eau chaude dans le réservoir d'eau car cela peut le déformer.
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Mode d’'emploi

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot et maintenez-

le enfoncé pendant 3 secondes pour l'allumer. Lindicateur d'état
reste allumé. Ou, placez le robot sur la station d'accueil en alignant
les contacts de charge du robot avec ceux de la station. Le robot
s'allumera automatiquement pour commencer la charge. Pour
éteindre le robot, éloignez-le de la station d'accueil et maintenez le
bouton d’alimentation enfoncé (/) pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprées avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte. Le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne a la station d'accueil, le processus de cartographie est
terminé et la carte sera automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n‘importe quel bouton
pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode Sommeil. Tous les indicateurs sur le
robot s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez l'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station d'accueil, le
processus de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a
la station d'accueil pour se recharger. Une fois la batterie chargée au
niveau approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer dans l'application.

Mode « Ne pas déranger (DND) »

Le mode DND est activé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser
l'application pour désactiver le mode. DND ou modifier la plage
horaire du mode DND.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d’habitude
pendant la période DND.

- Dans ce mode, vous pouvez choisir de reprendre le nettoyage, d'activer
le dépoussiérage automatique et de réduire le volume de la voix dans la
section Ne pas déranger de l'application.

Redemarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, appuyez

sur le bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant

10 secondes pour forcer l'arrét. Ensuite, appuyez sur le bouton
d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.

Nettoyage localisé

Lorsque le verrouillage enfants est désactivé, appuyez sur le bouton
> et maintenez-le enfoncé pour activer la fonction de nettoyage
localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une surface carrée de

1,5 x 1,5 metres autour de lui, et retourne a son point de départ a la
fin du nettoyage localisé.



Mode d’emploi

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiére utilisation du robot, il effectue la
tache « Aspiration et nettoyage » par défaut. Pour ajuster le mode
de nettoyage, accédez aux parametres du mode de nettoyage dans
'application et sélectionnez l'une des trois options supplémentaires
suivantes : @ Aspirateur @ Serpilliere @ Nettoyage apres
l'aspiration

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot ou utilisez
'application pour le faire démarrer a partir de la station d'accueil.
Ensuite, le robot planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et
effectuera la tdche de nettoyage en fonction de la carte créée.

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot retourne facilement a la station d'accueil aprés
le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir de la
station d'accueil.

La serpilliere sera nettoyée avant que le robot ne commence a laver, veuillez
patienter.

Ne déplacez pas la station d'accueil, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau usagée ou la planche a laver pendant toute utilisation.

Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé/désactivé dans l'application
pour les taches de lavage de serpilliere. Pour éviter les brdlures, ne touchez
pas la sortie d'eau lorsque la fonction est activée.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station
d'accueil pour laver la serpilliere en fonction de la fréquence de
nettoyage de la serpilliere spécifiee dans 'application. La station
d'accueil videra ou remplira automatiquement le réservoir d'eau du
robot et le robot reprendra le nettoyage.

3. Videz automatiquement le bac a poussiere, puis lavez et
séchez la serpilliere

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et retourne a la
station d'accueil pour se recharger, la station d'accueil videra le bac a
poussiere, puis lavera et sechera la serpilliere automatiquement.

Remarque :

- Sila fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application, la
station d'accueil ne videra pas automatiquement le bac a poussiére.

- La station d'accueil videra le bac a poussiére en fonction du réglage défini
dans l'application.

- Laserpilliere et la plaque de lavage seront également stérilisées par les UV
apres le lavage et le séchage. Pendant la stérilisation, le témoin d'état de la
station d'accueil s'allume en bleu.

4. Nettoyage du réservoir d'eau usagée

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le
réservoir d'eau usagée pour éviter toute odeur.
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Entretien de routine
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Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant

pour l'entretien de routine.

Entretien du robot

Fréquence d’entretien

Période de
remplacement

Entretien de la station
d'accueil

Fréquence d’entretien

Période de
remplacement

Serpilliere a rouleau

/

Tous les 1 a 3 mois

Sac a poussiere

/

Tous les 2 a 4 mois

Filtre du bac a poussiére

Toutes les 2 semaines

Tous les 3 a 6 mois

Réservoir d'eau usagée

Apres chaque utilisation

Event de vidage
automatique

Capteurs

Contacts de charge

Fenétre du pare-chocs

Pare-chocs

Tous les mois

Réservoir d'eau propre

Planche a laver

Nettoyez au besoin

Zone d'émission du signal
de la station d'accueil

Contacts de charge

Brosse latérale

Brosse principale

Dessous du robot

Bac a poussiere

Boite d'eau sale du robot

Rouleau de démélage

Roue omnidirectionnelle/
Roue directionnelle/
Roue motrice/Pattes de
franchissement

Nettoyez au besoin

Tous les 3 a 6 mois

Event de vidage
automatique

Tous les mois

Tous les 6 a 12 mois

Antitartre

Tous les 18 a 36 mois

Remarque :

La fréquence d'entretien et de remplacement dépend de 'utilisation. Si une
exception se produit en raison de circonstances particulieres, les pieces
doivent étre entretenues ou remplacées.




Entretien de routine

Planche a laver

1. Sortez le robot et retirez la planche a laver aprés la fin du
nettoyage de la serpilliere.

3. Inclinez la planche a laver sous le tube de vidange, alignez-la
avec le clip, puis appuyez jusqu’a ce qu’elle s’enclenche.

4. Utilisez l'application ou appuyez sur le bouton () pour ramener le
robot a la station d'accueil, ou replacez le robot manuellement.

Réservoir d'eau usagée

1. Retirez le réservoir d'eau usagée, enlevez son couvercle et évacuez
l'eau sale.

. 0
o}
o

2. Rincez le réservoir d'eau usagée a l'eau claire et utilisez un outil
de nettoyage adapté pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir
d'eau usagée.

Remarque : La bille flottante dans le Réservoir d'eau usagée est une piece
mobile. N'appliquez pas une force excessive lorsque vous la nettoyez pour ne
pas 'endommager.

57



Entretien de routine

Sac a poussiere

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et jetez le sac a 3. Installez un nouveau sac a poussiere.
poussiere.

Remarque : Tirez la poignée vers l'extérieur pour bien fermer le sac et
empécher la poussiére et les débris de tomber accidentellement.
4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiéere.

2. Retirez la poussiére et les débris du filtre avec un chiffon sec.
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Entretien de routine

Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale a l'aide d'un tournevis, retirez les poils de

) , 3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut, insérez la brosse
la brosse, puis revissez-la.

principale dans les fentes vers le bas et de maniere inclinée.

1. Appuyez sur les clips du capot de la brosse principale pour retirer
le capot de la brosse principale et soulevez la brosse principale hors
du robot.

4. Alignez l'extrémité avant du capot de la brosse principale avec
la fente, insérez-la vers le bas de maniére inclinée, puis appuyez
dessus pour la mettre en place.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure. Utilisez un outil

de nettoyage approprié pour éliminer les poils emmélés dans les

brosses. Apres le nettoyage, poussez fermement les brosses dans le Remarques :

support de brosse principale jusqu'a ce gu’elles se mettent en place - Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses afin d’éviter toute blessure.

en émettant un clic. - Sila brosse principale est tres emmeélée, vérifiez si le bac a poussiére du
robot est plein et si les poils ne peuvent plus étre aspirés. Dans ce cas,
veuillez vider le bac a poussiére.

- Tenez la brosse principale hors de portée des enfants et des animaux
domestiques afin d'éviter tout risque de blessure.

Déclic
\l/
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Entretien de routine

Filtre et bac a poussiéere

1. Ouvrez le capot du robot et appuyez sur la fixation de bac a
poussiere pour retirer celui-ci.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, les doigts ou
des objets pointus pour éviter de 'endommager.

4. Rincez le bac a poussiére et le filtre a 'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

Remarque :
- Rincez le bac a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire. N'utilisez
aucun détergent.

- Utilisez le bac a poussiére et le filtre uniquement lorsqu'ils sont
complétement secs.

Boite d'eau sale du robot

Appuyez sur les boutons de libération de la boite d'eau usagée et
maintenez-les enfoncés pour le retirer. Videz l'eau sale. Rincez la
boite d'eau usagée avec de l'eau propre, essuyez-la ou séchez-la,
puis réinstallez-la dans le robot.




Entretien de routine

Module de serpilliere

1. Appuyez sur le bouton de déverrouillage et soulevez lentement le
module de serpilliere pour retirer la serpilliere a rouleau.

2. Une fois la serpilliere a rouleau retirée, prenez un chiffon doux et
sec et nettoyez le compartiment du module de lavage ainsi que le
filtre afin d'éviter tout blocage.

o Roues de
guidage

3. Apres le nettoyage, réinsérez la serpilliére a rouleau en la guidant
dans son support et en appuyant sur le bouton de déverrouillage
jusqu’a ce qu’elle s’enclenche.

Rouleau de déemélage

Le rouleau anti-peluche et sa fixation d'extrémité gauche sont
détachables pour le nettoyage :

1. Retirez le rouleau et utilisez un outil approprié pour éliminer les
cheveux emmélés ou la poussiere.

2. Nettoyez soigneusement la fixation pour le nettoyage et
réinstallez-la ensuite.

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

- Utilisez un outil tel qu’un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de
la roue omnidirectionnelle. N'utilisez pas une force excessive.

- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la apres
l'avoir completement séchée. .
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Entretien de routine

Capteurs du robot et pare-chocs

Essuyez les capteurs du robot et le pare-chocs a l'aide d'un chiffon

doux et sec, comme illustré ci-dessous :

—— o Fenétre du pare-chocs

Capteur de distance
laser relevable

| s
—
U 4
B gpm—

ligne

o Pare-chocs

o Capteur de bord

Capteurs de vide

—o Capteur a ultrasons

T

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
dans le robot et la station d'accueil. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage.

o Capteurs laser 3D a double

Events de vidange automatique, les contacts de charge
et la zone d'émission du signal

Nettoyez les évents de vidange automatique, les contacts de
charge et la zone d'émission du signal avec un chiffon doux et sec.

GOB l

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance.
Assurez-vous que la batterie reste bien chargée pour une utilisation
quotidienne afin de maintenir les performances optimales de la
batterie. Si le robot n’est pas utilisé pendant une longue période,
éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout risque de dommages lié a
une décharge excessive, rechargez le robot au moins une fois tous
les trois mois.



Dépannage

Probléeme Solution

La batterie est faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
Le robot ne s'allume pas. La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des environnements dont la
température ambiante est supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C.

La station d'accueil n'est pas connectée a l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux extrémités de son cordon d‘alimentation
Le robot ne se recharge sont correctement branchées.

pas. Le contact entre les contacts de charge sur la station d'accueil et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les contacts de charge.
Vérifiez la présence d’'objet étranger au niveau des connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre réseau Wi-Fi
est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une connexion Wi-Fi 2,4 GHz.
Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau comme indiqué.

Le robot ne se connecte pas
au réseau Wi-Fi.

La station d'accueil est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez connecter la station
d'accueil a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station d'accueil pour le charger.

Le robot ne peut pas Ily a trop d'obstacles autour de la station d'accueil. Placez la station d'accueil dans une zone plus dégagée.
trouver la station d'accueil Tout déplacement du robot peut entrainer son repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas correctement repositionné.
ety retourner. Si le robot est trop éloigné de la station d'accueil, il peut ne pas revenir automatiquement a la station d'accueil lui-méme, auquel cas

vous devrez manuellement placer le robot sur la station d'accueil.
Essuyez la zone d'émission du signal sur la station d'accueil pour éliminer la poussiére ou les débris.

Vérifiez qu'ily a suffisamment d’espace des deux c6tés ou devant la station d'accueil pour éviter que le robot ne soit bloqué.
Litinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot peut glisser si le sol devant la station d'accueil est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'exces d’eau avant de réessayer.
Il est recommandeé de déplacer la station d'accueil dans un autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plague d'extension de rampe est correctement installée.

Le robot reste bloqué
devant la station d'accueil
et ne peut pas retourner
vers elle.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de déplacer le robot de la station d'accueil, puis
d'appuyer sur le bouton (!) et de le maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre.

Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant l'étape 1, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour
éteindre le robot de force. Si le probléme persiste, contactez le service apres-vente.

Le robot ne s'éteint pas.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est ouverte.
La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas normalement. Séchez le
sol avant d'utiliser le robot.

Le robot n'a pas trouvé les
pieces a nettoyer.
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Dépannage

Probléeme

Solution

La vitesse de charge est
lente.

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la batterie est bas, dure environ 3 heures.

Sivous utilisez le robot a des températures en dehors de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira automatiquement pour
prolonger l'autonomie de la batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la station d'accueil peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le bruit augmente lors du
fonctionnement du robot.

Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si c’est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet dur peut étre coincé dans la brosse principale ou le bac a poussiére. Vérifiez et retirez l'objet.

La brosse principale ou la brosse latérale est peut-étre bloquée. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner la roue motrice. Il est recommandé de sécher les endroits humides avant
d’utiliser le robot.

Essuyez la fenétre du pare-chocs et les capteurs laser 3D a double ligne sur le robot avec un chiffon propre et doux pour les maintenir
propres et dégagés.

Le robot ne reprend pas
le nettoyage apres la
recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas programmeé sur le mode « Ne pas déranger (DND) », ce qui peut 'empécher de reprendre le
nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage apres l'avoir placé manuellement sur la station d'accueil ou 'avoir envoyé se recharger via
l'application ou le bouton (.

La station ne vide pas
automatiquement le bac a
poussiére.

Vérifiez si le sac a poussiére dans le réservoir a poussiére est plein.
Si le sac a poussiére n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot, de la station d'accueil ou du bac a
poussiére ne sont pas obstrués. Si c'est le cas, dégagez la piece bloquée.

Le niveau d’eau dans
la planche a laver est
anormal.

Veérifiez si le joint sur le réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau manuellement le cas échéant. Si le
probléme persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

Enfoncez légerement le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Retirez la planche a laver et vérifiez si le tuyau d'eau sale est bouché, et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le module de serpilliere
ne se souleve pas
normalement.

Veuillez retirer le module de serpilliere pour vérifier la présence d’'un corps étranger coincé a l'intérieur, et essayez de
redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez 'équipe de service aprés-vente.

De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du joint

d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de l'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le réservoir ou autour du
joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d’un chiffon sec.

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://www.mova.tech




Caractéristiques techniques

Station d'accueil

Modele RLZ72CE-1 Modele RCZE0502
Temps de charge Environ 3 h Entrée nominale 220 - 240V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 14,4V = Sortie nominale 20V=3A
Puissance nominale 75 W Puissance nominale (pendant
la charge et le nettoyage a 700 W
4 'eau chaude
:rquence de 2400 - 2483,5 MHz )
onctionnement Puissance nominale (pendant
oui d . la charge et le nettoyage a 1160 W
vissance de sortie < 20dBm 'eau chaude)
maximale
Pui inal dant
l mshsance rlc;mw?ahe (pendan 135 W
Station d'accueil/station de recharge acharge et le séchage)

Consommation électrique en mode arrét : <0,3 W
Consommation électrique en mode veille : 0,5 W (dans les 15 minutes
une fois que le robot a quitté la station d'accueil/station de recharge)

Robot & station d'accueil/station de recharge

L'équipement ne dispose pas d’'un mode veille ou d'autres états équivalents
en termes d’exigences de veille, de fonction de gestion de l'alimentation

ou de capacité a désactiver les connexions au réseau sans fil en raison

des besoins d’entretien de la batterie. La consommation d’énergie de
l'équipement est susceptible d'étre plus élevée que celle d'autres modeles
d’équipement répondant a ces exigences fonctionnelles.

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et
le corps de l'utilisateur.

Remarque
La puissance nominale (pendant la charge et le nettoyage a l'eau
chaude) est déterminée par la valeur de puissance pendant la période
représentative (température de l'eau a 25 °C).
La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée
par la valeur de puissance pendant la période de pleine charge.

REPRISE A DEPOSER A DEPOSER
ALALIVRAISON ~ ENMAGASIN EN DECHETERIE

RO - 77 - &<

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil |

Cet appareil,
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent




Caractéristiques techniques

Batterie au lithium-ion rechargeable Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets
d’équipements électriques et électroniques (DEEE
|

. d’'apres la directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre
Modéle R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD mélangés avec les ordures ménagéres non triées. Vous
- devez protéger la santé humaine et l'environnement
Type Li-ion en déposant votre équipement usagé dans un point de
collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets
Nombre 1 d'équipements électriques et électroniques, désigné par
le gouvernement et les autorités locales. Des procédures
Capacité nominale 5,8 Ah d’élimination et de recyclage adéquates permettent

d’éviter les effets nocifs sur l'environnement et la santé
humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités
locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les
modalités et conditions des points de collecte de ce type.

Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour 'environnement. Avant d’éliminer la batterie, assurez-vous qu’elle
est enlevée par un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre débranché de la source d’alimentation lors du retrait de la batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.

N’exposez pas la batterie a un environnement a haute température pour éviter les risques d’explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a 'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le capot.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimeé pour retirer la batterie.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere attentamente il manuale d'uso prima
di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni
di utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali

0 con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro
ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.
- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.
- Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano tenuti

a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

- Non installare, caricare o utilizzare 'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto & destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici

non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

- Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non utilizzare 'apparecchio.
- Seil cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale disponibile presso il produttore

o il suo agente di assistenza.

- Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.
- Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio del sensore LDS, il coperchio del robot o il paraurti come

impugnatura del robot.

- Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non vi siano liquidi o

sostanze appiccicose sul pavimento.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione 'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul

pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

- Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

- Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

- Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

- Non mettere in funzione ['apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

- Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.
- Nel serbatoio dell'acqua pulita e possibile aggiungere solo acqua pulita e la soluzione detergente ufficialmente approvata. Non

aggiungere altri liquidi come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la soluzione detergente e l'acqua pulita pud essere controllato sul
flacone della soluzione detergente. Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.

- Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas

corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

- Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare ['apparecchio per raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o

qualsiasi altro oggetto che possa intasare 'apparecchio.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.
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Informazioni sulla sicurezza

- Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili,
asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite
o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.

Batterie e - Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere utilizzato solo con la stazione base modello RCZE0502.
ricarica - La stazione base carica 8 batterie agli ioni di litio da 5800 mAh.
- Questa stazione base non puo essere utilizzata per caricare batterie non ricaricabili. In caso contrario, la batteria agli ioni di litio
potrebbe prendere fuoco.
- Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base.
- Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.
- Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base.
- Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclo
appropriato.
- Seil cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere immediatamente ['uso e contattare il servizio di assistenza.
- Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nell'imballaggio originale.
- Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo
fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare eccessivamente la batteria.

Informazioni - Il sensore laser di questo prodotto € conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 per i
sulla prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

sicurezza PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

dellaser  HRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021
ﬁ Solo per uso interno [L]] Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio tipo RLZ72CE-1 e conforme alla
direttiva 2014/53/UE.

Il testo completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al sequente indirizzo internet: https://www.mova.tech

Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs



Panoramica del prodotto

|
o O Pulsante Stazione

- Premere per rimandare il robot alla stazione base

- Il blocco bambini é attivo, tenere premuto per 3 secondi
per disattivarlo

- Il blocco bambini non é attivo, tenere premuto per 3
secondi per attivare la funzione di pulizia localizzata

(H Pulsante di accensione / pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
il dispositivo

- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del
robot

° Indicatore di stato RGB
Blu pulsante (sui lati): modalita pulizia intelligente
(Aumento di potenza per particelle piu grandi, Pulizia
intelligente delle macchie, Rinforzo dei tappeti, ecc.)
- Rosso lampeggiante (al centro): errore

Indicatore di stato del pulsante

- Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

- Bianco intermittente: In carica (non batteria scarica)

- Arancione fisso: Standby a batteria scarica o in pausa a
batteria scarica

- Arancione lampeggiante: In carica (batteria scarica)

- Arancione lampeggiante: Errore

Nota:

- Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in pausa il
robot durante la pulizia o la ricarica.

- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite 'App
MOVAhome.
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Panoramica del prodotto

Robot e sensori

70
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Panoramica del prodotto
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Prima dell'uso

Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di ILrobot e dotato di sensori di dislivello per rilevare le aree di dislivello
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e circostanti. Al fine di garantire un funzionamento sicuro e stabile, si
gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa raccomanda l'uso di barriere fisiche per evitare le zone di dislivello.

impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

% 000
LT <

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto per Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare davanti
lasciare piu spazio. al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.

) —

Lo

72



Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una presa elettrica 3. Collegare con 'App MOVAhome
Collocare la stazione base in una posizione il pil possibile apertae conun (1) Tenere premuto il pulsante di accensione sul robot per 3 secondi

buon segnale Wi-Fi. Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella per accenderlo. Rimuovere la copertura del robot e scansionare il
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata. Inserire saldamente codice QR sul robot, oppure cercare “MOVAhome” nell’App Store per
il cavo di alimentazione nella stazione base e collegarlo a una presa scaricare e installare l'app.

elettrica finché l'indicatore della stazione base non si accende. (2) Aprire 'app MOVAhome, toccare "Scansiona il codice QR per

connetterti" e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot
per aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la
connessione Wi-Fi.

Y Codice QR
Nota: L Lo
- Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

Si consiglia di posizionare la stazione base su una superficie rigida anziché

su un tappeto, poiché quest'ultimo potrebbe influire sul ritorno e sulla

ricarica del robot.

2. Installare la piastra di estensione della rampa e

rimuovere le protezioni del robot Nota:

E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni effettive
potrebbero differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.

Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo (2) e seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere premuto il pulsante di
Ripristino sul robot per 3 secondi.
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Prima dell'uso

4. Collegare il robot alla stazione base

Dopo aver acceso il robot, posizionarlo sulla stazione base con il
gruppo lavapavimenti rivolto verso il la piastra di lavaggio. Quando
il robot si connette con successo alla stazione base, viene emessa
una notifica vocale. Dopo che il robot e stato completamente
caricato, gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione base
rimarranno accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota:

- Siraccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo l'esaurimento della
batteria, collegare manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

5. Aggiungere il pulizia dei pavimenti e la soluzione contro
gli odori degli animali domestici MOVA

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere ed estrarre
il modulo automatico erogatore della soluzione.

(2) Aprire i coperchi superiori del modulo e aggiungere il pulizia dei
pavimenti e la soluzione contro gli odori degli animali domestici
nello scomparto apposito, come mostrato in figura.

(3) Chiudere i coperchi, reinserire il modulo nella stazione base e
rimontare il coperchio del contenitore della polvere. Le soluzioni
detergenti verranno aggiunte automaticamente durante l'uso.

o Scomparto A (400 mL):
Pulizia dei pavimenti

o Scomparto B (200 mL):
Soluzione contro gli
odori degli animali
domestici

Il modulo automatico erogatore della soluzione puo essere riempito per

l'uso. Per evitare malfunzionamenti non aggiungere altri liquidi che non

siano ufficialmente approvati.

- Installare il modulo automatico di erogazione della soluzione fino a farlo
scattare in posizione.

- Non confondere il pulizia dei pavimenti e la soluzione contro gli odori degli

animali domestici, perché potrebbe causare un malfunzionamento della

macchina.

6. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e riempirlo
con acqua pulita. Quindi reinserirlo nella stazione base.

Nota: ~
- Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per evitare che il
serbatoio si deformi.



Modalita d'utilizzo

Accensione/spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per
accendere il robot. L'indicatore di alimentazione rimane acceso.

In alternativa, posizionare il robot sulla stazione base allineando i
contatti di ricarica del robot con quelli della stazione base; il robot
si accendera automaticamente e iniziera la ricarica. Per spegnere il
robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere premuto il pulsante
di accensione () per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni
dell'’App per creare rapidamente una mappa. Il robot iniziera a
tracciare una mappa senza pulire. Quando il robot torna alla
stazione base, il processo di mappatura é stato completato e la
mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra
automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot
si spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o utilizzare
l'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di ricarica,
il compito di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria é troppo scarica, il robot torna automaticamente
alla stazione per la ricarica. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

La modalita DND é attivata per impostazione predefinita in fabbrica.

Con l'app e possibile disattivare la modalita DND o modificare il

periodo di DND.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- In questa modalita, selezionare se riprendere la pulizia, attivare la raccolta
automatica della polvere e abbassare il volume della voce nella sezione
Non disturbare dell'app.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere
premuto il pulsante di accensione per 10 secondi per spegnerlo
forzatamente. Quindi tenere premuto il pulsante di accensione per
3 secondi per accendere il robot.

Pulizia localizzata

Quando il blocco bambini e disattivato, tenere premuto il pulsante
per attivare la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita, il
robot pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna al
punto di partenza una volta completata la pulizia localizzata.
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Modalita d'utilizzo

Aspirazione e lavaggio

Nota: Quando si utilizza il robot per la prima volta, il robot si
imposta automaticamente sulla modalita “Aspira e lava”. Per
regolare la modalita di pulizia, andare alle impostazioni della
modalita di pulizia nell'app e selezionare una delle tre opzioni
aggiuntive seguenti: @ Aspirapolvere @ Mocio @Lavaggio dopo
aver passato l'aspirapolvere

1. Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione sul robot, oppure utilizzare l'app
per far partire il robot dalla stazione base. Quindi il robot pianifica il
percorso di pulizia ottimale ed esegue l'operazione di pulizia in base
alla mappa creata.

Nota:
- Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione base dopo la pulizia,
si raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.
I tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi a pulire,
attendere pazientemente.
Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o la piastra di lavaggio durante il funzionamento.
La pulizia con acqua calda puo essere attivata/disattivata nell'app per la
pulizia del tampone del mocio. Per evitare scottature, non toccare l'uscita
dell'acqua quando la funzione e attiva.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla stazione
base per lavare il tampone del mocio in base alla frequenza di
pulizia degli stessi specificata nell'App. La stazione base svuotera
o riempira automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e
quest'ultimo riprendera le operazioni di pulizia.

3. Svuota automaticamente il contenitore della polvere e
lava e asciuga il tampone del mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna
alla stazione base per ricaricarsi, la stazione base svuota
automaticamente il contenitore della polvere, quindi pulisce e
asciuga il tampone del mocio.

Nota:

- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alle
impostazioni dell'app.

- Dopo il lavaggio e 'asciugatura, il tampone del mocio e la piastra di
lavaggio vengono sterilizzati con raggi UV. Durante la sterilizzazione,
l'indicatore di stato sulla stazione base si illumina di blu.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che il robot ha completato il suo compito, & opportuno pulire il
serbatoio dell'acqua sporca per evitare qualsiasi odore.



Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per

la manutenzione ordinaria.

Manutenzione del robot

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Periodo di
sostituzione

Frequenza di

Manutenzione della stazione base .
manutenzione

Contenitore della polvere

Contenitore dell'acqua sporca del
robot

Rullo per spolverare

Ruota omnidirezionale/Ruota
girevole/Ruote principali/ Gamba
antiostacolo

Pulire se necessario

Mocio a rullo / 0Ogni 1-3 mesi Sacchetto per la polvere / Ogni 2-4 mesi
Filtro del contenitore della polvere | Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi Serbatoio dell'acqua usata Dopo ogni utilizzo
BOCChEtt.a di svuotamento Serbatoio dell'acqua pulita
automatico ) )
Pulire se necessario

Sensori Piastra di lavaggio

T Ogni mese /
Contatti di ricarica Area di segnalazione della /

- - stazione base

Finestra paraurti

4 Contatti di ricarica Ogni mese
Paraurti

) ) Bocchetta di svuotamento
Spazzola laterale Ogni 3-6 mesi automatico
Spazzola principale 0gni 6-12 mesi Anticalcare / Ogni 18-36 mesi
Fondo del robot
Nota:

La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso
effettivo. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si
consiglia una manutenzione o una sostituzione tempestiva.
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Manutenzione ordinaria

Piastra di lavaggio

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio, estrarre il robot e
rimuovere la piastra di lavaggio.

3. Inclinare la piastra di lavaggio sotto il tubo di scarico, allinearla
con la clip e premere fino a quando non scatta in posizione.

4. Utilizzare l'app o premere il pulsante ) per riportare il robot alla
stazione base, oppure rimetterlo a posto manualmente.

Serbatoio dell'acqua usata

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, aprire il coperchio e
versare l'acqua.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua sporca con acqua pulita e
utilizzare uno strumento di pulizia adatto per pulire la parete interna
del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua sporca & una
parte mobile. Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di
danneggiarla.



Manutenzione ordinaria

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere e gettare il 3. Installare un nuovo sacchetto della polvere.
sacchetto della polvere.

Nota: Tirando verso l'esterno la maniglia, il sacchetto viene sigillato per
evitare che polvere e detriti cadano accidentalmente.

4. Reinstallare il coperchio del contenitore della polvere.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto.

79




Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale

80

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i peli dalla
spazzola e riavvitarla.

Spazzola principale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
rimuoverla e sollevare la spazzola principale dal robot.
= 1

2. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura. Utilizzare uno
strumento di pulizia adatto per rimuovere eventuali peli impigliati
nelle spazzole. Dopo la pulizia, spingere con forza le spazzole nella
staffa principale fino a farle scattare in posizione.

3. Con le frecce serigrafate rivolte verso l'alto, inserire la spazzola
principale nelle fessure verso il basso in direzione inclinata.

4. Allineare l'estremita anteriore della protezione della spazzola
alla fessura, inserirla verso il basso in direzione inclinata e quindi
premerla in posizione.

Note:
prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole per evitare lesioni.

- Se la spazzola principale e molto aggrovigliata, verificare se il contenitore
della polvere del robot e pieno e non puo aspirare peli e capelli. In tal caso,
svuotare il contenitore della polvere.

- Tenere la spazzola principale fuori dalla portata di bambini e animali
domestici per evitare lesioni.



Manutenzione ordinaria

Contenit dell L filt 4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e
ontenitore detla potvere e fittro asciugarli completamente prima di rimontarli.

1. Rimuovere la copertura del robot e premere la clip del contenitore
della polvere per rimuoverlo.

Nota:
- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e svuotare il - Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono
contenitore. completamente asciutti.

Contenitore dell'acqua sporca del robot

Tenere premuti i pulsanti di rilascio del contenitore dell'acqua
sporca per rimuoverlo. Eliminare l'acqua sporca. Sciacquare il
contenitore dell'acqua sporca con acqua pulita, asciugarlo o farlo
asciugare, quindi reinstallarlo nel robot.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per rimuovere lo
sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.
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Manutenzione ordinaria

Rullo per spolverare

1. Premere il pulsante di sblocco e sollevare lentamente il gruppo ILrullo pewr spolverare e la sua clip terminale sinistra sono rimovibili
mocio per estrarre il rullo. per la pulizia:

1. Rimuovere il rullo e utilizzare un utensile adeguato per rimuovere
eventuali capelli o sporco impigliati.

2. Una volta estratto il rullo, prendere un panno morbido e asciutto
e pulire il vano del gruppo mocio e le ruote di guida per evitare 2. Rimuovere con cautela la clip per pulirla e reinstallarla dopo la
ostruzioni. pulizia.

3. Al termine della pulizia, reinserire il rullo facendolo passare
attraverso il supporto e premendo il pulsante di sblocco finché non
scatta in posizione.

Nota:

- Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per separare l'asse
e il pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.

- Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimontarla
dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria

Sensori del robot e paraurti

Pulire i sensori del robot e paraurti con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura sotto:

——o Finestra paraurti

Sensore di distanza > Sensori laser 3D a
laser sollevabile doppia linea
=
—
— — o Paraurti

e
L) 4
A

o Sensore di bordo

Sensori di dislivello

—o Sensore tappeto

T

Nota: Un panno bagnato pud danneggiare gli elementi sensibili del robot e

della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.

Bocchette di svuotamento automatico, contatti di ricarica
e area di segnalazione

Pulire le bocchette di svuotamento automatico, i contatti di ricarica
e |'area di segnalazione con un panno morbido e asciutto.

GOB l

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che la batteria rimanga ben carica durante l'uso
quotidiano per mantenere prestazioni ottimali. Se il robot non viene
utilizzato per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo via. Per
evitare danni dovuti a scariche eccessive, caricare il robot almeno
una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

84

Problema

Soluzione

Non & possibile accendere
il robot.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla base e riprovare.
La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una temperatura superiore a0°Ce
inferiore a 40 °C.

Non é possibile ricaricare il
robot.

La stazione base non e collegata all'alimentazione, accertarsi che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate
correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il robot & insufficiente; pulire i contatti di ricarica.

Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori del robot ed eventualmente rimuoverli.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurarsi che la password utilizzata per la connessione alla rete Wi-Fi sia corretta.
ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

ILrobot non riesce a trovare
e a tornare alla stazione
base.

La stazione base e stata scollegata dall'alimentazione o spostata mentre il robot non era su di essa. Collegare la stazione base
all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base. Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puo provocare il suo riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce, il robot ricrea una mappa. Se
iLrobot e troppo lontano dalla stazione base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara
necessario posizionare manualmente il robot sulla stazione base.

Pulire l'area di segnalazione della stazione base per rimuovere polvere o detriti.

ILrobot si blocca davanti
alla stazione base e non
puo tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o davanti alla stazione base e sufficiente per evitare che il robot venga
bloccato. Il percorso di ritorno alla carica e bloccato, ad esempio la porta e chiusa.

ILrobot puo scivolare se il pavimento davanti alla stazione base & troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in eccesso prima di
riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia installata correttamente.

Non é possibile spegnere il
robot.

Il robot non puo essere spento quando é in carica. Si consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di tenere premuto il
pulsante (1) per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1, tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnere forzatamente il
robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

ILrobot non trova le stanze
da pulire.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.
Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e un funzionamento
anomalo. Prima di utilizzare il robot, provare ad asciugare il pavimento.




Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

La velocita di ricarica e
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 3 ore quando la batteria & scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente per
prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica del robot e della stazione base potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

Il rumore aumenta durante il
funzionamento del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere & intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro puo rimanere incastrato nella spazzola principale o nel contenitore della polvere. Controllare e rimuovere eventuali
oggetti duri.

La spazzola principale o quella laterale potrebbero incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove senza
seguire il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere messi via prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di asciugare i punti bagnati
prima di utilizzare il robot.

Pulire la finestra del paraurti e i sensori laser 3D a doppia linea del robot con un panno morbido e pulito per mantenerli puliti e non
ostruiti.

ILrobot non riprende la
pulizia dopo la ricarica.

Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gliimpedisce di riprendere la pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia dopo che e stato riportato manualmente alla stazione base o inviato alla ricarica tramite l'app o il
pulsante (0.

La stazione non puod
svuotare automaticamente il
contenitore della polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore & pieno.
Se il sacchetto della polvere non e pieno, verificare se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento automatico del robot, della
stazione base o del contenitore della polvere. Se ci sono, pulire prontamente la parte bloccata.

ILlivello dell'acqua nella
piastra di lavaggio &
anomalo.

Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua sporca é allentata o non e installata correttamente e, in tal caso, ripristinarla
manualmente. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua sporca per verificare che sia installato correttamente.

Rimuovere il filtro della piastra di lavaggio e controllare se lo scarico delle acque reflue & ostruito e pulirlo.

Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.

Il gruppo mocio si &
sollevato in modo anomalo.

Rimuovere il gruppo mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare il robot. Se il
problema persiste, contattare l'assistenza post-vendita.

Presenza di acqua sotto il
serbatoio dell'acqua pulita
ointorno alla guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, & possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio o intorno alla guarnizione.
Questo e normale. Pulire con un panno asciutto.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://www.mova.tech
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Specifiche

Modello RLZ72CE-1 Modello RCZE0502
Tempo diricarica 3 ore circa Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 14,4V = Uscita nominale 20V=3A
Potenza nominale 75 W Potenza nominale (durante lo 200 W
svuotamento della polvere)
Frequenza di
funzionamento 2400-2483,5 MHz Potenza nominale (durante la
ricarica e la pulizia con acqua 1160 W
Potenza di uscita < 20 dBm calda)
massima
P )
ot.enza r‘10m.|nale (durante la 135 W
carica e l'asciugatura)
Stazione base/Stazione di ricarica

Consumo energetico in modalita off: <0,3 W
Consumo energetico in modalita standby: < 0,5 W (entro 15 minuti dopo
che il robot lascia la stazione base/di ricarica)

Robot e stazione base/Stazione di ricarica

L'apparecchiatura non dispone di una modalita di standby o di altri

stati equivalenti in termini di requisiti di standby, funzione di gestione
dell'alimentazione o capacita di disattivare le connessioni di rete wireless
per esigenze di manutenzione della batteria. Il consumo di energia
dell'apparecchiatura e probabilmente superiore a quello di altri modelli di
apparecchiature che soddisfano questi requisiti funzionali.

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere
tenuta a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.
Nota:
La potenza nominale (durante la ricarica e la pulizia con acqua calda) e
deerminata dal valore della potenza durante il periodo rappresentativo
(temperatura dell'acqua 25 °C).
La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) e determinata dal
valore della potenza a pieno carico.

e e e e
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Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.




Specifiche

Batteria ricaricabile agli ioni di litio Informazioni RAEE
Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti

ﬂ di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da
]

direttiva 2012/19/UE) che non devono essere mescolati con
Modello R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute
) - umana e 'ambiente, invece, € necessario consegnare i
Tipo Li-ion rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato
per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed
Numero 1 elettroniche, nominato dal governo o dalle autorita locali.
Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire
Capacita nominale 5,8 Ah potenziali conseguenze negative per l'ambiente e la salute

umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui
termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare
l'installatore o le autorita locali.

Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;

- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione ed esaurire la batteria il piu possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un
medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.
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Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe leer el manual de usuario
cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restriccio-
nes de uso

- Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afios ni personas con deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales,

0 experiencia o conocimiento limitados sin la supervisién de un adulto o tutor para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La
limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados por nifios sin supervision.

- El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacion eléctrica proporcionada con el aparato.
- Este aparato cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.
- Despeje el drea a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese de que nifios y mascotas se encuentren a una

distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

- No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.
- Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en exteriores, en superficies que no

sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.

- Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no utilice el aparato.
- Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto suministrado por el fabricante o su

agente de servicio.

- No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.
- No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del sensor LDS, la tapa del robot ni el paragolpes como asa para el robot.
- Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °Cy por debajo de 40 °C. Asegurese de que no

haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar dafios por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de alimentacion del camino de

limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

- Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los dafie.

- Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succién del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

- No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.

- No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si estd parado o en movimiento.
- Unicamente agua limpia y la solucién de limpieza oficialmente aprobada pueden afiadirse al depdsito de agua limpia.

No afiada otros liquidos tales como alcohol o desinfectante. La proporcién de solucion de limpieza y agua limpia puede
comprobarse en la botella de la solucion de limpieza. Mantenga la solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.

- No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases

corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras, pedazos grandes de papel o

algun articulo que pueda taponar el aparato.

- Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de corriente.



Informacién sobre seguridad

- No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después de limpiar las piezas lavables,
séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de cualquier pérdida o dafio
que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y - No use baterias ni estaciones base de terceros. El robot Uinicamente se puede usar con la estacion base modelo RCZE0502.
carga - La estacion base carga 8 baterias, un paquete de baterias de iones de litio de 5800 mAh.
- Esta estacién base no se puede usar para cargar baterias no recargables. De lo contrario, la bateria de iones de litio podria
incendiarse.

- No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacion base.

- No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.

- No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacién base.

- No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias deben desecharse en instalaciones de reciclaje
apropiadas.

- Si el cable de alimentacion se dafa o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el servicio de postventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje original si es posible.

- Sielrobot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo y almacénelo en un lugar
fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue en exceso.

Informacion - Elsensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
sobre productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

f?guridad PRODUCTO LASER CLASE 1
aser PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬂ Solo para uso en interiores Lea el manual del operador

Por la presente, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLZ72CE-1 cumple la Directiva
2014/53/UE.

El texto completo de la declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion web: https://www.mova.tech
Para un manual electronico detallado, vaya a la direccién https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Nota:
- Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el robot

limpia o vuelve para cargarse.

- Elblogueo infantil se puede activar/desactivar mediante la

aplicacion MOVAhome.

o 3 Botdn de atraque
- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion base
- El bloqueo infantil esta activado. Mantenga pulsado

durante 3 segundos para desactivar el bloqueo infantil

- El bloqueo infantil esta desactivado. Mantenga pulsado

durante 3 segundos para activar la funcion de limpieza
localizada

T (H Boton de encendido / limpieza

- Pulse para empezar a limpiar después de encender el

Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
apagar

robot

o Indicador de estado RGB

- Parpadeo lento en azul (laterales): Modo de limpieza
inteligente (Potencia para particulas grandes, Limpieza
inteligente de manchas, Boost alfombra, etc.).

- Rojo parpadeante (centro): Error

Indicador de estado del boton

- Blanco fijo: Limpiando o limpieza completada

- Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria)

- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con

poca bateria

- Parpadeo lento en naranja: Carga (bateria baja)
- Parpadeo en naranja: Error



Descripcion general del producto

Robot y sensores

_——o Luz LED auxiliar

o Sensores laser 3D de doble
linea

o CAmara IR con IA
o CAmara HD con IA

o Micréfonos

Sensor laser de distancia
elevable
o \Ventanilla del paragolpes

o Paragolpes

Ty
[L/!V

- Sensor de bordes

o Tapa

o Botdn de reinicio

- Mantener pulsado durante 3
segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

° Contactos de carga

agua usada

o Conectores
o Caja de agua usada del robot

7 Botdn de liberacion del depdsito de

o Entrada de recarga automadtica de agua

o Respiradero de vaciado automatico

Robot y sensores

Sensores de precipicio

f

Sensor de
alfombra L
Cepillo lateral o—
Protector del ?

— Rueda
omnidireccional

cepillo (
Rueda principal
Pata de

1
|t

Deflector de suciedad

—

Cepillo principal
Rueda principal

[=:
L7l |

Pata de

separacion
Conjunto de
mopa

Caja de polvo

Filtro °

Presilla del filtro©°

Conjunto de mopa

Mopa de rodillo  Soporte de
mopa
(no extraible)

Boton de
apertura

separacion

1 (=

Hebilla del protector
del cepillo
Rueda giratoria

°Presilla de la caja de polvo

°Respiradero de vaciado automatico

Tapa para mopa Rodillo
(no extraible)

esponjador
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Tapa \ { Depésito de agua usada
3

Deposito de agua usada e———

[
[
° Presilla del depdsito de |
agua [
[
[
[

° Bola flotante de nivel de
agua lleno

Deposito de agua limpia

ro = _ _ _ _ _ _ - - - - - - - - - - - - = = = = = hl

Deposito de agua limpia

Tapa del depdsito de polvo o——F——

°Presilla del depdsito

=3 =3

! [

! [

! [

Tubo de drenaje o080 g 0 : de ag’ua :

Bandeja de lavar | oTuberia de agua ‘

Placa de extension de C | > Flotador de nivel de agua vacio

rampa - == °Filtro |

' : »Inhibidor de incrustaciones !

Compartimento Compartimento B (200 mL): L e e L L I J

A (400 mL): Solucién para el olor a mascota

Limpiador de Ind|cadorde estado

Blanco fijo: La estacion base estd
conectada a la alimentacion

- Naranja fijo: La estacion base
tiene un error

- Azulfijo: La luz UV esta o
encendida

suelos

Modulo de
dispensacion
automadtica de solucion:
compartimento doble

@'j Puerto de alimentacién
Filtro ’—: a2 | — Ranura de bolsa de i

Ranura de almacenamiento del cable

oo I; ﬂ/ polvo de alimentacién
Zona de sefializacién T — - Contactos de carga L
Salidas de = ° Salida para afadir agua
ilacion d - | automadaticamente
ventilacion de ° Respiradero de

secado de la mopa
92
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Antes de usar

Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o peligrosos, El robot esta equipado con sensores de precipicio para detectar areas
limpie y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y rigidos préximas por las que podria caerse. Para garantizar un funcionamiento
del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el robot seguro y estable, se recomienda instalar barreras fisicas para evitar zonas
causando pérdidas.. por las que el robot podria precipitarse.
)
= ﬂ”) @ 5 @“ﬂ -

\

Nai
Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el Para evitar que el robot no reconozca dreas que se tienen que limpiar, no
lugar apropiado para hacer mas espacio. permanezca de pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o lugares

estrechos.
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Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma eléctrica
Coloque la estacion base en un lugar lo mds abierto posible con
una buena sefalwifi. Deje suficiente espacio como se muestra en la
figura y retire los objetos en el area sombreada. Inserte firmemente
el cable de alimentacion en la estacion base y conéctelo a una toma
de corriente hasta que se encienda el indicador de la estacién base.

Nota:
- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear la zona de sefalizacion.
Se recomienda instalar la estacion base sobre una superficie duray no
sobre una alfombra, ya que la alfombra podria afectar a la cargay a la

trayectoria de retorno del robot.

2. Instale la placa de extensiéon de rampa y retire las
protecciones del robot

3. Conectar a la aplicacion MOVAhome

(1) Mantenga pulsado el botén de encendido en el robot durante
3 segundos para encenderlo. Retire la tapa del robot y escanee
el codigo QR en el robot, o busque "MOVAhome" en la tienda de
aplicaciones para descargar e instalar la aplicacion.

(2) Abra la aplicacion MOVAhome, toque "Escanear cédigo QR para
conectarse" y escanee de nuevo el mismo cédigo QR en el robot
para afiadir el dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexion wifi.

T Cddigo QR
©

(R

Nota:
- Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.
Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones en este manual. Siga las instrucciones
en funcién de la version actual de la aplicacion.
Para restablecer la wifi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones para
finalizar la conexion wifi.
Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga pulsado el botén de
reinicio del robot durante 3 segundos.



Antes de usar

4. Conectar el robot a la estacion base (3) Cierre las tapas, vuelva a colocar el médulo en la estacion base

Tras encender el robot, coloquelo sobre la estacion base con el y vuelva a instalar la tapa del depdsito de polvo. Las soluciones de
. - . . . limpieza se afiadirdn automdaticamente durante el funcionamiento.

conjunto de mopa mirando hacia la bandeja de lavar. Se oira

una indicacién de voz cuando el robot se conecte con éxito a

la estacidn base. Después de cargar totalmente el robot, los

indicadores de estado en el robot y la estacién base permaneceran

iluminados durante 10 minutos y luego se atenuaran.

oCompartimento
A (400 mL):
Limpiador de
suelos

o Compartimento B
(200 mL): Solucién para

el olor a mascota
Nota:

El moédulo dispensador automatico de solucion puede ser llenado para
su uso. Para evitar un funcionamiento incorrecto, no afiada liquidos no
aprobados oficialmente.

Instale el médulo de dispensacién automatica de solucién hasta que
encaje en su sitio.

No confunda el limpiador de suelo con la solucién para el olor a mascota,
ya que pueden provocar un mal funcionamiento de la maquina.

6. Anada agua al depdsito de agua limpia
Nota: Saque el deposito de agua limpia de la estacion base y llénelo con
. Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente el agua limpia. A continuacion, instdlelo de nuevo en la estacion base.

robot. Cuando el robot no se pueda encender después de que la bateria se
haya agotado, conéctelo manualmente a la estacidn base para cargarlo.

5. Afiada solucion para el olor a mascota y de limpiador de
suelo MOVA

(1) Retire la tapa del depdsito de polvo y saque el modulo de
dispensacion automatica de solucion.

(2) Abra las tapas superiores del médulo y aflada limpiador de

suelo y solucidn para el olor a mascota en el compartimento Nota:

especializado, como se muestra en la figura. - No llen’e.el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar que
el depdsito se deforme.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén de encendido 3 segundos para
encender el robot. El indicador de encendido permanecera
encendido. O bien, coloque el robot en la estacion base alineando
los contactos de carga del robot con los de la estacion base, y, a
continuacion, el robot se encendera automaticamente y empezara a
cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion base y mantenga
pulsado el botén de encendido () durante 3 segundos.

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones
de la aplicacion para crear rapidamente un mapa. El robot
comenzard a mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se
completara cuando el robot regrese a la estacién base y el mapa se
guardard automadticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier boton para
pausarlo.

Si el robot estd en pausa durante mds de 10 minutos, entrara
automaticamente en modo de reposo. Todos los indicadores del
robot se apagaran. Para activar el robot, pulse cualquier boton del
robot o la estacion base, o use la aplicacion.

Nota: Si el robot se pone en pausay se coloca en la estacion base, terminara
el proceso de limpieza actual.

Agujero de aire

Si la bateria tiene muy poca carga, el robot vuelve automdaticamente
a la base estacion para cargar. Después de cargar hasta el nivel

de bateria adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza no
finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la aplicacion.

Modo No molestar (DND)

El modo DND se activa de forma predeterminada con los ajustes de

fabrica. Se puede usar la aplicacion para desactivar el modo DND o

modificar el periodo DND.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual
durante el periodo DND.

- En este modo, elija si desea reanudar la limpieza, activar la recogida
automatica de polvo y bajar el volumen de voz en la seccion No molestar de
la aplicacion.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos para forzar el
apagado. A continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido
durante 3 segundos para encender el robot.

Limpieza localizada

Cuando el bloqueo Infantil estd desactivado, mantenga pulsado el
botén () para activar el modo de limpieza localizada. En este modo,
el robot limpia un drea de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su
alrededor y vuelve a su punto de partida una vez que se completa la
limpieza localizada.



Modo de uso

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se use el robot por primera vez, el robot se pondra
por defecto en el modo "Aspirar y pasar la mopa". Para ajustar

el modo de limpieza, acceda a los ajustes de modo de limpieza

en la aplicacién y seleccione entre las siguientes tres opciones
adicionales: @ Aspirar @ Pasar la mopa @ Pasar la mopa después
de aspirar

1. Iniciar limpieza

Pulse el botén de encendido en el robot o use la aplicacion para
que el robot empiece desde la estacion base. A continuacion, el
robot planificard la ruta de limpieza 6ptima y realizard la tarea de
limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:
- Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la estacion base
después de limpiar, se recomienda que el robot empiece desde la estacién
base.
Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a pasar la mopa,
espere con paciencia.
No mueva la estacién base, el depdsito de agua limpia, el depodsito de agua
usada o la bandeja de lavar durante su funcionamiento.
La limpieza con agua caliente puede activarse/desactivarse en la aplicacion
para lavar la mopa. Para evitar quemaduras, no toque la salida de agua
cuando la funcion esta activada.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve automaticamente a la
estacion base para lavar la mopa en funcién de la frecuencia de
limpieza de mopa especificada en la app. La estacién base vaciara
o rellenara automaticamente el depdsito de agua del robot y este
retomara la limpieza.

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar y secar
la mopa

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacion
base para cargarse, la estacion base vaciard automdaticamente la
caja de polvo y después lavara y secara las mopas.

Nota:
- Sila funcion de vaciado automadtico esta desactivada en la aplicacion, la
estacion base no vaciard automdticamente la caja de polvo.
La estacidn base vaciard la caja de polvo segun el ajuste en la aplicacion.
Las almohadillas de mopa y la bandeja de lavar también seran
esterilizadas por UV después del lavado y secado. Durante la esterilizacién,
el indicador de estado en la estacién base se encenderd en color azul.

4. Limpieza del depdsito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de
agua usada para evitar olores.
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Mantenimiento rutinario
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Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de

mantenimiento rutinario.

Mantenimiento del robot

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Mantenimiento de la
estacion base

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Mopa de rodillo

/

Cada 1 a 3 meses

Bolsa de polvo

/

Cada 2 a 4 meses

Filtro de la caja de polvo

Cada 2 semanas

Cada 3 a 6 meses

Deposito de agua usada

Después de cada uso

Respiradero de vaciado
automatico

Sensores

Contactos de carga

Ventanilla del paragolpes

Paragolpes

Cada mes

Deposito de agua limpia

Bandeja de lavar

Limpie cuando sea
necesario

Zona de sefializacion de
la estacion base

Contactos de carga

Cepillo lateral

Cepillo principal

Parte inferior del robot

Caja de polvo

Caja de agua usada del robot

Rodillo esponjador

Rueda omnidireccional/rueda
giratoria/ruedas principales/
Pata de separacion

Limpie cuando sea
necesario

Cada 3 a 6 meses

Cada 6 a 12 meses

Respiradero de vaciado
automatico

Cada mes

Inhibidor de

incrustaciones

Cada 18 a 36 meses

Nota:

La frecuencia de mantenimiento y sustitucion depende del uso real. Si
ocurre una excepcién debido a circunstancias especiales, se recomienda un
mantenimiento o sustitucién inmediatos.




Mantenimiento rutinario

Bandeja de lavar

1. Retire el robot y extraiga el de bandeja de lavar una vez finalizada
la limpieza de la mopa.

3. Incline la bandeja de lavar bajo el tubo de drenaje, alinee con la
presilla y presione hacia abajo hasta que quede encajada.

4. Use la aplicacién o pulse el botdon Oy para devolver el robot a la
estacion base, o coldquelo manualmente.

Depdsito de agua usada

1. Retire el deposito de agua usada, abra la tapa y vierta el agua
usada.

2. Enjuague el depdsito de agua usada con agua limpia, y use una
herramienta de limpieza adecuada para limpiar la pared interior del
deposito de agua usada.

Nota: La bola flotante en el depdsito de agua usada es una pieza movil. No
apliqgue demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depdsito de polvo y deseche la bolsa de polvo. 3. Instale una nueva bolsa de polvo.

w

Nota: Tirar del tirador hacia fuera sellard la bolsa para evitar que el polvo y los
residuos se caigan accidentalmente.

4. Reinstale la tapa del depdsito de polvo.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco.
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Mantenimiento rutinario

Cepillo lateral

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador, quite el pelo
del cepillo, y vuelva a enroscarlo.

Cepillo principal

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para
quitar el protector de cepillo y sacar el cepillo principal del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura. Use una
herramienta de limpieza adecuada para retirar los pelos enredados
en los cepillos. Después de la limpieza, presione firmemente para
introducir los cepillos en el soporte del cepillo principal hasta que
escuche un chasquido.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba, inserte el del
cepillo principal en las ranuras inclinandolo hacia abajo.

4. Alinee la parte delantera del protector del cepillo con la ranura,
insértelo inclinandolo hacia abajo, y luego presiénelo en su lugar.

Notas:

- Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales para evitar lesiones.

- Si el cepillo principal esta muy enredado, compruebe si la caja de polvo del
robot estd llena y no puede aspirar el pelo. Si lo estd, vacie la caja de polvo.

- Mantenga el cepillo principal fuera del alcance de los nifios y mascotas
para evitar lesiones.
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Mantenimiento rutinario

. . 4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos
Caja de polvo y filtro completamente antes de reinstalar.

1. Retire la tapa del robot y presione la presilla de la caja de polvo
para retirar la caja de polvo.

Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice
detergente.

- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente
secos.

Caja de agua usada del robot

Mantenga pulsados los botones de liberacién de la caja de agua
usada para extraerla. Vacie el agua usada. Enjuague la caja de agua
usada con agua limpia, séquela con un pafo o sequela y vuelva a
instalarla en el robot.

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para eliminar la
suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafos.
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Mantenimiento rutinario

Conjunto de mopa Rodillo esponjador

1. Pulse el botdn de apertura y levante poco a poco el conjunto de The ro_dill_o esponjadory su izquierdo extremo presilla are retirable
mopa para sacar la mopa de rodillo. para limpiar:

1. Retirar the rodillo y use un apropiado herramienta para borrar any
enredado pelo o suciedad.

2. Cuando saque la mopa de rodillo, limpie con un pafio secoy
suave el compartimento del conjunto de mopa y las ruedas guia
para evitar obstrucciones.

2. Cuidadosamente retirar the presilla para limpiar, y reinstalar it
después limpieza.

o Ruedas guia Rueda omnidireccional

3. Tras finalizar la limpieza, vuelva a instalar la mopa de rodillo
guidndola por el soporte y pulsando el botdn de apertura hasta que
encaje en su lugar.

Nota:

- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y
el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.

- Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a colocarla
después de secarla completamente.
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Mantenimiento rutinario

Sensores del robot y paragolpes Zona de senalizacion, contactos de carga y respiradero
o . de vaciado automatico
Limpie los sensores del robot y el paragolpes con un pafio suave y

seco, como se muestra en la figura: Con un pafio suave y seco, limpie los contactos de carga, lazona
de sefalizacién y las respiradero de vaciado automatico.
—— o Ventanilla del paragolpes

o Sensores laser 3D de
doble linea

Sensor laser de
distancia elevable

=
L=
B A—

o Paragolpes

GOB l

o Sensor de bordes

Sensores de precipicio

—o Sensor de alfombra

0 El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Asegurese de que la bateria permanezca bien
cargada para el uso diario a fin de mantener un rendimiento
optimo. Si el robot no se utiliza durante un periodo de tiempo
prolongado, apaguelo y guardelo. Para evitar dafos por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres meses.

T

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del
robot y la estacién base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Resolucion de problemas

Problema

Solucion

El robot no se enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda usar el robot en entornos con una temperatura
ambiente por encima de 0 °Cy por debajo de 40 °C.

El robot no carga.

La estacion base no esta conectada a la fuente de alimentacion, asegurese de que ambos extremos del cable de alimentacion estén
enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot es deficiente, limpie los contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a la red wifi.

La contrasefia de la red wifi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a la red wifi sea correcta.
El robot no admite una conexion wifi de 5 GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién wifi de 2,4 GHz.

La sefial de wifi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura wifi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de nuevo segun las
instrucciones.

El robot no puede
encontrar y regresar a la
estacion base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacién o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte la estacion base a
la alimentacién o coloque el robot en la estacién base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacidn base en un drea mds abierta.

Al moverlo, el robot podria cambiar solo de posicién y se volverd a crear un mapa si el posicionamiento da error. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacidn base, es posible que no pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo caso debera colocar
manualmente el robot en la estacion base.

Limpie la zona de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se atasca delante
de la estacién base y no

puede volver a la estacion.

Compruebe si hay suficiente espacio a ambos lados o delante de la estacion base para evitar que el robot quede bloqueado. La ruta
para volver a la estacion de carga esta bloqueada, por ejemplo, la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacion base esta demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de agua antes
de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extension de rampa estd instalada correctamente.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando estd cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacién base y luego mantener pulsado
el botén (/) durante 3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga pulsado el botén () durante 10 segundos para forzar el apagado del robot.
Si el problema persiste, contacte con el servicio postventa.

El robot omite las
habitaciones que deben
limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.
El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje anormalmente.
Seque el suelo antes de usar el robot.
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Resolucion de problemas

Problema

Solucion

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 3 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo especificado, la velocidad de carga disminuird automdticamente para prolongar
la duracién de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la estacién base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El ruido aumenta
mientras el robot esta en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta obstruido. Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto rigido puede quedar atrapado en el cepillo principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire cualquier objeto duro.
El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succion a Estandar o Silencio.

El robot se mueve sin
seguir la ruta establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.

Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares mojados antes de usar
el robot.

Limpie la ventanilla del paragolpes y los sensores laser 3D de doble linea del robot con un pafio limpio y suave para mantenerlos
limpios y desobstruidos.

El robot no reanuda la
limpieza después de la
carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), el cual evitarad que reanude la limpieza.
El robot no reanudara la limpieza después de colocarlo manualmente en la estacion base o enviarlo a cargar mediante la app o el
boton O

La estacion no puede
vaciar automdticamente la
caja de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depdsito de polvo esta llena.
Si la bolsa de polvo no estd llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automatico del robot, la estacion
base o la caja de polvo. Si es asi, limpie oportunamente la parte bloqueada.

Elnivel de agua en la
bandeja de lavar es
anémalo.

Compruebe si el sellado del depdsito de agua usada estd suelto o no estd instalado correctamente y, en caso afirmativo, reajustelo
manualmente. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio postventa.

Presione suavemente el deposito de agua usada para asegurarse de que estd instalado correctamente.

Retire la bandeja de lavar y compruebe si la salida del desagiie de aguas residuales estd obstruida y limpiela.

Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucién de limpieza aprobada oficialmente.

El conjunto de mopa se
sube de manera anémala.

Retire el conjunto de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el robot. Si el
problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Hay agua debajo del
deposito de agua limpia
o alrededor de la junta de
sellado.

Cuando se extrae el depdsito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o alrededor de la junta de
sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://www.mova.tech
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Especificaciones

Estacion base/estacion de carga

Consumo energético en modo apagado: <0,3W

Consumo energético en modo de reposo: < 0,5 W (15 minutos después de
que el robot deje la estacion base/estacion de carga)

Robot y estacion base/estacion de carga

El equipo no dispone de un modo en reposo o de otros estados
equivalentes en lo que respecta a los requisitos del modo preparado,

la funcion de gestién de energia o la capacidad de desactivar el

modo de conexiones de red inaldmbrica debido a las necesidades de
mantenimiento de la bateria. Es probable que el consumo energético del
equipo sea mayor que el de otros modelos de equipos que cumplen estos
requisitos funcionales.

Modelo RLZ72CE-1 Modelo RCZE0502
Tiempo de carga Aprox. 3 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensidn asignada 14,4V = Salida nominal 20V=3A
Potencia nominal 75 W Potencia nominal (durante el
. 700 W
vaciado de polvo)
Frecuencia de
funcionamiento 2400-2483,5 MHz Potencia nominal (durante la
cargay la limpieza con agua 1160 W
Pot.enoa maxima de <20 dBm caliente)
salida
Potenci inal (d te |
otencia nominal (durante la 135 W

cargay el secado)

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Nota:
La potencia nominal (durante la carga y la limpieza con agua caliente)
se determina por el valor de potencia durante el periodo representativo
(temperatura de agua 25 °C).
La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por el
valor de potencia durante un periodo de carga completa.
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Especificaciones

Bateria de iones de litio recargable Informacién RAEE
Todos los productos que llevan este simbolo son

ﬂ residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE
]

segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse

Modelo R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD con residuos domésticos sin clasificar. En cambio,
) - debe proteger la salud humana y el medio ambiente
Tipo lones de litio entregando sus residuos de aparatos a un punto de
] recogida designado para el reciclaje de basura de

Cantidad 1 aparatos eléctricos y electrénicos, nombrado por

el gobierno o las autoridades locales. La correcta
Capacidad asignada 5,8 Ah eliminacién y reciclaje ayudaran a evitar posibles

consecuencias negativas para el medio ambiente y

la salud humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacién acerca de la
ubicacion asi como términos y condiciones de tales puntos
de recogida.

Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese
de que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;

- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias innecesarias deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la tapa.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het apparaat te voorkomen, dient u de gebruikershandleiding
zorgvuldig te lezen voordat u het apparaat gebruikt en te bewaren voor toekomstig gebruik.

Gebruiksbe-
perkingen

- Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met

fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en
risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt geleverd.
- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door vakmensen kunnen worden vervangen.
- Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen. Zorg ervoor dat kinderen en

huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

- Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.
- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-

vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het apparaat correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het apparaat anders niet.
- Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij

de fabrikant of zijn serviceagent.

- Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.
- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de afdekking van de LDS-sensor, de klep van de robot of de stootrand niet als

handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C. Zorg ervoor dat er geen

vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt.

- Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren

op het reinigingspad voordat u het apparaat gebruikt.

- Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan stoot en deze beschadigt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

- Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

- Gebruik het apparaat niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

- Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

- Alleen schoon water en het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel mogen aan de schoonwatertank worden toegevoegd. Voeg

geen andere vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De verhouding tussen het reinigingsmiddel en schoon water kan
worden gecontroleerd op de fles met reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.

- Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen,

corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het apparaat niet om voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken

papier of andere voorwerpen die het apparaat kunnen verstoppen.

- De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon te maken of te onderhouden.
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Veiligheidsinformatie

Batterijen en
opladen

Informatie
over laser-

- Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Laat wasbare en gereinigde

onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade

als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

- Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden gebruikt met een basisstation van het model RCZE0502.
- Het basisstation laadt 8 batterijen op, 5800 mAh li-ionbatterijpakket.
- Dit basisstation kan niet worden gebruikt voor het opladen van niet-oplaadbare batterijen. Anders kan de lithium-ionbatterij in

brand vliegen.

- Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of aan te passen.

- Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.

- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of schoon te maken.
- Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt

recyclingbedrijf.

- Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem contact op met de

klantenservice.

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.
- Als de robot gedurende een langere periode niet gebruikt gaat worden, laadt u hem volledig op, schakelt u hem uit en bewaart

u hem op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

- De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1

laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

veiligheid k) AsSE 1 LASERPRODUCT

LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis Lees de gebruikershandleiding
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De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://www.mova.tech
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs



Productoverzicht

Robot
- o ODocklng knop

Druk hierop om de robot terug te sturen naar het
basisstation

- Het kinderslot is ingeschakeld, 3 seconden ingedrukt
houden om het kinderslot uit te schakelen

- Het kinderslot staat uit, 3 seconden ingedrukt houden
om de spotreinigingsfunctie in te schakelen

T (h Aan/Uit/Reinigen-knop

- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

- Druk hierop om het reinigen te starten nadat de robot is
ingeschakeld

o RGB-statusindicator
Blauw pulserend (zijkanten): Slimme reinigingsmodus
(Boost voor grote deeltjes, Intelligente vlekreiniging,
Tapijt Boost, enz.)

- Knipperend rood (midden): Fout

Knopstatusindicator
- Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid
- Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)
- Continu oranje: Stand-by bij bijna lege batterij of
gepauzeerd bij bijna lege batterij
- Pulserend oranje: Opladen (batterij bijna leeg)
OPmE’k'"g - Knippert oranje: Fout
Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren
terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.
- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
MOVAhome-app.
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Productoverzicht

Robot en sensoren

Tilbare laserafstandssensor

o Stootrandvenster

Ty
[L/!V

o Stootrand

- Randsensor

o Klep

o Resetknop
- Houd 3 seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen

° Oplaadcontacten

¢ Ontgrendelknop voor

vuilwatercontainer

o Automatische watervulinlaat

o Connectoren

o Vuilwatercontainer van de robot
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o Opening voor automatisch ledigen

Robot en sensoren

Opruimpoot
Dweileenheid

Filter

Filterklem®

Roldweil

Ontgrendelingsknop

Afgrondsensoren

LED-hulpverlichting i

3D dubbele-lijnlasersensoren Tapijtsensor =1 — anldomlopend
wie

Zijborstel =——
AllR-camera ! _ f | Vuiltrechterbarriere
Al HD-camera Borstelbescherming ( \ 2 \ Hoofdborstel
o Microfoons Hoofdwiel % w Hoofdwiel

Opruimpoot

Borstelbescher-
mingsclips
Zwenkwiel

1 (=

o —_—

e I

Dweilhouder Dweilafdekking
(niet (niet afneembaar)

afneembaar)

Pluizenborstelrol



Productoverzicht

Basisstation

Vuilwatertank e———

Schoonwatertank

Stofreservoirdeksel ———

= =
mOgDDD

Afvoerslang —
Wasbord F
Verlengplaat voor oprijplaat ——

Compartiment B (200 ml):
Oplossing voor dierengeur

Compartiment
A (400 ml):
Vloerreiniger

Automatische
doseermodule voor
reinigingsmiddel - dubbele
compartimenten

Filter - ’—: iy | —1

Signaleringsvlak

W@ Watertankclip

Vlotterbal voor water vol

o

o I

oWatertankclip

o Waterleiding
o Vlotter voor water leeg

|
|
|
|
[
|
I °Filter

- 4‘ oKalkaanslagremmer
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Automatische
watervuluitlaat

dweil
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automatisch ledigen

Opbergsleuf voor netsnoer

113



Voor gebruik

Bereid uw huis voor

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of gevaarlijke De robot is uitgerust met afgrondsensoren om afgronden in de omgeving
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen en te detecteren. Om een veilige en stabiele werking te garanderen, wordt
scherpe voorwerpen op de vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken, het gebruik van fysieke barrieres aanbevolen om zones met afgronden te
gekrast of omgestoten worden door de robot en schade veroorzaken. vermijden.
)

\

Nai
Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het meubilair Om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd moeten worden niet
op de juiste plaats om meer ruimte over te laten. herkent, mag u niet véér de robot, drempel, gang of smalle plaatsen staan.
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Vaor gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een
stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open mogelijk is met een
goed wifi-signaal. Laat genoeg ruimte over zoals aangegeven in de
afbeelding en verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer stevig in het basisstation en sluit het aan op een
stopcontact totdat het indicatielampje van het basisstation gaat
branden.

Opmerking:

- Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak blokkeren.
Het wordt aanbevolen om het basisstation op een harde ondergrond te
plaatsen in plaats van op tapijt, omdat tapijt de terugkeer en het opladen
van de robot kan beinvloeden.

2. Installeer de verlengplaat voor oprijplaat en verwijder de
robotbescherming

3. Verbinding maken met de MOVAhome-app

(1) Houd de Aan/Uit-knop van de robot 3 seconden ingedrukt om
hem in te schakelen. Verwijder de klep van de robot en scan de QR-
code op de robot, of zoek "MOVAhome" in de app store om de app te
downloaden en te installeren.

(2) Open de MOVAhome-app, tik op "Scan QR-code om verbinding
te maken" en scan dezelfde QR-code op de robot opnieuw om
het apparaat toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-
verbinding te voltooien.

Opmerking:

- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.

- Om wifi te resetten, herhaalt u stap (2) en volgt u de aanwijzingen om de
wifi-verbinding te voltooien.

- Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk, houdt u de resetknop
op de robot 3 seconden ingedrukt.
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Voor gebruik

4. De robot verbinden met het basisstation

Nadat de robot is ingeschakeld, plaatst u de robot op het
basisstation met de dweileenheid naar het wasbord gericht.
Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer de robot met
succes verbinding maakt met het basisstation. Als de robot volledig
is opgeladen blijven de statusindicatoren op de robot en het
basisstation 10 minuten branden, en worden daarna gedimd.

Opmerking:
Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden voor het eerste
gebruik ervan. Als de robot niet kan worden ingeschakeld nadat de batterij
leeg is, sluit deze dan handmatig aan op het basisstation om het op te
laden.

5. MOVA-vloerreiniger en oplossing voor dierengeur
toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek de automatische
doseermodule voor reinigingsmiddel eruit.

(2) Open de bovenkleppen van de module en voeg vloerreiniger
en oplossing voor dierengeur toe aan het speciale compartiment,
zoals aangegeven in de afbeelding.
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(3) Sluit de kleppen, plaats de module terug in het basisstation en
plaats vervolgens het stofreservoirdeksel terug. Het reinigingsmiddel
wordt tijdens het gebruik automatisch toegevoegd.

°cCompartiment
A (400 ml):
Vloerreiniger

o Compartiment B
(200 ml): Oplossing
voor dierengeur

Opmerking:

- De automatische doseermodule voor reinigingsmiddel kan worden
gevuld voor gebruik. Voeg geen vloeistoffen toe die niet officieel zijn
goedgekeurd, om storingen te voorkomen.

- Installeer de automatische doseermodule voor reinigingsmiddel tot deze
op zijn plaats vastklikt.

- Verwar de vloerreiniger reinigingsmiddel niet met de oplossing voor
dierengeur, omdat dit storingen in het apparaat kan veroorzaken.

6. Water aan de schoonwatertank toevoegen

Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul de tank met
schoon water. Plaats het vervolgens terug in het basisstation.

Opmerking: -
- Doe geen heet water in de watertank dit kan vervorming van de tank
veroorzaken.



Hoe te gebruiken

In-/uitschakelen

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt om de robot in te
schakelen. De stroomindicator zal blijven branden. Of plaats de
robot op het basisstation door de oplaadcontacten van de robot uit
te lijnen met die van het basisstation, waarna de robot automatisch
wordt ingeschakeld en begint op te laden. Om de robot uit te
schakelen, verwijdert u de robot van het basisstation en houdt u de
Aan/Uit-knop () 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt
u de instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot
zal beginnen met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer de
robot terugkeert naar het basisstation, is het proces voor het in kaart
brengen voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te
pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze
automatisch naar de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot
zullen uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot of gebruik
de app om de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt
geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar
het basisstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste
batterijniveau zal deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

De DND-modus is standaard ingeschakeld in de fabriek. U kunt de

app gebruiken om de DND-modus uit te uitschakelen of de DND-

periode ervan aan te passen.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- Selecteer in deze modus of u het reinigen wilt hervatten, de automatische
stofverzameling wilt activeren en het stemvolume wilt verlagen in het Niet
Storen-gedeelte van de app.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt
u de Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt om het uitschakelen te
forceren. Houd vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.

Spotreiniging

Wanneer het kinderslot uit staat, houdt u de knop ¢y ingedrukt om
de spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze modus reinigt de
robot een vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert deze
terug naar zijn beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.
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Hoe te gebruiken

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Als u de robot voor de eerste keer gebruikt, staat
deze standaard in de modus "Stofzuigen en dweilen". Om de
reinigingsmodus aan te passen, gaat u naar de instellingen van
de Reinigingsmodus in de app en kiest u uit de volgende drie extra
opties: @ Stofzuiger @ Dweil @ Dweilen na stofzuigen

1. Starten met reiniging

Druk op de Aan/Uit-knop op de robot, of gebruik de app om de
robot te laten starten vanaf het basisstation. De robot zal vervolgens
de optimale reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren volgens
de plattegrond.

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het basisstation om
ervoor te zorgen dat de robot hier na het reinigen gemakkelijk naar kan
terugkeren.

De dweilpad wordt gereinigd voordat de robot begint te dweilen, wacht
geduldig.

- Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de vuilwatertank of het
wasbord niet tijdens het gebruik.

Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld/uitgeschakeld voor
het schoonmaken van de dweilpad. Raak de waterafvoer niet aan wanneer
de functie wordt ingeschakeld, om verbranding te voorkomen.
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2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar het basisstation
om de dweilpad te wassen op basis van de schoonmaakfrequentie
van de dweilpads die in de app is opgegeven. Het basisstation zal
automatisch de watertank van de robot leegmaken of bijvullen en de
robot zal verder gaan met reinigen.

3. Automatisch leegmaken van de stofbak en wassen en
drogen van de dweilpad

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en naar het basisstation
terugkeert om op te laden, zal het basisstation de stofbak automatisch
ledigen en vervolgens de dweilpad wassen en drogen.

Opmerking:

- Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

- Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de instelling in de app.

- De dweilpad en het wasbord worden na het wassen en drogen ook
gesteriliseerd met UV-straling. Tijdens de sterilisatie licht de statusindicator
op het basisstation blauw op.

4. De vuilwatertank schoonmaken

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u de vuilwatertank
schoon te maken om geuren te voorkomen.



Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor

routinematig onderhoud.

Onderkant van de robot

Stofbak

Vuilwatercontainer van de
robot

Pluizenborstelrol

Rondomlopend wiel/
Zwenkwiel/Hoofdwielen/
Opruimpoot

Maak het schoon
indien nodig

Robotonderhoud Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode Onderhoud van basisstation | Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode
Roldweil / Elke 1 tot 3 maanden Stofzak / Elke 2 tot 4 maanden
Filter van stofbak Elke 2 weken Elke 3 tot 6 maanden Vuilwatertank Na elk gebruik
Opening voor Schoonwatertank
automatisch ledigen Mz‘?k het;FhOON
indien nodig

Sensoren Wasbord
Oplaadcontacten Elke maand / Signaleringsvlak van het /

basisstation
stootrandvenster Oplaadcontacten Elke maand
Stootrand Opening voor automatisch
Zijborstel Elke 3 tot 6 maanden ledigen

Kalkaanslagremmer / Elke 18 tot 36 maanden
Hoofdborstel Elke 6 tot 12 maanden

Opmerking:

De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk van
het daadwerkelijke gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere
omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt snel onderhoud of

vervanging aanbevolen.
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Routinematig onderhoud

4. Gebruik de app of druk op de knop > om de robot terug te sturen
naar het basisstation, of zet de robot handmatig terug.

1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het wasbord nadat
het schoonmaken van de dweilpad is voltooid.

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet het gebruikte
water eruit.

0, OO
%

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water, en gebruik een
geschikt schoonmaakgereedschap om de binnenwand van de

3. Kantel het wasbord onder de afvoerbuis, lijn het uit met de klem vuilwatertank schoon te maken.

en druk het naar beneden totdat het op zijn plaats klikt.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een bewegend onderdeel.
Gebruik niet teveel kracht tijdens het reinigen zodat deze niet beschadigt.
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Routinematig onderhoud

Stofzak

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de stofzak weg.

Opmerking: Door de hendel naar buiten te trekken wordt de stofzak
afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een droge doek.

3. Plaats een nieuwe stofzak.

4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.
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Routinematig onderhoud

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier, verwijder haren

3. Plaats de hoofdborstel, met de gezeefdrukte pijlen naar boven
van de borstel en schroef deze weer vast.

gericht, schuin naar beneden in de sleuven.

Hoofdborstel -~ T -

1. Druk de borstelbeschermingclips naar binnen om de

borstelbescherming te verwijderen en til de hoofdborstel uit de robot.
; 4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit met de sleuf,

plaats deze schuin naar beneden en druk het vervolgens op zijn
plaats.

schoonmaakgereedschap om haren te verwijderen die in de borstels

verstrikt zijn geraakt. Duw de borstels na het reinigen stevig in de Opmerkingen:
hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats vastklikken. - Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de borstels om letsel te
voorkomen.

- Als de hoofdborstel erg verstrikt is, controleer dan of de stofbak van de
robot vol is en geen haren kan opzuigen. Zo ja, maak de stofbak dan leeg.

- Houd de hoofdborstel buiten het bereik van kinderen en huisdieren om
verwondingen te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

. 4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig af
Stofbak en filter alvorens ze opnieuw te installeren.

1. Verwijder de klep van de robot en druk vervolgens op de
stofbakklem om de stofbak te verwijderen.

Opmerking:

- Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.
- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.

Vuilwatercontainer van de robot

Houd de ontgrendelknoppen van de vuilwatercontainer ingedrukt
om deze te verwijderen. Giet het vuile water eruit. Spoel de
vuilwatercontainer af met schoon water, veeg deze droog of laat
drogen en plaats deze vervolgens terug in de robot.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak vervolgens de stofbak
leeg.

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken met een borstel, vinger
of scherp voorwerp om schade te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Dweileenheid Pluizenborstelrol

1. Druk op de ontgrendelknop en til de dweil langzaam op om de De pluizenrol en de klem aan de linkerkant zijn afneembaar om te
roldweil eruit te trekken. reinigen:

1. Verwijder de rol en gebruik een geschikt gereedschap om verstrikt
haar of vuil te verwijderen.

2. Zodra u de roldweil hebt verwijderd, neemt u een zachte, droge 2. Verwijder de klem voorzichtig om deze te reinigen en plaats deze
doek en veegt u het compartiment van de dweileenheid en de na het reinigen weer terug.

geleidewielen schoon om verstopping te voorkomen.

. ) Rondomlopend wiel
o Geleidewielen

3. Na het reinigen plaatst u de roldweil terug door deze door de
houder te leiden en op de ontgrendelknop te drukken totdat deze op
zijn plaats klikt.

Opmerking:
- Gebruik een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as en de
band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige

kracht.
- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het terug
nadat het volledig is gedroogd.
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Routinematig onderhoud

Robotsensoren en stootrand

Veeg de robotsensoren en stootrand schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding:

—— o Stootrandvenster

o 3D dubbele-
lijnlasersensoren

Tilbare
laserafstandssensor

=

o Stootrand

o Randsensor

Afgrondsensoren

—o Tapijtsensor

T

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
basisstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.

Openingen voor automatisch ledigen, oplaadcontacten
en signaleringsvlak

Maak de openingen voor het automatisch legen, de oplaadcontacten
en het signaleringsvlak schoon met een zachte, droge doek.

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de
batterij goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale
prestaties van de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel het

uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Om schade door
overontlading te voorkomen, moet u de robot minimaal één keer
per drie maanden opladen.

125



Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot kan niet worden
ingeschakeld.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation op en probeer het opnieuw.
De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in omgevingen met een
omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.

De robot kan niet opladen.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn aangesloten.
Het contact tussen de oplaadcontacten op het basisstation en de robot is slecht, maak de oplaadcontacten schoon.
Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat zo is.

De robot kan geen

verbinding maken met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding maakt met uw wifi-netwerk
correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer het opnieuw volgens
de instructies.

De robot kan het
basisstation niet vinden en
keert niet terug.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening aangesloten of is verplaatst terwijl de robot er niet op stond. Sluit het basisstation
aan op de stroomvoorziening of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal aanmaken als het opnieuw
positioneren niet lukt. Als de robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat
geval moet u de robot handmatig op het basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof en vuil te verwijderen.

De robot zit vast voor het
basisstation en kan er niet
naar terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is voor of aan beide zijden van het basisstation om te voorkomen dat de robot geblokkeerd wordt.
De route om terug te keren naar het laadstation is geblokkeerd, bijvoorbeeld omdat de deur gesloten is.

De robot kan wegglijden als de vloer voor het basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en probeer het
opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Zorg ervoor dat de verlengplaat voor de oprit correct is geinstalleerd.

De robot kan niet worden
uitgeschakeld.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen de robot van het basisstation te
halen en dan pas de knop () 3 seconden ingedrukt te houden om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 it te voeren, houdt u de knop (/) 10 seconden ingedrukt om de robot
geforceerd uit te schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

De robot mist de kamers
die moeten worden
gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden gereinigd geopend zijn.
De plek véor de kamer die moet worden gereinigd kan nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt. Probeer de vloer
te drogen voordat u de robot gebruikt.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De oplaadsnelheid is traag.

Het duurt ongeveer 3 uur om de robot volledig op te laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch vertragen om de
levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluid neemt toe
terwijl de robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan een hard voorwerp in de hoofdborstel of de stofbak vastzitten. Controleer dat en verwijder evt. het harde voorwerp.
De hoofdborstel of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.

Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

De robot beweegt zonder
de ingestelde route te
volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om de natte plekken te drogen
voordat u de robot gebruikt.

Veeg het stootrandvenster en de 3D dubbele-lijnlasersensoren op de robot schoon met een schone, zachte doek om ze schoon en vrij
te houden.

De robot zal na het
opladen niet verder gaan
met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet kan hervatten.
De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of via de app of de knop () de
robot hebt gestuurd om op te laden.

Het basisstation kan niet
automatisch de stofbak
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen voor het automatisch ledigen van de robot, het basisstation of de stofbak
geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.

Het waterniveau in het
wasbord is abnormaal.

Controleer of de afdichting op de vuilwatertank los zit, of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig. Als het probleem
aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.

Verwijder het wasbord en controleer of de vuilwaterafvoer verstopt is en maak deze schoon.

Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

De dweileenheid is
abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweileenheid om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot opnieuw te starten. Als het
probleem zich blijft voordoen, neem dan contact op met de klantenservice.

Er staat water onder de
schoonwatertank of rond
de afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat water in de leiding achterblijven onder de tank of rond de afdichting. Dit is
normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://www.mova.tech
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Specificaties

Basisstation

Model RLZ72CE-1 Model RCZE0502
Oplaadtijd Ongeveer 3 uur Nominale ingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominale spanning 14,4V = Nominale uitgang 20V=3A
Nominaal vermogen 75 W Nominaal vermogen (tijdens
- 700 W
lediging van stof)
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz
Nominaal vermogen (tijdens
Maximaal het opladen en reinigen met 1160 W
. < 20 dBm
uitgangsvermogen heet water)
Nominaal vermogen (tijdens 135 W
Basisstation/oplaadstation opladen en drogen)

Opgenomen vermogen in uitgeschakelde modus: <0,3 W
Opgenomen vermogen in stand-bymodus: 0,5 W (binnen 15 minuten
nadat de robot het basisstation/oplaadstation heeft verlaten)

Robot en basisstation/oplaadstation

Het apparaat heeft geen stand-bymodus of andere gelijkwaardige
toestanden wat betreft stand-byvereisten, energiebeheerfunctie of de
mogelijkheid om draadloze netwerkverbindingen uit te schakelen vanwege
het onderhoud van de batterij. Het stroomverbruik van de apparatuur is
waarschijnlijk hoger dan dat van andere apparatuurmodellen die aan deze
functionele vereisten voldoen.
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Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de
antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.

Opmerking:

- Nominaal vermogen (tijdens het opladen en reinigen met heet water) wordt
bepaald door de vermogenswaarde tijdens de representatieve periode
(watertemperatuur
25°C).

Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door
de vermogenswaarde tijdens volledige belasting.



Specificaties

Oplaadbare lithium-ionbatterij

Model R2401-4S52P-XDEV/R2401-452P-MMYD
Type Li-ion

Nummer 1

Nominale capaciteit 5,8 Ah

Verwijdering en inleveren van batterijen

AEEA-informatie

z

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn
2012/19/EU) die niet samengevoegd mogen worden

met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan
moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen
door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door
de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen
inzamelpunt voor het recyclen van afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en
recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu
en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact
op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor
meer informatie over de locatie en de voorwaarden van
dergelijke inzamelpunten.

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat
de batterij door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het apparaat worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;

- bij het verwijderen van de batterij moet het apparaat van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.
Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en
verwijder vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.
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Informacdes de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho, leia atentamente o manual do
utilizador antes da utilizacdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes
de
utilizacao
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- Este produto ndo deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com deficiéncias fisicas,

sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisdo de um progenitor ou tutor para
garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A limpeza e a manutencdo nao devem ser efetuadas por
criangas sem supervisao.

- O aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de alimentagao fornecida com o mesmo.
- Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por pessoas qualificadas.
- Desimpeca a drea a ser limpa. As criancas ndo devem brincar com este aparelho. Assegure-se de que as criancas e animais de

estimagdo sao mantidos a uma distancia segura do robot enquanto este estiver a funcionar.

- Ndo instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.
- Este produto destina-se a limpeza do chdo apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre, em superficies ndo

pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

- Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for, ndo use o aparelho.
- Se o cabo de alimentacdo estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial disponivel junto do

fabricante ou do seu agente de servico.

- Nao utilize o robot numa drea suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.
- Nao coloque o robot virado ao contrario. Nao utilize a tampa do sensor LDS, a tampa do robot ou o para-choques como pega

para o robot.

- Utilize o robot em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C. Certifique-se de que ndo existem

liguidos ou substancias pegajosas no chao.

- Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e remova fios ou cabos de

alimentacdo que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

- Remova do chdo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robot esbarre com eles e os danifique.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de suc¢do do robot.

- Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criangas.

- Ndo opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.

- Nao coloque criangas, animais de estimagdo ou qualquer objeto em cima do robot, independentemente de este estar parado ou

em movimento.

- No depdsito de dgua limpa s6 pode ser adicionada dgua limpa e a solucdo de limpeza oficialmente aprovada. Nao adicione

qualqguer outro liquido, tal como alcool ou desinfetante. A relagao entre a solugdo de limpeza e a agua limpa pode ser verificada
no frasco da solucdo de limpeza. Mantenha a solucdo de limpeza fora do alcance das criangas.

- Nado utilize o robot para limpar quaisquer objetos a arder. Ndo utilize o robot para apanhar liquidos inflamdveis ou combustiveis,

gases corrosivos ou acidos ou solventes ndo diluidos.



Informacdes de seguranca

- Ndao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou
qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

- Aficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutengao do aparelho.

- Nao limpe o robot ou a estacdo base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido. Apos a limpeza das pecas
lavaveis, seque completamente as pecas antes de as reinstalar e de as utilizar.

- Utilize este produto de acordo com as instrugdes do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao responsaveis por qualquer perda
ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e - Nao utilize qualquer bateria ou estacao base de terceiros. O robot s6 pode ser utilizado com a estagcdao base modelo RCZE0502.

carrega- - Aestagao gle base carrega 8 bater!qs, bateria de iGes de {itio de 5800 mAh. o . o

mento - Esta estacdo basﬂe ndo pode ser utlll;gda para carregar pilhas nao recarregaveis. O desrespeito por estas indicacdes pode

provocar um incéndio na bateria de ides de litio.

- Ndao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estagao base por si préprio.

- Nao cologue a estagao base perto de uma fonte de calor.

- Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da estagdo base.

- Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessdrias devem ser descartadas numa instalacao
de reciclagem apropriada.

- Se o cabo de alimentagado se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o servigo pds-venda.

- Certifique-se de que o robot esta desligado ao ser transportado e que & mantido na sua embalagem original, se possivel.

- Se o robot nao for utilizado durante um longo periodo de tempo, carregue-o completamente, depois desligue-o e guarde-o
num local fresco e seco. Recarregue o robot pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga excessiva da bateria.

Informacgbes - O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para produtos
sobre laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com o laser durante a utilizagdo.

seguranca  PRODUTO LASER DE CLASSE 1
do laser PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizacdo no interior Leia o manual do operador

Pelo presente, a XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara que o tipo de equipamento de radio RLZ72CE-1 esta em
conformidade com a Diretiva 2014/53/UE.
0 texto completo da declaragao de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco de Internet: https://www.mova.tech

Para obter o manual eletronico detalhado, va a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags 131



Visao geral do produto

o 0 Botdo da base

Prima para mandar o robot de volta a estacdo base

- O bloqueio para criangas esta ativo, pressione durante 3
segundos para desativar o bloqueio para criancas

- O bloqueio para criangas esta desativado, pressione
durante 3 segundos para ativar a funcdo de limpeza
localizada

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou

T (H Botdo de alimentacdo/limpeza
desligar o robot

Prima para iniciar a limpeza depois do robot estar ligado
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° Indicador de estado RGB

- Azul intermitente (lados): modo de limpeza inteligente
(Impulso para particulas grandes, Limpeza inteligente
de manchas, Impulso do Tapete, etc.)

- Vermelho intermitente (centro): erro

Botdo indicador de estado
Luz branca fixa: limpeza ou aspiracdo concluida
Branco intermitente: a carregar (bateria nao fraca)
Luz cor de laranja fixa: em modo de espera ou em pausa
por ter a bateria fraca
Laranja intermitente: a carregar (bateria fraca)
- Cor de laranja a piscar: erro

Nota:

- Prima qualquer botdo no robot para fazer uma pausa enquanto
o robot estd a limpar ou a voltar para carregar.

- O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado através
da aplicagdo MOVAhome.



Visao geral do produto

Robot e sensores

Luz LED auxiliar

Sensores laser de linha dupla 3D

Camara IRde IA

Ty
[L/!V

Robot e sensores

Sensores de desnivel

f

Sensor de o—
tapetes

Escova lateral =———

Roda
omnidirecional
+—— Barreira do funil de

5 Protecdo da escova (2 ? sujidade
Camara HD de IA ¢ ( \ H— Escova principal
o Microfones Roda principal O - = 3 %h iy Roda principal
Perna de - Perna de
Sensor de distancia laser afastamento “ H)/ afastamento
elevavel Montagem da s Clips de protecdo
o Janela do para-choques esfregona %%%%%%:mm@m da escova
o Para-choques & Rodizio
- Sensores de orlas

o Cobertura

—— o Botdo de reinicializacdo

- Prima e mantenha premido
durante 3 segundos para repor as
definicdes de fabrica

o Contactos para carregamento
Botdo de libertagdo do depdsito de
T agua usada

o Entrada de reabastecimento

automadtico de dgua

o Conectores

o Depdsito de dgua usada do robot
o Ventiladores de esvaziamento

automatico

Filtro °

Clipe do filtro°

Montagem da esfregona

°Clipe da caixa para o pé

°Ventiladores de esvaziamento
automatico

o —_—
LA || ——
Esfregona de Suporte da Cobertura da Rolo de
rolo esfregona esfregona amaciamento
Botdo de (ndo amovivel) (ndo amovivel)
libertagao
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Visao geral do produto

Estacdo base : Dep6sito de dgua usada

— 0
Tubo de drenagem oS 2 © O

Tubo de dgua
oFlutuador de dgua vazio

Painel de lavagem

|
|
|
|
[
|
Placa de extensdo da :
rampa -—--4
Compartimento B (200 mL): :
Solugdo para odores de

°Filtro
Inibidor de calcdrio

[
[
Cobertura Eeefr—]------- a W@ Clipe do depdsito de dgua |
Deposito de dgua usada —+— e A *‘ [ Bola flutuante de dgua [
Depdsito de dgua limpa | : W :
[
[ [
‘ L e e e e e e e e e e e e e e e — — — — — — — — — — — — — 4
[
‘ e T T T T T T T T T T T T T T T T A
[ o . .
Tampa do depdsito de p6 ————— | Depésito de dgua limpa
I o Clipe do deposito de agua
[
[
[
[

Compartimento

A (400 mL): animais de estimacdo )
Limpador de ¢ Indicador de estado
- - Luz branca fixa: a estacao
hdo i >
c base estd ligada a
eletricidaadf ;
. . - Luz cor de laranjafixa: a
Moédulo de distribuicdo estacdo base tem um erro o
automatica de solucao - Luz azulfixa: a luz UV esté a
- compartimento funcionar )
duplos @: Porta de alimentacdo
Filtro i ’—: A% | Ranhura do saco Ranhura para arma~zenamento do
T‘ o ara o po cabo de alimentacgdo
. R L i p po
Area de sinalizacdo — umm— » Contactos para carregamento 4
Orificio de secagem SECAS) Saida para adlt;:ao
= automatica de dgua

da esfregona Y

o Ventiladores de
esvaziamento
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Antes de utilizar

Preparar a sua casa

Antes de limpar, afaste os objetos instaveis, frageis, valiosos ou perigosos
e remova os cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados do
chao para evitar que o robot os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

T

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobiliario no seu local
apropriado para deixar mais espaco.

O robot esta equipado com sensores de declives para detetar as zonas de
entrega circundantes. Para garantir um funcionamento seguro e estavel,
recomenda-se a utilizagao de barreiras fisicas para evitar zonas de queda.

) —

Lo

&

Para evitar que o robot ndo reconheca a area que necessita de ser limpa,
ndo se coloque na frente do robot, nas ombreiras, no corredor ou em
lugares estreitos.
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Antes de utilizar

1. Coloque a estacdo base e ligue-a a uma tomada elétrica
Coloque a estagao base num local que seja o mais aberto possivel
e com um bom sinal de WI-FI. Deixe espaco suficiente, tal como
indicado na figura, e remova quaisquer objetos na area sombreada.
Insira firmemente o cabo de alimentagao na estacdo de base e
ligue-o a uma tomada elétrica até que o indicador da estacdo de
base se acenda.

Nota:

Certifique-se de que nenhum objeto poderd bloquear a drea de sinalizagdo.

Recomenda-se que coloque a estagdo de base numa superficie dura
e ndo numa carpete, uma vez que a carpete pode afetar o retorno e o
carregamento do robot.

2. Instale a placa de extensao da rampa e retire as
protecdes do robot

Nota:

3. Ligue-se a aplicacdo MOVAhome

(1) Prima e mantenha premido o botao de alimentagao no robot
durante 3 segundos para o ligar. Retire a cobertura do robot e leia o
cédigo QR no robot ou procure "MOVAhome" na loja de aplicacdes
para descarregar e instalar a aplicacdo.

(2) Abra a aplicagdo MOVAhome, toque em "Ler codigo QR para
ligar" e leia novamente o mesmo cédigo QR no robot para adicionar
o dispositivo. Siga as instrucdes para terminar a ligagdo por Wi-Fi.

o Codigo QR
o

(I

Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

Devido a atualizacBes no software da aplicagao, as atuais operagdes podem
ser diferentes das instrugdes contidas neste manual. Siga as instru¢bes com
base na versdo atual da aplicagao.

Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo (2) e siga as indicacdes para
concluir a ligagao Wi-Fi.

Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima e segure o botdo de
reinicializagao do robot durante 3 segundos.



Antes de utilizar

4. Ligue o robot a estacdo base

Depois de ligar o robot, coloque-o na estacao base com o
conjunto da esfregona virado para a tédbua de lavar. Entdo ouvird
uma notificagdo de voz quando o robot se ligar com sucesso a
estacdo base. Depois do robot estar completamente carregado, os
indicadores de estado no robot e na estacdo base permanecerdo
acesos durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.

Nota:
Recomenda-se que carregue completamente o robot antes da primeira
utilizagdo. Quando o robot ndo puder ser ligado apds o esgotamento da
bateria, ligue manualmente o robot a estagdo para o carregar.

5. Adicione a solugdo de limpeza do chao e a solugdo para
odores de animais de estimagdo MOVA

(1) Retire a tampa do depdsito para o pé e puxe para fora o
modulo de distribuicdo automatica de solucao.

(2) Abra as tampas superiores do modulo e adicione a solugao de
limpeza do chao e a solucdo para odores de animais de estimacdo
no compartimento especializado, como mostra a figura.

(3) Feche as coberturas, volte a colocar o moédulo na estagdo base e
volte a instalar a tampa do depdsito para o po. As solucdes de limpeza
serdo adicionadas automaticamente durante o funcionamento.

oCompartimento
A (400 mL):
Limpador de
chao

o Compartimento B

(200 mL): Solugdo para
odores de animais de
estimagao

0 madulo de distribuicao automatica de solugdo pode ser enchido para
utilizacdo. Nao adicione liquidos que ndo sejam oficialmente aprovados para
evitar avarias.

Instale o modulo do dispensador de solugao automatica até encaixar no lugar.
Ndo confunda a solugcdo de limpeza do chdo com a solugdo para odores de
animais de estimacdo, pois pode provocar o mau funcionamento da mdquina.

6. Adicione dgua ao deposito de agua limpa

Retire o depdsito de agua limpa da estagdo base e encha-o com
agua limpa. Em seguida, instale-o de volta na estagao base.

Nota:

N&o adicione dgua quente ao depdsito de dgua, pois isto pode causar a
deformagdo do mesmo.
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Modo de utilizacao

Ligar/Desligar

Prima e segure o botdao durante 3 segundos para ligar o robot. O
indicador de alimentacdo permanecerd aceso. Ou coloque o robot
na estacdo base, alinhando os contactos de carregamento do
robot com os da estacdo base e, em seguida, o robot ligar-se-a
automaticamente e comecara a carregar. Para desligar o robot,
afaste-o da estacdo base e prima e mantenha premido o botéo ()
durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrucdes
na aplicacao para criar rapidamente um mapa. O robot comecara
a mapear sem limpar. Quando o robot regressa a estacdo base, o
processo de mapeamento estd concluido e o mapa serd guardado
automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robot estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o
colocar em pausa.

Se o robot estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os indicadores do
robot desligar-se-ao. Prima qualquer botao no robot, ou use a
aplicagao para acordar o robot.

Nota: Se o robot for posto em pausa e colocado na estagao base, o processo
de limpeza atual terminara.
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Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robot regressa
automaticamente a base para carregar. Depois de carregar a bateria
até ao nivel apropriado, retomard as tarefas de limpeza inacabadas.

Nota: Para utilizar esta fungdo, ative-a na aplicagdo.

Modo "Nao incomodar" (DND, do inglés "Do Not Disturb")

0 modo DND (Ndo Perturbar) estd ativado por predefinicdo. Pode

utilizar a aplicagao para desativar o modo DND ou modificar o

periodo de DND.

Nota:

- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente
durante o periodo de "Ndo incomodar"(DND).

- Neste modo, selecione se pretende retomar a limpeza, ativar a recolha
automatica de po e baixar o volume da voz na secgao Nao incomodar da
aplicacdo.

Reiniciar o robot

Se o robot deixar de responder ou nao puder ser desligado, prima e
segure o botdo durante 10 segundos para o forcar a desligar-se. Em
seguida, prima e mantenha premido o botédo durante 3 segundos
para ligar o robot.

Limpeza localizada

Quando o bloqueio para criangas estiver desligado, pressione sem
soltar o botdo (> para ativar o modo de limpeza por pontos. Neste
modo, o robot limpa uma drea quadrada de 1,5 x 1,5 metros a sua
volta e regressa ao ponto de partida quando a limpeza pontual
estiver concluida.



Modo de utilizacao

Aspirador e esfregona

Nota: Quando utilizar o robot pela primeira vez, o robot ird, por
defeito, para o modo "Vacuum and Mop" (Aspirar e limpar). Para
ajustar o modo de limpeza, aceda as definicdes do Modo de limpeza
na aplicacdo e selecione uma das trés opgdes adicionais seguintes:
@ Aspirar @ Esfregona @ Lavagem com esfregona depois de
aspirar

1. Iniciar a limpeza

Prima o botdo no robot ou utilize a aplicagdo para fazer o robot
comecar a partir da estagdo base. Depois, o robot planeara a rota
de limpeza ideal e executara a tarefa de limpeza com base no mapa
criado.

Nota:

- Para garantir que o robot possa regressar facilmente a estagdo base apés
a limpeza, recomenda-se que o mesmo seja iniciado a partir da estagdo
base.

- A almofada da esfregona sera limpa antes do robot comecgar a esfregar.
Aguarde com paciéncia.
Nao mova a estagdo base, o depdsito de agua limpa, o depdsito de dgua
usada ou o painel de lavagem durante o seu funcionamento.

- Alimpeza com agua quente pode ser ativada/desativada na aplicagdo para
a limpeza da esfregona. Para evitar queimaduras, ndo toque na saida de
agua quando a fungao estiver ligada.

2. Lavagem automadtica com esfregona

Ao limpar, o robot regressara automaticamente a estagdo base
para lavar a sua almofada da esfregona com base na frequéncia
de limpeza das mesmas que estiver especificada na aplicagao. A
estacdo base enchera ou esvaziara automaticamente o depdsito de
agua do robot e este retomara a limpeza.

3. Esvazia automaticamente o caixa de pé e lava e seca a
almofada da esfregona

Depois do robot terminar uma tarefa de limpeza e regressar
a estacao base para carregar, a estacao base comeca
automaticamente a esvaziar o caixa de po, e depois limpara e
secara as almofadas da esfregona.

Nota:

- Se a fungao de esvaziamento automatico for desligada na aplicagao, a
estagdo base ndo esvaziard automaticamente a caixa para o po.

- Aestacdo base esvaziard a caixa para o pé de acordo com a definicdo na
aplicacdo.

- A almofada da esfregona e a tdbua de lavar também sdo esterilizadas
por UV apds a lavagem e secagem. Durante a esterilizagdo, o indicador de
estado da estacdo base acende-se a azul.

4. Limpar o deposito de agua usada
Depois do robot ter completado a sua tarefa, por favor, limpe o
deposito de dgua usada para evitar qualquer odor.
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Manutencdo de rotina

Para manter o robot em boas condigdes, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicagao ou na tabela seguinte para

manutencao de rotina.

Manutencdo do robot

Frequéncia da
manutencao

Periodo de
substituicdo

Manutencdo da estacdo
de base

Frequéncia da
manutengdo

Periodo de
substituicdo

Esfregona de rolo

/

Acada 1 a3 meses

Saco para o po

/

A cada 2 a 4 meses

Filtro da caixa para o po

A cada 2 semanas

A cada 3 a 6 meses

Deposito de dgua usada

ApoOs cada utilizacdo

Ventiladores de esvaziamento
automatico

Sensores

Contactos para carregamento

Janela do para-choques

Para-choques

Todos os meses

Deposito de agua limpa

Painel de lavagem

Limpe conforme for
necessario

Area de sinalizacdo da
estacdo base

Contactos para
carregamento

Escova lateral

Escova principal

Fundo do robot

Caixa para o po

Deposito de dgua usada do
robot

Rolo de amaciamento

Roda omnidirecional/Rodizio/
rodas principais/Perna de
afastamento

Limpe conforme for
necessario

A cada 3 a 6 meses

A cada 6 a 12 meses

Ventiladores de
esvaziamento automatico

Todos os meses

Inibidor de calcario

Acada18a36
meses
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Nota:

A frequéncia da manutengao e substituicdo depende da utilizagdo efetiva.
Se ocorrer uma excecao devido a circunstancias especiais, recomenda-se a
manutengdo ou substituigdo imediata.




Manutencao de rotina

Painel de lavagem

1. Retire o robot e remova a tabua de lavar depois de terminar a
limpeza do esfregao.

3. Incline a tabua de lavar por baixo do tubo de drenagem, alinhe-a
com o clipe e prima até encaixar no lugar.

4. Utilize a aplicacdo ou prima o botdo (> para devolver o robot a
estacdo base ou cologue-o manualmente no lugar.

Depdsito de dgua usada

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua tampa e deite fora a
agua suja.

ogo

00
2. Enxague o depdsito de dgua usada com dgua limpa e utilize uma
ferramenta de limpeza adequada para limpar a parede interna do

deposito de agua usada.

Nota: A bola flutuante no depdsito de dgua usada é uma peca movel. Ndo
apliqgue demasiada forga ao limpa-lo para ndo o danificar.
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Manutencdo de rotina

1. Retire a tampa do depdsito de po e deite fora o saco para o po. 3. Instale um novo saco para o po.

Nota: ao puxar a pega para fora ird selar o saco para evitar que o pé e 0s
detritos caiam acidentalmente.
4. Volte a instalar a tampa do depdsito de po.

2. Remova o po e os detritos do filtro com um pano seco.
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Manutencao de rotina

Escova lateral

Degalpargfuse a escovallateral con; uma chave de fendas, limpe os 3. Com as setas impressas no ecra viradas para fora, insira a escova
cabelos da escova e volte a aparatusar. principal nas ranhuras para baixo, numa posicao inclinada.

Escova principal
< T -

1. Prima os clipes de protecao da escova para dentro para remover a

protecdo da mesma e levantd-la para fora do robot.
4. Alinhe a extremidade dianteira da prote¢do da escova com a

ranhura, insira para baixo, numa posicao inclinada e pressione na
posicao.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura. Utilize uma
ferramenta de limpeza adequada para remover os cabelos que se
enroscam nas escovas. Depois de limpar, empurre as escovas com
firmeza para o suporte da escova principal até prender na posicdo,
com um clique.

Notas:
Tenha cuidado ao retirar as escovas para evitar ferimentos.
Se a escova principal estiver muito emaranhada, verifique se o caixa de
p6 do robot esta cheio e ndo consegue aspirar mais cabelos. Se for esse o
caso, esvazie o caixa de po.
Mantenha a escova principal fora do alcance de criancas e animais de
estimagdao para evitar ferimentos.

Clique
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Manutencdo de rotina

Caixa para o po e filtro

1. Abra a cobertura do robot e prima o clipe da caixa para o p6 para
remover a mesma.

2. Retire o filtro da caixa para o po6 e, em seguida, esvazie a caixa
respetiva.

3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para remover o lixo.

Nota: N&o tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
cortantes para evitar danos.
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4. Lave a caixa para o po e o filtro com dgua e seque completamente
antes de reinstalar.

Nota:

- Enxague a caixa para o po e o filtro apenas com agua limpa. Nao use
qualquer detergente.

- Utilize a caixa para o p6 e o filtro apenas quando estiverem completamente
secos.

Deposito de agua usada do robot

Prima sem soltar os botdes de libertacdo da caixa de dgua usada
para a retirar. Deite fora a dgua usada. Enxague a caixa de dgua
usada com agua limpa, seque-a e volte a instala-la no robot.




Manutencao de rotina

Montagem da esfregona Rolo de amaciamento

1. Prima o botdo de libertagdo e levante lentamente o conjunto da O rolo de amaciamento e o seu clipe da extremidade esquerda séo
esfregona para puxar a esfregona de rolo para fora. amoviveis para limpeza:

; 1. Retire o rolo e utilize uma ferramenta adequada para remover
quaisquer pelos ou sujidade emaranhados.

/

2. DepO.IS de retirar o ro!o da esfregong, pegue num pano macio e 2. Retire cuidadosamente o clipe para limpeza e volte a instala-lo
seco e limpe o compartimento do conjunto da esfregona e as rodas depois de o limpar.

de guia para evitar entupimentos.

o Rodas guia Roda omnidirecional

3. Apos a conclusdo da limpeza, volte a inserir o rolo de esfregona
guiando-o através do suporte e premindo o botdo de libertagao até
encaixar no lugar.

Nota:

- Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para separar
0 eixo e o pneu da roda omnidirecional. Nao use forca excessiva.

- Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e coloque-a de volta
depois de a secar completamente.
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Manutencdo de rotina

Sensores do robot e para-choques Ventiladores de esvaziamento automatico, Contactos
) ) para carregamento e Area de sinalizacao
Limpe os sensores e o para-choques do robot com um pano macio

e seco, como mostra a figura abaixo: Limpe os ventiladores de esvaziamento automatico, os contactos para

Janela do para-choques carregamento e a area de sinalizacdo com um pano macio e seco.

o Sensores laser de
linha dupla 3D

Sensor de distancia
laser elevavel

=
L=
B A—

o Para-choques

o Sensores de orlas

Sensores de desnivel

—o Sensor de tapetes

O robot contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho.
Certifique-se de que a bateria permanece bem carregada para o
uso diario a fim de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
robot ndo for utilizado durante um periodo de tempo prolongado,
desligue-o e guarde-o. Para evitar danos por descarga excessiva,
carregue o robot, pelo menos, uma vez de trés em trés meses.

T

Nota: Um pano molhado pode danificar elementos sensiveis dentro do robot
e da estagdo base. Use um pano seco para a limpeza.
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Resolucao de problemas

Problema

Solucao

0 robot ndo consegue
ligar-se.

A bateria estd fraca. Recarregue o robot na base e tente novamente.
A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se a utilizagdo do robot em ambientes com uma
temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C.

O robot ndo pode carregar.

A estacdo base nao esta ligada a corrente, certifique-se de que ambas as extremidades do seu cabo de alimentagdo estdao
corretamente ligadas.

A ligagdo entre os contactos de carregamento na estacdo base e no robot é deficiente, limpe os contactos de carregamento.
Verifique se ha algum objeto estranho no conector do robot e remova esse objeto estranho, se o houver.

O robot ndo consegue ligar
ao Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua rede Wi-Fi esta
correta.

O robot ndo suporta uma ligagdo Wi-Fi de 5 GHz. Certifique-se de que o robot estd ligado a uma ligacdo Wi-Fi de 2,4 GHz.

0 sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifiqgue-se de que o robot se encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.

0 robot pode nado estar preparado para ser configurado. Por favor, saia e volte a entrar na aplicagdo e depois tente novamente
conforme as instrugdes.

0 robot ndo consegue
encontrar e regressar a
estacdo base.

A estagdo base esta desligada da corrente ou foi movida quando o robot ndo estava sobre ela. Ligue a estagdo base a fonte de
alimentacdo ou coloque o robot na estacdo base para carregar.

H4a demasiadas obstrugdes a volta da estagdo base. Coloque a estagdo base numa area mais aberta.

A deslocagdo do robot pode leva-lo a reposicionar-se e recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robot estiver
demasiado longe da estacdo base, pode ndo ser capaz de regressar automaticamente por si s6, caso em que serd necessario colocar
manualmente o robot sobre a estagdo base.

Limpe a drea de sinalizagdo na estagdo base para evitar po ou sujidade.

0 robot fica preso em
frente da estacdo base e
ndo consegue regressar.

Verifique se existe espago suficiente em ambos os lados ou a frente da estagdo base para evitar que o robot fique bloqueado. O
percurso de regresso ao carregamento estd bloqueado, por exemplo, a porta esta fechada.

O robot pode escorregar se o chdo em frente da estacdo base estiver excessivamente molhado. Se assim for, limpe o excesso de dgua
antes de tentar novamente.

Recomenda-se que desloque a estagdo base para um local diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensdo da rampa estd corretamente instalada.

0 robot ndo consegue
desligar-se.

0 robot ndo pode ser desligado quando estd a carregar. Recomenda-se que afaste o robot da estacao base e, em seguida, prima
sem soltar o botdo () durante 3 segundos para o desligar.

Se o0 robot ndo puder ser desligado através do passo 1, prima sem soltar o botdo (/) durante 10 sequndos para desligar o robot a
forca. Se o problema persistir, por favor, contacte o servigo pés-venda.

0 robot falha as divisdes a
serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas estdo abertas.
O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar molhado e escorregadio, fazendo com que o robot escorregue e trabalhe de forma
anormal. Recomenda-se que seque o chdo antes de utilizar o robot.
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Resolucdo de problemas

Problema

Solucao

Avelocidade de
carregamento é lenta.

Demora cerca de 3 horas a carregar completamente o robot quando a sua bateria estd fraca.

Se puser a funcionar o robot a temperaturas fora da gama especificada, a velocidade de carregamento ird diminuir automaticamente
para prolongar a vida util da bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robot como na estagdo base podem estar sujos. Limpe-0s com um pano seco.

O ruido aumenta quando o
robot esta a funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o po estd entupido. Se assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso na escova principal ou na caixa para o po. Verifigue e remova qualquer objeto duro existente.
A escova principal ou a escova lateral podem ficar emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros existentes.

Mude o modo de sucgdo para Normal ou Silencioso.

O robot move-se sem
seguir a rota definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser organizados antes da utilizagdo do robot.

0 trabalho em superficies molhadas e escorregadias provoca o deslizamento da roda principal. Recomenda-se que seque os locais
molhados antes de utilizar o robot.

Limpe a janela do para-choques e os sensores do laser de linha dupla 3D no robot com um pano limpo, macio e seco para o manter
limpo e desobstruido.

O robot ndo retoma
a limpeza depois de
carregar.

Certifique-se de que o robot ndo esta configurado para o modo Ndo incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturb"), o que o impedira
de retomar a limpeza.

0 robot ndo retoma a limpeza depois de o colocar manualmente na estagdo base ou de o enviar para carregar através da aplicacdo
ou do botdo .

A estagdo ndo consegue
esvaziar automaticamente
a caixa para o po.

Verifique se 0 saco para o po, no depdsito de pd, esta cheio.
Se 0 saco para o po ndo estiver cheio, verifique se existe alguma obstrucdo nas aberturas de esvaziamento automatico do robot, na
estagdo base ou na caixa para o po. Se houver, retire a pega bloqueada atempadamente.

0 nivel de agua no painel
de lavagem ndo é o
normal.

Verifique se o vedante do depdsito de dgua usada esta solto ou ndo estd corretamente instalado e, em caso afirmativo, reponha-o
manualmente. Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servigo pés-venda.

Prima suavemente o depodsito de dgua usada para se certificar de que estd corretamente instalado.

Retire o painel de lavagem, verifique se a saida do escoamento estd bloqueada e limpe-a.

Verifique a solugao de limpeza. Nao adicione qualquer outro liquido para além da solugao de limpeza oficialmente aprovada.

0 conjunto da esfregona
estd a ser levantado de
forma anormal.

Retire o conjunto da esfregona para verificar se tem algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robot. Se o
problema persistir, contacte a equipa do servigo pds-venda.

H4 dgua debaixo do
deposito de dgua limpa ou

a volta do vedante.

Ao retirar o deposito de dgua limpa, pode ficar alguma agua no tubo debaixo do depdsito ou a volta do vedante. Isto € normal.
Limpe-o0 com um pano seco.
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Especificacdes

Estacdo base

Modelo RLZ72CE-1 Modelo RCZE0502
Tempo de ; Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Aproximadamente 3 horas
carregamento
Saida nominal 20V=3A
Tensao Nominal 14,4V =
Poténcia nominal (durante o 200 W
Poténcia Nominal 75 W esvaziamento do pd)

Frequéncia de

. 2400-2483,5 MHz
funcionamento

Poténcia maxima de

. <20 dBm
saida

Estacdo de base/base de carregamento

Consumo de energia no modo desligado: <0,3 W

Consumo de energia em modo de espera: < 0,5 W (dentro de 15 minutos
apos o robot sair da estagdo de base/base de carregamento)

Robot e estacdo de base/base de carregamento

0 equipamento ndo possui um modo de espera ou outros estados
equivalentes em termos de requisitos de espera, fungdo de gestdo de
energia ou capacidade de desativar ligaces de rede sem fios devido
a necessidades de manutengao da bateria. O consumo de energia do
equipamento é suscetivel de ser superior ao de outros modelos de
equipamento que satisfacam estes requisitos funcionais.

Poténcia nominal (durante o
carregamento e a limpeza com 1160 W
agua quente)

Poténcia nominal (durante o

135w
carregamento e a secagem)

Em condi¢des normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido
a uma distancia de separacdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o
corpo do utilizador.

Nota:

- A poténcia nominal (durante o carregamento e a limpeza com agua
quente) é determinada pelo valor da poténcia durante o periodo
representativo (temperatura da dgua de 25 °C).

- A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) é determinada
pelo valor da poténcia durante o periodo de carga total.

149



EspecificacOes

Bateria recarregavel de ides de litio Informac&o sobre o REEE
Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de

ﬂ equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, como
]

especificado na Diretiva 2012/19/UE) que ndo devem ser
Modelo R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD misturados com residuos domésticos ndo selecionados.
) N - Em vez disso, deve proteger a saude humana e o
Tipo IGes de litio ambiente, entregando os seus residuos de equipamentos
) num ponto de recolha designado para a reciclagem
Numero 1 de residuos de equipamentos elétricos e eletrdnicos,
designado pelo governo ou pelas autoridades locais.
Capacidade nominal 5,8 Ah A eliminacdo e reciclagem corretas ajudardo a prevenir

potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a
saude humana. Contacte o instalador ou as autoridades
locais para mais informacdes sobre o local, bem como
sobre os termos e condi¢des desses pontos de recolha.

Eliminacdao e remocao da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sao perigosas para o ambiente. Antes de descartar a bateria, certifique-se de
que a bateria é removida por técnicos qualificados e descartada numa instalagao de reciclagem apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;

- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentacao ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja nao sdo necessarias devem ser descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada.

Ndo exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosao.

Em condicbes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com dgua e procure ajuda médica.

Guia de remocgdo:

1. Vire o robot, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do robot e depois retire a tampa.
2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.
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Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig instrukcji obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci
skorzystania z niej w przysztosci.

Ogranicze-
nia uzytko-
wania

- Zniniejszego urzagdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych,

zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem
rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce bez nadzoru nie mogg czysci¢ urzagdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

- Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z zasilaczem z nim dostarczanym.
- To urzgdzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich umiejetnosciach.
- Uprzatnij teren, ktéry ma byc¢ czyszczony. Nie wolno zezwalac, by dzieci uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta

domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzadzenia w tazienkach ani wokét basenow.
- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg w warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzystac na

wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, czy urzagdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywaj urzadzenia.
- Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym przewodem lub zespotem dostepnym u producenta lub u jego

przedstawiciela serwisowego.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu bez bariery ochronnej.
- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy czujnika LDS, pokrywy robota ani zderzaka w charakterze uchwytu.
- Robota uzywaj w miejscach, w ktorych temperatura otoczenia miesci sie w zakresie od 0°C do 40°C. Dopilnuj, by na podtodze nie byto

rozlanych cieczy ani lepkich substancji.

- Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z

drogi, zanim uruchomisz urzgdzenie.

- Usun delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego robota.

- Narzedzie do czyszczenia nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktérym przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.
- Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgcznie czystg wode z dodatkiem zatwierdzonych przez producenta $rodkow

czyszczacych. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny. Proporcje roztworu czyszczgcego do czystej wody
mozna sprawdzi¢ na butelce z roztworem. Srodki czyszczgce nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotdw. Nie uzywaj robota do zbierania tatwopalnych cieczy, zrgcych cieczy,

nierozcienczonych kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki

papieru lub inne, ktére mogtyby zatkac urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzgdzenia.
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Informacje o bezpieczenstwie

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierkg ani nie zmywaj zadng cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementow, ktére
mozna umy¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszy¢.

- Uzywaj tego urzadzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie
straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

Akumulatori - Nie uzywaj baterii ani stacji bazowych innych producentéw. Robot moze byc¢ uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCZE0502.
tadowanie - Stacja bazowa taduje 8 akumulatoréw, zestaw akumulatoréw litowo-jonowych o tgcznej pojemnosci 5800 mAh.
- Za pomocg tej stacji bazowej nie mozna tadowac baterii nietadowalnych. Proba tadowania baterii litowo-jonowych moze doprowadzic¢
do ich zaptonu.
- Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac¢ ani modyfikowac baterii lub stacji bazowe;j.
- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrédta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykdw tadowania stacji bazowe;j.
- Zuzytych baterii nie utylizuj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne baterie nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.
- W razie uszkodzenia lub zerwania przewodu zasilajgcego niezwtocznie zaprzestan uzytkowania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem
posprzedaznym.
- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu i w miare mozliwosci przechowuj go w oryginalnym opakowaniu.
- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nataduj go do petna, wytgcz i ztéz w chtodnym, suchym miejscu. Baterie nalezy
natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jej nadmiernego roztadowania.

Informacja o - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
bezpieczen-  produktdw laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowa¢ bezposrednio w strone oczu.

stwie lasero- prODUKT LASEROWY KLASY 1
wym KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

£} wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych Zapoznaj sig z tresciq instrukgji obstugi

Niniejszym firma XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzgdzenie radiowe typu RLZ72CE-1 jest zgodne z
wymogami okreslonymi w dyrektywie 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: https://www.mova.tech
Szczego6towy e-podrecznik, patrz https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
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Opis produktu

o O Przycisk dokowania

- Wcisnij, aby odestac robota do stacji bazowej

- Blokada rodzicielska jest wtgczona. Wcisnij i przytrzymaj
przez 3 sekundy, aby dezaktywowac blokade rodzicielskg

- Blokada rodzicielska jest wytgczona. Wcisnij i
przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ funkcje
czyszczenia punktowego

(M) Przycisk zasilania / czyszczenia
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub

wytgczyc
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

o Wskaznik stanu RGB

Uwaga:

- Wecisnij dowolny przycisk na robocie, aby wstrzymac robota
podczas sprzgtania lub powrotu do tadowania.

- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczyc w aplikacji
MOVAhome.

- Pulsujgcy niebieski (boki): inteligentny tryb czyszczenia
(Wzmocnienie dla duzych czgstek, Inteligentne usuwanie
plam, Wzmocnienie na dywanach itp.).

- Migajacy czerwony (Srodek): btad

Wskaznik stanu przycisku

- Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Pulsujgcy biaty: tadowanie (akumulator nie jest
roztadowany)

- Ciggty pomaranczowy: gotowosc lub pauza przy niskim
poziomie natadowania akumulatora

- Pulsujgcy pomaranczowy: tadowanie (niski stan
natadowania akumulatora)

- Migajgcy pomaranczowy: Btad
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Opis produktu

Robot i czujniki

Lampka pomocnicza LED

Dwuliniowe czujniki laserowe
3D
Kamera Al IR

Kamera Al HD

o Mikrofony

Podnoszony laserowy czujnik
%i odlegtosci
o Okno zderzaka

Ty
[L/!V

o Zderzak

- Czujnik krawedzi

o Pokrywa

o Przycisk Reset

- Wcisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrdcic¢
ustawienia fabryczne

o Styki tadowania

Przycisk zwolnienia pojemnika na
T brudng wode

o Wlot automatycznego uzupetniania
wody

o Ztgcza

o Pojemnik na brudng wode w robocie
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o Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Czujnik dywanu
Szczotka boczna ———

Czujniki uskoku

f

— Kotko
wielokierunkowe

Bariera lejka na kurz

Ostona szczotki ( (3 . \ Szczotka gtowna
Koto gtéwne % ) % TR Koto gtéwne
Stopka & Stopka dystansowa
dystansowa ))
Zespot mopa v Zaciski ostony

szczotki
Kotko
samonastawne

Pojemnik na kurz

Filtr o

oZatrzask pojemnika na kurz

Zacisk filtrae
Zespo6t mopa

I
Mop obrotowy ~ Uchwyt mopa
(niezdejmowana)

Przycisk
zwalniajgcy

°\Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Ostona mopa Watek puszysty
(niezdejmowana)



Opis produktu

stacja bazowa H; { Zbiornik na brudna wode |
Pokrywa — 1 _ _ _ _ _ _ a Zacisk zbiornika na wode |

Zbiornik na brudng wode ‘ 7 WQ |
|

\

\

! Ptywak poziomu wody
Zbiornik na czystg wode : W
|

ro = _ _ _ _ _ _ - - - - - - - - - - - - = = = = = hl

Zbiornik na czysta wode
a7

Pokrywa zbiornika na kurz e———

o Zacisk zbiornika na wode

=3 =3

[ [
[ [
[ [
Rura drenazowa oo o g 0 : oRura wodna :
Tarka I o Ptywak niskiego poziomu wody |
Ptytka rozszerzajgca rampe . - 4‘ Filtr :
) [ °Inhibitor kamienia [
Komora A (400 Komora B (200 ml): Srodek na L .
ml): Srodek do zapachy zwierzat o
czyszczenia podtog Wskaznik stanu
- Ciggty biaty: stacja bazowa
jest podtaczona do zasilania
- Ciggty pomaranczowy: stacja
bazowa ma btad =
Modut automatycznego - Ciggty niebieski: Swiatto UV
dozownika $rodka dziata
szxzzkcozr?]%erg\?v;/ @: Gniazdo zasilania
Filtr — ’—: AT | Szczelina worka na Szczelina do magazynowania kabla
T: ﬂ/ kurz zasilajgcego
Obszar sygnalizacji — Gy — o Styki tadowania 4
Otwory O &o Wylot automatycznego
wentylacyjne do = | dodawania wody
suszenia mopéw o Wyloty automatycznego

odpowietrzania
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Przed uzyciem

Przygotowanie domu

Przed rozpoczeciem czyszczenia prosze usungc niestabilne, kruche, cenne Robot wyposazony jest w czujniki wykrywajace krawedzie, ktére monitorujg
lub niebezpieczne przedmioty oraz posprzatac kable, tkaniny, zabawki, otaczajgce go strefy spadkéw (np. schody). Aby zapewni¢ bezpieczng i
twarde przedmioty i ostre obiekty lezgce na podtodze, aby uniknag¢ stabilng prace, zaleca sie stosowanie fizycznych barier w celu unikania stref
zaplatania sie, porysowania lub przewrdcenia przez robota, co moze spadkow.

prowadzi¢ do uszkodzen lub strat.

T

) —

Lo

&

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
miejscu, aby zostawic wiecej przestrzeni. sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub wagskimi
miejscami.

156



Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowg i podtacz jg do gniazdka elektrycznego
Umiesc¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym , z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wokét urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo
miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a z zacienionego obszaru

usun wszystkie przedmioty. Mocno wcisnij przewod zasilajgcy do stacji
bazowej i podtgcz go do gniazdka elektrycznego, az wskaznik stacji
bazowej sie zaswieci.

Uwaga:

- Dopilnuj, by zaden przedmiot nie blokowat obszaru sygnalizacji.

- Zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na twardej powierzchni, a nie
na dywanie, poniewaz dywan moze wptywac na powrdt robota i proces
tadowania.

2. Zainstaluj ptytke rozszerzajgca rampe i usun Robot

3. Potacz z aplikacjg MOVAhome

(1) Chcgc wtgczyc robota, wcisnij przycisk zasilania na robocie na

3 sekundy. Zdejmij pokrywa robota i zeskanuj kod QR znajdujacy

sie na obudowie robota, albo tez w sklepie z aplikacjami wyszukaj
aplikacje ,MOVAhome”, pobierz jg i zainstaluj.

(2) Otworz aplikacje MOVAhome, dotknij opcji ,,Zeskanuj kod QR,
aby potaczyc¢”, a nastepnie ponownie zeskanuj ten sam kod QR
umieszczony na robocie, co umozliwi dodanie urzgdzenia. Stosuj sie
do wyswietlanych instrukcji, aby nawigza¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga:

- Obstugiwana jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu faktyczne operacje mogg
odbiegac od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w oparciu
o biezgcg wersje aplikacji.

- Aby zresetowac potgczenie Wi-Fi, powtorz krok (2), a nastepnie postepuj
zgodnie z poleceniami.

- Chcgac odtgczy¢ urzgdzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk Reset na robocie
na 3 sekundy.
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Przed uzyciem

4. Podtacz robota do stacji bazowej

Po wtgczeniu robota umiesc robota w stacji bazowej w taki
sposob, by zespoét mopa byt zwrdcony ku tarce. Wéwczas ustyszysz
instrukcje gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy sie ze stacjg
bazowaq. Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany, lampki
statusu na robocie i stacji bazowej bedg sie swieci¢ przez 10 minut,
po czym sciemniejg.

Uwaga:

- Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem. Gdy
robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii, recznie potacz go
ze stacjg bazowg i nataduj.

5. Dodaj srodek do czyszczenia podtdg i srodek na zapachy
zwierzagt MOVA

(1) Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyjmij modut
automatycznego dozownika srodka czyszczgcego.

(2) Otworz gorne pokrywy modutu i wlej srodek do czyszczenia
podtdg oraz srodek na zapachy zwierzat do odpowiednich
przegrod, jak pokazano na rysunku.
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(3) Zamknij pokrywy, wtdz modut z powrotem do stacji bazowej, a
nastepnie zamontuj pokrywe pojemnika na kurz. Srodki czyszczgce
bedg dodawane automatycznie podczas pracy.

oKomora A (400 ml):
Srodek do
czyszczenia podtég

o Komora B (200 ml):
Srodek na zapachy
zwierzat

Modut automatycznego dozowania $rodka czyszczgcego mozna napetnic

do uzytku. Nie nalezy dodawac zadnego innego $rodka czyszczacego, niz

oficjalnie zatwierdzony przez producenta, gdyz grozi to niewtasciwym

dziataniem urzgdzenia.

- Zainstaluj modut automatycznego dozownika $rodka czyszczacego tak,
aby zatrzasnat sie na swoim miejscu.

- Nie pomyl srodek do czyszczenia podtdg z srodek na zapachy zwierzat

poniewaz moze to spowodowac awarie urzadzenia.

6. Dodaj wody do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go
czystg wodg. Nastepnie zainstaluj go na powrot w stacji bazowej.

Uwaga: z
-+ Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac jego
odksztatcenie.



Uzytkowanie

Wtaczanie/wytaczanie

Wocisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie
robota. Kontrolka zasilania nadal bedzie swieci¢. Mozna tez umiescic
robota w stacji bazowej, dopasowujgc styki tadujgce robota do
stykéw stacji bazowej, a robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie
tadowanie. Chcgc wytgczyc robota odsun go od stacji bazowej, po
czym wcisnij przycisk zasilania () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy, stosuj sie do instrukcji w
aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie
bez czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji bazowej, proces
mapowania jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi
w tryb uspienia. Wytgczg sie wszystkie wskazniki na robocie. Wcisnij
dowolny przycisk na robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga: Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji bazowej, biezgcy
proces czyszczenia zostanie zakonczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, robot
automatycznie wrdci do stacji bazowej, aby sie natadowac.
Po dotadowaniu do odpowiedniego poziomu robot wznowi
niedokonczone zadania czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkgji, aktywuj jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Tryb DND jest domyslnie wtgczany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji,

aby wytgczy¢ tryb DND lub zmodyfikowa¢ okres DND.

Uwaga:

- W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.

- W tym trybie wybierz, czy chcesz wznowic czyszczenie, aktywuj
automatyczne zbieranie kurzu oraz obniz poziom gto$nosci w sekcji Nie
przeszkadzac aplikacji.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij
przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje wymuszone
wytgczenie urzgdzenia. Nastepnie wcisnij przycisk zasilania na

3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.

Czyszczenie punktowe

Kiedy blokada rodzicielska jest wytgczona, wcisnij i przytrzymaj przycisk
0, aby wtgczy¢ funkcje czyszczenia punktowego. W tym trybie robot
czysci obszar kwadratowy o wymiarach 1,5 x 1,5 metra i po zakonczeniu
czyszczenia punktowego wraca do punktu poczgtkowego.
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Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: W chwili pierwszego wtgczenia robota uruchomi sie on w
trybie ,,O0dkurzanie i mopowanie”. Chcac wybrac tryb czyszczenia
przejdz do ustawien trybu czyszczenia w aplikacji i wybierz jedng z
trzech dodatkowych opcji: @ Odkurzacz @ Mop ® Mopowanie po
odkurzaniu

1. Rozpoczecie czyszczenia

W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej nacisnij przycisk
zasilania na robocie lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w
oparciu o stworzong mape.

©)

Uwaga:

- Aby zapewnic tatwy powrot robota do stacji bazowej po czyszczeniu, zaleca
sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.
Przed rozpoczeciem mopowania przez robota podktadki mopa zostang
wyprane, prosimy o cierpliwos¢.
Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowg, zbiornikiem na czystg wode ,
zbiornikiem na brudng wode ani tarka.
Funkcje prania gorgcg wodg mozna wtgczyc lub wytgczy¢ w aplikacji w
zaktadce zadan prania podktadki mopa. Aby zapobiec oparzeniu, nie
dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest wtaczona.
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2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzgtania robot bedzie automatycznie powracac do stacji
bazowej, aby wymy¢ podktadke mopa zgodnie z czestotliwoscig
okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie oprézni zbiornik lub
uzupetni wode w zbiorniku robota, po czym robot wznowi sprzatanie.

3. Automatyczne oproéznianie pojemnik na kurz oraz
czyszczenie i suszenie podktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego powrocie do stagji

bazowej celem natadowania akumulatora, stacja automatycznie oprozni

pojemnik na kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy podktadke mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oproézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami
w aplikacji.

- Naktadka mopujgca i tarka myjgca zostang poddane sterylizacji UV po
myciu i suszeniu. Podczas sterylizacji wskaznik stanu na stacji bazowej
zaswieci sie na niebiesko.

4. Oczysc¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik na brudng wode
ze zuzytg wodg, co zapobiegnie powstawaniu nieprzyjemnych
zapachow.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej

konserwacji.

Konserwacja robota

Czestotliwosc
konserwacji

Okres wymiany

Konserwacja stacji
bazowej

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Mop obrotowy

/

Raz na 1-3 miesiecy

Worek na kurz

/

Raz na 2-4 miesiecy

Filtr pojemnika na kurz

Raz na 2 tygodnie

Raz na 3-6 miesiecy

Zbiornik na brudng wode

Po kazdym uzyciu

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Czujniki

Styki tadowania

Okno zderzaka

Zderzak

Raz na miesigc

Zbiornik na czystg wode

Tarka

Czys$¢ w miare potrzeby

Obszar sygnalizacji stacji
bazowej

Styki tadowania

Szczotka boczna

Szczotka gtowna

Dno robota

Pojemnik na kurz

robocie

Pojemnik na brudng wode w

Watek puszysty

Koto wielokierunkowe /

Kétko samonastawne / Kota
gtéwne / Stopka dystansowa

Czy$¢ w miare
potrzeby

Raz na 3-6 miesiecy

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Raz na miesigc

Raz na 6-12 miesiecy

Inhibitor kamienia

Raz na 18-36
miesiecy

Uwaga:

Czestotliwos¢ wykonywania zabiegéw konserwacyjnych i wymiany
elementow zalezy od rzeczywistych warunkéw uzytkowania. Jesli wystgpi
wyjatek ze wzgledu na szczegoélne okolicznosci, zalecamy niezwtoczne
dokonanie przeglgdu lub wymiane czesci.




Rutynowa konserwacja

- 4. Zza pomocg aplikacji lub przez nacisniecie przycisku ¢ odeslij
Tarka -~ : 7 :

robota do stacji bazowej, albo przenie$ go recznie.
1. Po zakonczeniu prania podktadki mopa wyjmij robota i tarke.

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otwdrz pokrywe i wylej
zawartosc.

0, OO
000

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc

3. Przechyl tarcze myjacg pod rurq odptywowa, ustaw jq zgodnie z dostarczone narzedzie do czyszczenia sciany wewnetrznej zbiornika.

zaczepem i docisnij, az zatrzasnie sie na miejscu.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma.
Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczgc jg, aby unikng¢ jej uszkodzenia.
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Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzuc worek. 3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

Uwaga: Pociggniecie do zewngatrz za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu $mieci.

4. Zainstaluj z powrotem pokrywe zbiornika na kurz.

2. Kurz i smieci z filtra usuwaj suchg Sciereczkg.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna

Srubokretem odkrec szczotke boczng, usun z niej wtosy, a nastepnie
przykre¢ z powrotem.

Szczotka gtowna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjg¢ ostone, i
wyjmij szczotke gtéwng z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposob przestawiony na ilustracji. Do usuniecia
wtoséw wplatanych w szczotki uzyj odpowiedniego narzedzia.

Po wyczyszczeniu wcisnij szczotki mocno do uchwytu gtéwnych
szczotek, az zatrzasng sie na swoim miejscu.

Klikniecie
\l/
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3. Ustawiajgc szczotke gtéwng tak, aby nadrukowane strzatki byty
skierowane w gore, wtoz jg pod kgtem w dét do gniazd.

'7'1 b
Zalll
/;.

4. Wyréwnaj przedni koniec ostony szczotek ze szczeling, wsun jg w
doét pod katem, a nastepnie wcisnij na swoje miejsce.

Uwagi:

- Podczas wyjmowania szczotek zachowaj ostroznos¢, aby unikngc obrazen
ciata.

- Jesli w szczotce gtéwnej zaplatanych jest duzo wtoséw, nalezy sprawdzic,
czy pojemnik na kurz robota jest petny, przez co nie moze wciggac wtosow.
Jesli jest, oproznij pojemnik na kurz.

- Gtéwng szczotke przechowuj poza zasiegiem dzieci i zwierzagt domowych,
aby unikng¢ obrazen.



Rutynowa konserwacja

. . o 4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
Pojemnik na kurz i filtr ponownym zainstalowaniem.

1. Zdejmij pokrywa robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
go wyjac.

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg woda. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnika na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Pojemnik na brudng wode w robocie

Nacisnij i przytrzymaj przyciski zwalniajgce pojemnika na brudng
wode, po czym go wyjmij. Wylej brudng wode. Wyptucz pojemnik
na zuzytg wode czystg wodg, wytrzyj go do sucha lub osusz, a
nastepnie zainstaluj go ponownie w robocie.

Uwaga: Nie prébuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.
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Rutynowa konserwacja

Zespo6t mopa Watek puszysty

1. Nacisnij przycisk zwalniajgcy powoli unie$ zesp6t mopa, aby wyjg¢ ~ Watek i jego lewy zatrzask mozna zdemontowac do czyszczenia:
mop obrotowy. 1. Wyjmij watek i uzyj odpowiedniego narzedzia, aby usung¢
wplgtane wtosy lub brud.

2. Po wyjeciu mopa obrotowego wez miekkg, suchg éciereczke i 2. Ostroznie zdejmij zatrzask do czyszczenia, a po wyczyszczeniu
wytrzyj do czysta komore zespotu mopa oraz kétka prowadzgce, aby zamontuj go ponownie.
zapobiec zatorom.

o Kotka Kotko wielokierunkowe

prowadzgce

3. Po zakonczeniu czyszczenia, ponownie wtdz mopa obrotowego,
prowadzgc go przez uchwyt i naciskajac przycisk zwolnienia, az
ustyszysz klikniecie, ktére oznacza, ze jest na miejscu.

Uwaga:

- Matym srubokretem oddziel 0o$ od opony kétka wielokierunkowego. Nie
wywieraj nadmiernej sity.

- Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatdéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.
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Rutynowa konserwacja

Czujniki robota i zderzak

Czujniki robota i zderzak przetrzyj miekkg i suchg sciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej:

—— o Okno zderzaka

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Podnoszony laserowy
czujnik odlegtosci

=
L=
B A—

o Zderzak

o Czujnik krawedzi

Czujniki uskoku

—o Czujnik dywanu

T

Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji
bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.

Wyloty automatycznego odpowietrzania, styki tadowania
i obszar sygnalizacji

Wyloty automatycznego odpowietrzania, styki tadowania i obszar
sygnalizacji przetrzyj miekkg, suchg sciereczkg.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze
natadowany do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry
uzytkowe na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany
przez dtuzszy czas, wytacz go i ztdz. Aby unikngc szkod wskutek
nadmiernego roztadowania, robota nalezy dotadowywac
przynajmniej raz na trzy miesigce.
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Rozwigzywanie problemoéw

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprobuj ponownie.
Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie robota w temperaturze otoczenia od 0°C do 40 °C.

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zrédta zasilania, sprawdz, czy wtyczki po obydwu koncach przewodu zasilajgcego sg
prawidtowo wtozone do gniazd.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.

Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie taczy sie z
Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Robota nalezy potgczy¢ z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz zgodnie z
instrukcja.

Robot nie moze znalez¢
i powrdci¢ do stacji
bazowe;j.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg. Potgcz stacje bazowg z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy, jezeli
ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic
samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowe;j.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i $mieci.

Robot utyka przed stacjg
bazowg i nie moze
powrdcic¢ do niej.

Sprawdz, czy po obu stronach stacji bazowej lub przed nig jest wystarczajaco duzo miejsca, aby zapobiec zablokowaniu
robota. Droga powrotna do stacji bazowej jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze Slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowga jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usun nadmiar wody
przed podjeciem ponownej préby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprobowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zamontowana.

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytaczony podczas tadowania. W celu wytgczenia robota zaleca sie wyjecie go ze stacji bazowej, a
nastepnie wcisniecie przycisku () na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujac czynnosé 1, nalezy wcisngé przycisk () na 10 sekund, co spowoduje wymuszenie
wytgczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazne;.

Robot pomija
pomieszczenia, ktére
maja byc¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg otwarte.
Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub sliskie, powodujgc poslizg robota i niewtasciwe dziatanie.
Wysusz podtoge przed uzyciem robota.
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Rozwigzywanie problemow

Usterka

Rozwigzanie

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa okoto 3 godzin.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos$¢ tadowania automatycznie
zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej moga by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg sciereczka.

Hatas zwieksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotke gtéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde przedmioty.
Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Robot porusza sie, nie
trzymajac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy posprzatac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc przed uzyciem
robota.

Wytrzyj okno zderzaka i dwuliniowe czujniki laserowe 3D w robocie czysta, miekkg szmatkg, aby utrzymac je w czystosci i zapewnic
ich prawidtowe dziatanie.

Robot nie wznawia
sprzatania po tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony na tryb ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzgtania.
Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za pomocg aplikacji lub
przycisku O

Stacja nie moze
automatycznie opréznic¢
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiejs przeszkody na wylotach automatycznego odpowietrzania robota,
stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczys¢ na czas zablokowang czesc.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku na brudng wode nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w razie
potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedazowego.

Delikatnie wcisnij w d6t zbiornik na brudng wode, aby mie¢ pewnos¢, ze jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj tarke i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany. Jesli jest, udroznij go.

Sprawdz srodek czyszczgcy. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany srodek czyszczacy.

Zespo6t mopa jest
nieprawidtowo
podniesiony.

Wyjmij zespot mopa i sprawdz, czy nie utkngt w nim zaden obcy przedmiot, po czym pondw prébe uruchomienia robota. Jesli
problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z zespotem obstugi posprzedazne;j.

Pod zbiornikiem na czysta
wode lub wokot uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod zbiornikiem lub wokaét uszczelki moze pozostawac nieco wody. To jest
normalne. Wytrzyj suchg sciereczkg.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://www.mova.tech
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Dane techniczne

Stacja bazowa

Stacja bazowa/Dok tadujgcy

Pobor mocy, gdy urzgdzenie jest wytgczone: <0,3 W

Pobdr mocy w trybie czuwania: € 0,5 W (w ciggu 15 minut po opuszczeniu
przez robota stacji bazowej/stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/Dok tadujgcy

Sprzet nie ma trybu czuwania ani innych réownowaznych stanéw pod
wzgledem wymagan dotyczgcych czuwania, funkcji zarzgdzania energig
ani mozliwosci dezaktywacji potgczen sieci bezprzewodowej ze wzgledu
na koniecznos¢ konserwacji akumulatora. Pobér mocy urzgdzenia
prawdopodobnie bedzie wyzszy, niz w przypadku innych modeli sprzetu
spetniajgcych te wymagania funkcjonalne.

170

Model RLZ72CE-1 Model RCZE0502
Czas tadowania Okoto 3 godzin Znamionowa moc wejsciowa 220-240 V ~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V = Znamionowa moc wyjsciowa 20V=3A
Moc znamionowa 75 W Moc znamionowa (podczas 700 W

oprézniania z kurzu)
Czestotliwos¢ pracy 2400-2483,5 MHz

Moc znamionowa (podczas
Maksymalna moc tadowania i mycia goracg 1160 W

f < 20 dBm

wyjsciowa wodg)

M i d

oc znamionowa (podczas 135 W

tadowania i suszenia)

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika
nalezy zachowac odlegtos¢ przynajmniej 20 cm.

Uwaga:
Moc znamionowa (podczas tadowania i mycia gorgcg wodg) jest
wyznaczana przez warto$¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura
wody 25 °C).
Moc znamionowa (podczas tadowania i suszenia) jest okreslana na
podstawie wartosci mocy w okresie petnego obcigzenia.



Dane techniczne

Akumulator litowo-jonowy

Model R2401-4S52P-XDEV/R2401-452P-MMYD
Typ Li-ion

Liczba 1

Pojemnos¢ znamionowa 5,8 Ah
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Wyjecie i utylizacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac
wytgcznie wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekazac¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac z urzadzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowac w sposob bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od Zrédta zasilania, po czym roztadowac akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.
Niepotrzebne baterie nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig wody, po czym zasiegng¢ porady lekarskie;j.

Instruktaz usuwania:

1. Odwrdc robota, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjgc¢ ten pierwszy.
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Ochrona $rodowiska Akumulator LI-ION

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
EEuropejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
mmmm komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w

wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu W rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegoétowe informacje na ten temat akumulatora, nie zaleca sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
mozna uzyskac w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg

w ktorym produkt zostat zakupiony. je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania

akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
C Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce

Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu

uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Akumulator LIPO

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukgcji obstugi,

stworzonej przez producenta. Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic) we wtasnym zakresie i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi, W rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia akumulatora, nie zaleca sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki 5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania. poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu

suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese bruksanvisningen ngye fgr du bruker
apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbe- - Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler,
grensninger  eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for & sikre sikker bruk
og for & unnga risiko. Rengjaring og vedlikehold mé ikke utfgres av sma barn uten tilsyn.

- Apparatet skal kun benyttes sammen med stramforsyningen som er levert med apparatet.

- Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.

- Rydd omradet som skal rengjares. Barn skal ikke leke med apparatet. Sarg for at barn og kjeeledyr holdes pé trygg avstand
fra roboten mens den er i drift.

- Ikke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.

- Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. Ikke bruk det utendars, pa andre overflater enn guly, eller i
kommersielle eller industrielle omgivelser.

- Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig miljg. Ellers ma du ikke bruke apparatet.

- Hvis stremledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet tilgjengelig fra produsenten eller deres
servicerepresentant.

- Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-sensordekselet, robotdekselet eller statfangeren som handtak for roboten.

- Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C. Sgrg for at det ikke er vaeske eller klissete
stoffer p& gulvet.

- For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler eller stramledninger
fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

- Fjern skjgre eller sméa gjenstander fra gulvet for & forhindre at roboten stgter pd og skader dem.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.

- Oppbevar rengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.

- Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller beveger seg.

- Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjarings-blandingen kan tilsettes rentvannstanken. Ikke tilsett annen vaeske
som alkohol eller desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjaringsblanding og rent vann kan kontrolleres pé flasken
med rengjgringsblanding. Oppbevar rengjgringsblandingen utilgjengelig for barn.

- Ikke bruk roboten til & rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til & plukke opp brannfarlige eller brennbare
vasker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

- Ikke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke opp gjenstander som steiner, store papirbiter

174 eller gjenstander som kan tette apparatet.



Sikkerhetsinformasjon

Batterier og
lading

Lasersikker-
hets-infor-
masjon

- Stgpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjaring eller vedlikehold av apparatet.

- Ikke tark robotstgvsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske. Etter rengjgring av vaskbare
deler, tark delene helt far du installerer og bruker dem igjen.

- Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som
oppstar fra feil bruk av dette produktet.

- lkke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun brukes med RCZE0502-basestasjonen.

- Basestasjonen lader 8 batterier, 5800 mAh Li-ion-batteripakke.

- Denne basestasjonen kan ikke brukes til lading av ikke-oppladbare batterier. Unnlatelse av a gjgre det kan fgre til at litium-
ion-batteriet tar fyr.

- Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen pa egenhand.

- lkke plasser basestasjonen neer en varmekilde.

- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til & tarke eller rengjgre basestasjonens ladekontakter.

- Ikke avhend gamle batterier pa feil méate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

- Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, mé& du slutte & bruke den umiddelbart og kontakte produktstgtten.

- Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis mulig.

- Huvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, slds av og oppbevares pa et kjglig, tert sted.
Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unngé overutlading av batteriet.

- Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 for klasse
1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT

FORBRUKERLASERPRODUKT

EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk Les bruksanvisningen

Med dette erkleerer XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. at radioutstyret type RLZ72CE-1 er i samsvar med direktiv 2014/53/EU.
EU-overensstemmelseserklaeringens fulle tekst kan man finne pa falgende internettadresse: https://www.mova.tech
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
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Produktoversikt

Robot
- o O Dokkingknapp

- Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen

- Barnesikringen er pa, trykk og hold inne i 3 sekunder for
a deaktivere barnesikringen

- Barnesikringen er av, trykk og hold inne i 3 sekunder for
a aktivere omraderengjgringsfunksjonen

() Strem/rengjgringsknapp
- Trykk og hold i 3 sekunder for a sla den pa eller av
- Trykk for & starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa

° RGB-statusindikator

- Pulserende bla (sider): Smart rengjgringsmodus (@kning
av store partikler, Smart rengjgring av flekker, Ekstra
teppeboost osv.)

- Blinkende rad (senter): Feil

Knappens statusindikator
Fast hvit: Rengjaring eller opprydding er fullfart

- Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri)

- Fast oransje: Standby ved lavt batteri eller pause ved lavt
batteri

- Pulserende oransje: Lader (lavt batteri)

- Blinkende oransje: Feil

Merk:

- Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten
rengjer eller gar tilbake til lading.
- Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via MOVAhome-appen.
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Produktoversikt

Robot og sensorer Robot og sensorer

Trappesensorer
LED-hjelpelys 1
3D-dobbeltlinjelasersensorer Teppesensor = — ﬁ.mlnidireksjonelt
) ju
Sidebgrste o———
KlIR-kamera \ Smusstraktbarriere
KI HD-kamera Borstevern ( \ 5 — Hovedborste
o Mikrofoner Hovedhjul o Hovedhjul
Klareringsben

N [

o Stgtfanger

- Kantsensor
Stovdunk

o Deksel

Hevbart laseravstandssensor Klareringsben
% Moppeenhet Klips for
o Stgtfangervindu barstebeskyttelse
mﬂ Trinsehjul
L=

°Klips for stavdunk

Filter

o Tilbakestillingsknapp .
- Trykk og hold i 3 sekunder for & Filterklips®
gjenopprette fabrikkinnstillingene

o Ladekontakter Moppeenhet

o Skittenvannsboksens utlgserknapp

o Automatisk vannpafyllingsinntak S % R —
Rullemopp

° Automatiske tgmmingsventil

o Tilkoblinger Moppeholder Moppedeksel Flufferulle
o Robotens skittenvannsboks (ikke avtakbart)  (ikke avtakbart)

o Automatiske tsmmingsventil Utlgserknapp
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Produktoversikt

Basestasjon

Skittenvannstank e———

Rentvannstank

Stgvtankdeksel ————

=3 =3

Rentvannstank

[
\
|
\
[
\
[

- — =
[

Statusindikator

- Fast hvit: Basestasjonen er
koblet til stram

- Fast oransje: Basestasjonen
har en feil

- Fast bla: UV-lyset arbeider

Stgvposespor

o Ladekontakter

Dreneringsragr oo o g 0
Vaskebrett
Forlengelsesplate for rampe .
Kammer A Kammer B (200 ml):
(400 ml): Kjeeledyrluktblanding
Gulvrengjgring
Automatisk
dispensermodul -
doble kamre
Filter T_’—: 42 L
Signalomrade = \..'_ﬂ_
Moppetgrkingsventiler i SECAS)

Automatisk
vanntilsettingsuttak
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o Automatiske
tgmmingsventil

B

[
[
Klips for vanntank |
Flyteball for vann fullt :
[
[

oKlips for vanntank

-\Vannrgr

[
[
[
[
oFlottgr for vann tomt ‘
[
oFilter |

[

[

o Avleiringshemmer

@: Stremport

Ledningsoppbevaringsspor




Far bruk

Forberedelser i hjemmet ditt

Fgr rengjgring bes du fjerne ustabile, skjgre, verdifulle eller farlige
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander pa
gulvet, for & unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller veltes av
roboten.

T

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og plasser mabler pa riktig sted for
a lage mer plass.

Roboten er utstyrt med trappesensorer for & oppdage omkringliggende
fallomrader. For & sikre sikker og stabil drift, anbefales bruk av fysiske

barrierer for & unnga trappesoner.

) —

Lo

&

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjgres, ma du ikke
sta foran roboten, darstokker, ganger eller trange steder.

179



Far bruk

1. Plasser basestasjonen og koble den til en stikkontakt

Plasser basestasjonen pd et sted som er sa apent som mulig

og med et godt Wi-Fi-signal. La det veere nok plass som vist pa
figuren og fjern eventuelle gjenstander i det skraverte omradet.
Sett streamledningen godt inn i basestasjonen og koble den til en
stikkontakt til indikatorlampen p& basestasjonen lyser.

Merk:

- Sgrg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.
Det anbefales & plassere basestasjonen pa en hard overflate i stedet
for pa et teppe, da tepper kan pavirke robotens retur og lading.

2. Installer forlengelsesplate for rampe og fjern
robotbeskyttelsen
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3. Koble til MOVAhome-appen

(1) Trykk og hold inne stramknappen pa roboten i 3 sekunder for &
sla den pd. Fjern robotdeksel og skann QR-koden pa roboten, eller
sgk etter <MOVAhome» i appbutikken for & laste ned og installere
appen.

(2) Apne MOVAhome-appen, trykk p& «Skanne QR-kode for & koble
til» og skann den samme QR-koden pa roboten igjen for a legge til
enheten. Fglg instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.

- For & tilbakestille Wi-Fi gjentar du trinn (2) og fglger deretter instruksjonene
for & fullfere Wi-Fi-tilkoblingen.

For a koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa og holder inne
tilbakestillingsknappen pa roboten i 3 sekunder.



Far bruk

4. Koble roboten til basestasjonen (3) Lukk lokkene, sett modulen tilbake i basestasjonen og sett
Etter at roboten er slatt pa, plasser roboten pa basestasjonen deretter pa igjen stavtankdekselet. Rengjgringsblandingene
med moppeenheten vendt mot vaskebrettet. Deretter hgrer du et tilsettes automatisk under drift.

oKammer A
(400 ml):
Gulvrengjgring

talevarsel nar roboten kobles til basestasjonen. Etter at roboten er
fulladet, forblir statusindikatorene p& roboten og basestasjonen
tenti 10 minutter og dimmes deretter.

o Kammer B (200 ml):
Kjeeledyrluktblanding

Den automatiske dispensermodulen er fylt opp for bruk. For & unnga
funksjonsfeil, ma du ikke tilsette veesker som ikke er offisielt godkjent.
- Installer den automatiske dispensermodulen til den klikker pa plass.

- Ikke forveksle gulvrengjgring med kjeeledyrluktblanding, siden det kan
forarsake maskinfeil.

6. Tilsett vann i rentvannstanken

Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den opp med rent

Merk: X . vann. Installer den deretter tilbake i basestasjonen.
Det anbefales a lade roboten helt opp for den tas i bruk for fgrste gang.

Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
roboten manuelt til stasjonen for & lade den.

5. Tilsett MOVA gulvrengjgring og kjeeledyrluktblanding

(1) Fjern stgvtankdekselet og trekk ut den automatiske
dispensermodulen.

(2) Apne de gvre lokkene p& modulen og tilsett gulvrengjaring og

kjeeledyrluktblandingen i kammeret, som vist i figuren. Merk:
- Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan fare til at tanken blir
deformert.
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Bruk

Trykk og hold inne streamknappen i 3 sekunder for & sla pa roboten.
Strgmindikatoren forblir tent. Eller plasser roboten pa basestasjonen
ved a justere ladekontaktene til roboten med de pa basestasjonen.
Deretter slar roboten seg pa automatisk og begynner a lade. For &
sla av roboten, flytter du roboten bort fra basestasjonen og trykker
pa og holder inne strgmknappen ()i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang, falger du
instruksjonene i appen for raskt a lage et kart. Roboten vil begynne
a kartlegge uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og kartet lagres
automatisk.

Na&r roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette
den pa pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den
automatisk i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp péa roboten, eller trykk p& appen for a
vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa basestasjonen, vil den
gjeldende rengjgringsprosessen avsluttes.
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Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den automatisk tilbake
til base-stasjonen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva,
gjenopptar den uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Ikke forstyrr-modus er aktivert som standard fra fabrikken. Du kan
bruke appen til & deaktivere Ikke forstyrr-modus eller endre Ikke
forstyrr-perioden.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfares som normalt i Ikke forstyrr-perioden.

- I denne modusen, velger du om du vil gjenoppta rengjgringen, aktivere
automatisk stevoppsamling og senke stemmevolumet i Ikke forstyrr-delen
av appen.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa
og holder inne stremknappen i 10 sekunder for a sl& den kraftig av.
Trykk deretter pd og hold inne strgamknappen i 3 sekunder for a sla
pa roboten.

Omraderengjgring

Nar barnesikringen er av, trykker du pa og holder inne (>-knappen
for & aktivere omraderengjgringsmodusen. | denne modusen rengjar
roboten et kvadratisk formet omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og
gar tilbake til startpunktet ndr omraderengjgringen er fullfart.



Bruk

Stgvsuge og moppe

Merk: Nar roboten brukes for fgrste gang, starter den som standard
i «Stgvsug og mopp»-modus. For & justere rengjgringsmodusen gar
du til innstillingene for rengjgringsmodus i appen og velger blant
folgende tre ekstra alternativer: @ Stavsuge @ Mopp @ Mopping
etter stgvsuging

1. Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen pa roboten eller bruk appen for &

fa robotstgvsugeren til & starte fra basestasjonen. Deretter
planlegger roboten den optimale rengjgringsruten og utfgrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

©)

For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen etter rengjgring,
anbefales det a fa roboten til & starte fra basestasjonen.

- Vent et gyeblikk mens moppeputen rengjgres far robotstgvsugeren starter
moppingen.
Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken, skittenvannstanken eller
vaskebrettet mens den er i drift.

- Varmtvannsrengjgring kan aktiveres/deaktiveres i appen for rengjgring
av moppeputer. For & unnga skalding ma du ikke bergre vannutlgpet nar
funksjonen er pa.

2. Automatisk moppevask

Under rengjgring vil roboten automatisk ga tilbake til basestasjonen
for & vaske moppeputen, basert pa rengjgringsfrekvensen for
moppeputer spesifisert i appen. Basestasjonen tammer eller fyller
automatisk robotens vanntank og roboten gjenopptar rengjgringen.

3. Tom steavdunken automatisk og vask og terk moppeputen

Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en rengjgringsoppgave og
gar tilbake til basestasjonen for a lade, begynner basestasjonen
automatisk & temme stgvdunken fagr den rengjer og tarker
moppeputen.

Merk:

- Hvis den automatiske tammefunksjonen er slatt av i appen, vil ikke
basestasjonen automatisk tamme stgvdunken.

- Basestasjonen tsmmer stgvdunken i henhold til innstillingene i appen.

- Moppeputen og vaskebrettet vil ogsa UV-steriliseres etter vask og terking.
Under sterilisering LYSER statusindikatoren pa basestasjonen blatt.

4. Rengjgr skittenvanntanken

Etter at robotstgvsugeren har fullfart oppgaven, mé du rengjgre
skittenvannsbeholderen for & forhindre lukt.
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Rutinemessig vedlikehold

For a holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Vedlikehold av

Vedlikehold av robot Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode basestasjon Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Rullemopp / Hver 1. til 3. maned Stgvpose / Hver 2. til 4. maned
Stavdunkfilter Hver 2. uke Hver 3. til 6. maned Skittenvannstank Etter hver bruk
Automatiske Rentvannstank
temmingsventil Rengjer ved behov
Sensorer Vaskebrett
Hver maned ) /
Ladekontakter / Basestasjonens

Stgtfangervindu

signalomrade

Ladekontakter

Automatiske
tgmmingsventil

Hver maned

Stgtfanger
Sidebgrste Hver 3. til 6. maned
Hovedbagrste Hver 6. til 12. maned

Robotens bunn

Stgvdunk

Robotens
skittenvannsboks

Flufferulle

Omnidireksjonelt hjul /
trinsehjul / hovedhjul /
Klareringsben

Rengjer ved behov

Avleiringshemmer

Hver 18. til 36. maned
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Merk:

Hyppigheten av vedlikehold og utskifting avhenger av faktisk bruk. Hvis det
oppstar et unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, anbefales raskt
vedlikehold eller utskifting.




Rutinemessig vedlikehold

Vaskebrett

1. Ta ut roboten og fjern vaskebrettet etter at
moppeputerengjgringen er fullfart.

3. Vipp vaskebrettet under dreneringsrgret, juster det med klemmen
og trykk det ned til det klikker pa plass.

4. Bruk appen eller trykk pa (O-knappen for & returnere roboten til
basestasjonen, eller sett roboten tilbake manuelt.

Skittenvannstank

1. Fjern skittenvanntanken, apne dekselet og hell ut det skitne
vannet.

O(SO

00
2. Skyll skittenvannstanken med rent vann, og bruk et
egnet rengjaringsverktgy til & rengjgre den indre veggen av

skittenvannstanken.

Merk: Flyteballen i skittenvanntanken er en bevegelig del. Ikke bruk for mye
kraft nar du rengjgr den for & unnga skader.
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Rutinemessig vedlikehold

1. Fjern stevtankdekselet og kast stgvposen. 3. Installer en ny st@vpose.

Merk: Ved a trekke handtaket utover forsegles posen, for a forhindre at stgv og
smuss utilsiktet faller ut.
4. Sett pa plass stgvtankdekselet.

2. Fjern st@v og rusk fra filteret med en tarr klut.
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Rutinemessig vedlikehold

Sidebgrste

Skru av sidebagrsten med en skrutrekker, rengjgr haret fra bgrsten og
skru den deretter pa igjen.

Hovedbgrste

1. Trykk barstevernklipsen innover for & fjerne bgrstevernet og lgfte
hovedbgrsten ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk et egnet
rengjgringsverktgy for a fjerne eventuelle har som er filtret
i bgrstene. Etter rengjgring setter du bgrstene tilbake i
hovedbgrsteholderen til de klikker p& plass.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter du hovedbgrsten
inn i sporene nedover p& en skrd mate.

4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med sporet, sett den
inn nedover pa en skra mate og trykk den deretter pa plass.

Veer forsiktig nar du trekker ut bgrstene for & unngéa skade.

- Hvis hovedbgrsten er svaert sammenfiltret, ma du kontrollere om robotens
stgvdunk er full og ikke kan suge inn har. I sa fall ma du temme stgvdunken.

- Hold hovedbersten utilgjengelig for barn og kjeeledyr for & unnga skader.
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Rutinemessig vedlikehold

Stevdunk og filter

1. Fjern robotdeksel og trykk pa stavdunkklipsen for a fierne
stgvdunken.

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en berste, en finger eller en skarp
gjenstand. Dette kan forarsake skade.
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4. Skyll stavdunken og filteret under rennende vann, og la tgrke fgr
du installerer dem igjen.

Merk:

- Skyll stevdunken og filteret kun med rent vann. lkke bruk noe vaskemiddel.
- Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.

Robotens skittenvannsboks

Trykk og hold utlzserknappene til den brukte vannboksen for a
fierne den. Hell ut skittenvannet. Skyll skittenvannboksen med rent
vann, tgrk den tgrr eller tark den, og installer den deretter i roboten
igjen.




Rutinemessig vedlikehold

Moppeenhet

1. Trykk pa utlgserknappen og lgft moppeenheten sakte for & trekke
rullemoppen ut.

2. Nar du har trukket ut rullemoppen, ta en myk, tarr klut og terk av
moppeenhetsseksjonen og styrehjulene for a hindre blokkering.

o Styrehjul

3. Nar rengjgringen er fullfart, setter du inn rullemoppen pa nytt ved
a fare den gjennom holderen og trykke pa utlaserknappen til den
klikker pa plass.

Flufferulle

Flufferullen og dens venstre endeklips kan tas av for rengjgring:

1. Fjern rullen og bruk et egnet verktgy for a fierne har eller smuss
som har viklet seg inn.

2. Fjern klipsen forsiktig for rengjaring, og sett den pa igjen etter
rengjgring.

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

- Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket pa
omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.

- Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter

at det har tarket helt.
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Rutinemessig vedlikehold

Robotsensorer og statfanger

Tark av robotsensorene og stgtfangeren ved & bruke en myk og tarr
klut, som vist pa figuren nedenfor:

——o Stgtfangervindu
o 3D-dobbeltlinjelasersensorer

Hevbart
laseravstandssensor

e

o Stgtfanger

o Kantsensor

Trappesensorer

—o Teppesensor

T

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og
basestasjonen. Bruk en tarr klut til rengjgring.
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Automatiske temmingsventil, ladekontakter og
signalomrade

Rengjgr de automatiske tammingsventilene, ladekontaktene og
signalomradet med en myk og tarr klut.

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion batteripakke. Sarg for
at batteriet forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde
optimal batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre
periode, slar du den av og legger den bort. For a forhindre skader
fra overutlading, lades roboten minst én gang hver tredje maned.



Feilsgking

Problem

Lasning

Roboten kan ikke slas pa.

Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basen og prgv deretter pa nytt.
Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke roboten i miljger med en omgivelsestemperatur pa over
0°C og under 40 °C.

Roboten kan ikke lade.

Basestasjonen er ikke koblet til strgm, sgrg for at begge endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og robotstgvsugeren er darlig, rengjer ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontaktene til roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

Roboten klarer ikke &
koble til Wi-Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes for a koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stgtter ikke 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Serg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og ga inn i appen pa nytt, og prgv igjen som instruert.

Robotstgvsugeren kan
ikke finne og returnere til
basestasjonen.

Basestasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen til stremforsyningen eller plasser
roboten pa basestasjonen for a lade.

Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser basestasjonen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom omplasseringen
mislykkes. Hvis roboten er for langt fra basestasjonen, kan det veere den ikke returnerer av seg selv til basen. | s fall ma du
manuelt plassere roboten pa basestasjonen.

Tork av signalomradet pa basestasjonen for & fjerne stgv eller rusk.

Roboten setter seg fast
foran basestasjonen og
kan ikke ga tilbake til
den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert. Ruten for &
returnere for lading er blokkert, f.eks. en dgr som er lukket.

Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt. Rengjer i sa fall overflgdig vann fgr du prgver igjen.

Det anbefales & flytte basestasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Sgrg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig installert.

Roboten kan ikke slas av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales & flytte robotstgvsugeren fra basestasjonen, og deretter trykke og holde
inne ()-knappen i tre sekunder for & sl& den av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved & utfare trinn 1, trykker du pa og holder inne (!)-knappen i 10 sekunder for & tvinge roboten av.
Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Roboten géar glipp av
rommene som skal
rengjgres.

Serg for at dgrene til rommene som skal rengjgres er apne.
Omradet i rommet som skal rengjgres kan veere vatt og glatt, noe som far roboten til a skli og fungere unormalt. Terk gulvet far
du bruker roboten.
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Feilsgking

Problem

Lasning

Ladehastigheten er lav.

Det tar omtrent 3 timer & lade roboten helt nar batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten automatisk for a forlenge
batteriets levetid.

Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan veere skitne, tark dem av med en tarr klut.

Stgyen gker mens
roboten er i drift.

Kontroller om stavdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjgr den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrsten eller i stgvdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde gjenstander.
Hovedbagrsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fiern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten beveger seg
uten a folge den angitte
ruten.

Gjenstander som strgmledninger og tgfler bgr organiseres fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til a skli. Det anbefales a tarke de vate stedene far du bruker roboten.

Tork av stetfangervinduet og 3D-dobbeltlinjelasersensorene pa roboten med en ren, myk og tgrr klut for & holde dem rene og
uhindret.

Roboten vil ikke
gjenoppta rengjgringen
etter lading.

Serg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
Roboten gjenopptar ikke rengjeringen etter at du manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller har sendt roboten til
lading via appen eller (O>-knappen.

Stasjonen kan ikke
tgmme stgvdunken
automatisk.

Kontroller om stgvposen i stgvtanken er full.
Hvis stevposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-tsmmeventilene til robotstavsugeren,
basestasjonen eller stgvdunken. | s fall ma den blokkerte delen ryddes.

Vannivaet i vaskebrettet
er unormalt.

Kontroller om forseglingen pa skittenvannstanken er lgs eller ikke riktig installert, og tilbakestill den i sa fall manuelt. Hvis
problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Trykk forsiktig ned pa skittenvanntanken for a sikre at den er riktig installert.

Ta av vaskebrettet, kontroller om avlgpet er blokkert og rengjgr det.

Kontroller rengjgringsblandingen. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente rengjgringsblandingen.

Moppeenheten heves
unormalt.

Fjern moppeenheten for & kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prgv a starte roboten pa nytt. Hvis
problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Det er vann under
rentvannstanken eller
rundt pakningen.

Nar du tar ut rentvannstanken, kan det veere igjen litt vann i rgret under tanken eller rundt pakningen. Dette er normalt.
Tark av med en myk klut.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://www.mova.tech
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Spesifikasjoner

Modell RLZ72CE-1 Modell RCZE0502
Ladetid Ca. 3 timer Nominellinngang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominell spenning 14,4V = Nominell utgang 20V=3A
Nominell effekt 75 W Nominell effekt (under
. 700 W
stgvtgmming)
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz
Nominell effekt (under lading 1160 W
Maksimal utgangseﬁ‘ekt < 20dBm 0g rengjgring med varmt Vann)
Station de recharge/ladedokking Nominell effekt (under lading 135 W

Stremforbruk i av-modus: 0,3 W

Stremforbruk i standby-modus: < 0,5 W (innen 15 minutter etter at roboten

forlater basestasjonen/ladedokkingen)

Robot og basestasjon/Station de recharge

Utstyret har ikke standby-modus eller andre tilsvarende tilstander

nar det gjelder standby-krav, stramstyringsfunksjon eller muligheten

til & deaktivere tradlgse nettverkstilkoblinger pa grunn av
batterivedlikeholdsbehov. Stramforbruket til utstyret er sannsynligvis
hgyere enn andre utstyrsmodeller som oppfyller disse funksjonskravene.

og tgrking)

Under normal brukstilstand bgr dette utstyret ha en avstand p& minst 20 cm
mellom antennen og brukerens kropp.

Merk:
Nominell effekt (under lading og rengjoring med varmt vann) avgjgres av
effektverdien i den representative perioden (vanntemperatur 25 °C).
Nominell effekt (under lading og tgrking) avgjares av effektverdien under
full belastningsperiode.
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Spesifikasjoner

Oppladbar litium-ion-batteripakke EE-informasjon
Alle apparatene utstyrt med symbolet er elektrisk og

ﬂ elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU)
]

som ikke skal blandes med usortert husholdningsavfall.
Du bgr heller beskytte menneskers helse og miljget ved a
- overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for
Type Li-ion resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av
myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending
og resirkulering bidrar til & forhindre mulige negative

) ) konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt
Nominell kapasitet 5,8 Ah installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon
om plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike
innsamlingssteder.

Modell R2401-4S52P-XDEV/R2401-452P-MMYD

Antall 1

Avhending og fjerning av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender batteriet, ma du serge for at
batteriet fijernes av kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;

- apparatet ma kobles fra stremnettet ndr du tar ut batteriet;

- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

Fgr du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt mé& du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fjerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for & fjerne batteriet.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvdndning av apparaten, las bruksanvisningen noggrant innan
du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvand-
ningsbe-
gransningar

- Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller

begransad erfarenhet/kunskap utan éverinseende av en foralder/vardnadshavare for att sakerstalla sdker anvandning och for
att undvika risker. Rengéring och underhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

- Apparaten far endast anvdndas med den stromforsérjningsenhet som foljer med apparaten.
- Den har apparaten innehdller batterier som endast kan bytas ut av fackman.
- Ta bort féremal frdn omradet som ska rengoras. Barn far inte leka med apparaten. Sakerstall att barn och husdjur halls pa sakert

avstand fran roboten nér den ar i drift.

- Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.
- Den har apparaten ar endast avsedd for golvrengdring i hemmiljé. Anvénd den inte utomhus, pa icke-golvytor eller i

kommersiella eller industriella miljoer.

- Kontrollera att apparaten fungerar korrekt p& en ldmplig plats. | annat fall ska du inte anvdnda enheten.
- Om stromkabeln &r skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhet som finns tillganglig hos tillverkaren eller dess

servicepersonal.

- Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan skyddsbarriar.
- Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte locket till LDA-sensorn, robotkapan eller stotfangaren som handtag fér roboten.
- Roboten ska anvédndas i miljoer med en omgivningstemperatur 6ver 0 °C och under 40 °C. Sakerstall att det inte finns nagon

vatska eller klibbig substans pa golvet.

- For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bor du ta bort l6sa féremal och sladdar fran golvet langs

rengdringsrutten innan du anvander roboten.

- Ta bort 6mtaliga eller sma foremal fran golvet s§ att roboten inte krockar med dem och skadar dem.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.

- Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

- Placera inte barn, husdjur eller ndgot foremal pa roboten oavsett om den star stilla eller ror sig.

- Endast rent vatten och officiellt godkant rengtringsmedel far tillsattas i renvattentanken. Ingen annan véatska (t.ex. alkohol eller

desinficeringsmedel) far tillsattas. Pa flaskan med rengéringsmedlet anges hur stor mangd rengéringsmedel som far tillsattas i
det rena vattnet. Forvara rengoéringsmedlet utom rackhall for barn.

- Anvand inte roboten for att rengdra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp brandfarliga eller brannbara

vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller l6sningsmedel.

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller

nagot som kan tappa till apparaten.
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Sakerhetsinformation

- Stickkontakten maste dras ur véagguttaget innan du rengoér eller underhaller apparaten.
- Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skélj dem med vdtska. Efter rengéring av tvattbara delar, torka

delarna helt innan du satter tillbaka dem och anvander dem.

- Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa

Batterier och -
laddning

grund av felaktig anvandning av denna produkt.

Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast anvdandas med basstationsmodell RCZE0502.

- Basstationen laddar atta batterier, 5 800 mAh litiumjonbatteripaket.

- Denna basstation kan inte anvandas for att ladda icke-laddningsbara batterier. Underlatelse att gora sa kan orsaka att

litiumjonbatteriet tar eld.

- FOrsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen hand.

- Placera inte basstationen ndra en varmekalla.

- Anvand inte en vat trasa eller bléta hander for att torka eller reng6ra basstationens laddningskontakter.

- Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

- Om stromkabeln skadas eller gar sonder maste du sluta anvanda den direkt och kontakta kundservice.

- Sakerstall att roboten dr avstangd ndr den transporteras och forvaras i originalférpackningen om majligt.

- Om roboten inte ska anvandas under en langre tid bor du ladda den helt, sedan stdnga av den och férvara den péa en sval och

Lasersdker-
hetsinforma-

torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika éverurladdning av batteriet.

- Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 for

laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt med den under anvandning.

tion LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

& Endast for inomhusbruk Las bruksanvisningen

XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. intygar harmed att radioutrustningstypen RLZ72CE-1 6verensstammer med direktiv

2014/53/EU.

Den fullstandiga texten till EU-férsakran om éverensstdmmelse finns pa féljande webbadress: https://www.mova.tech
Om du vill l&sa en utforlig e-anvéandarhandbok, ga till https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

o {3 Dockningsknapp
- Tryck for att skicka roboten tillbaka till basstationen

- Barnlaset ar aktiverat, tryck och hall ned i tre sekunder
for att inaktivera barnlaset

- Barnlaset ar inaktiverat, tryck och hall ned i tre sekunder
for att aktivera flackrengéringsfunktionen

(H Knapp fér strém/rengéring
- Tryck och hall ned i tre sekunder for att sl& pa eller
stanga av

- Tryck for att starta reng6ringen nér roboten ar pa

° RGB statusindikator
Pulserande bla (sidorna): Smart rengéringslage (Boost
for stora partiklar, Intelligent flackrengdring, Djup
mattrengdéring, etc)

- Blinkande rétt (i mitten): Fel

Knappstatusindikator

- Helt vit: Rengoringen eller stddningen slutfordes

- Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

- Fast orange sken: Standbylage vid lagt batteri eller
pausad vid lagt batteri

- Andning Orange: Laddar (l&gt batteri)

- Blinkande orange: Fel

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nér den
stadar eller aker tillbaka for att ladda.
- Barnlaset kan aktiveras/inaktiveras via MOVAhome-appen.
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Produktoversikt

Robot och sensorer Robot och sensorer

Kantsensor
__ ——— Extra LED-lampor Kapa {
° agj—;?sersensorer med dubbla Mattsensor ~—| —— Vridbart hjul
o Al IR-kamera sldoborste 07[,5 Smutsfangare
o Al HD-kamera BOFStSkyfid ( \ = \ Huvudborste
o Mikrofoner Huvudhjul ] % % - Ertij(;/gggjs%len

Lyftbar laseravstandssensor Frigdngsben
Montering av

o Fonster for stotfangare mopp
Ty
=

1 (=

Fastkldmmor for
borstskydd
Lankhjul

o Stotfangare

- Kantsensor
Dammbehaéllare

o Kapa

°oDammbehallarens fastkldmma

Filter °
o Aterstallningsknapp .
- Tryck och hallned i3 Filterfaste©
sekunder for att aterstalla till
fabriksinstallningarna

o Laddningskontakter Montering av mopp

o Frigdringsknapp fér smutsvattentanken

o Inlopp for automatisk vattenpafyllning S % R —

°Ventil for automatisk témning

o Kontakter Rullmopp Mopphallare Moppkapa Fluffvals
o Robotens smutsvattentank (ej lostagbar) (ej lostagbar)
o Ventil fér automatisk témning Frigdringsknapp
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Produktoversikt

Basstation ] \
- Kapa o \ Smutsvattentank ‘
Smutsvattentank e——— s i~ o [ - WQ Kldamma for vattentank :

[

[

[

! Flottdrkula for fullt vatten
Renvattentank : W
\

r-—_____ - - - - - - - - - - - - = === === = = hl

Renvattentank

Lock pa dammbehallaren ——————— oKldmma for vattentank

=3 =3

[ [
[ [
- 0 : oVattenror :
R . _ o580
Drane:rmgfror = = [ oFlottor for tomt vatten [
Tvattbrada [ ) ‘
Basstationsrampens e——+F | °Filter |
forldngningsplatta - — - 4‘ oKalkhammare :
Fack A (400 ml): Fack B (200 ml): Medel mot b o e e - J
Golvrengoérings- husdjurslukt o
medel Statusindikator
- Helt vit: Basstationen ar
ansluten till strém
- Fast orange sken:
Automatisk Basstationen har ett fel o

doseringsmodul - - Fast bla: UV-ljuset fungerar

dubbla fack @: Stromforsorjningsport
- ’—: o

Filter | — Dammpdsens plats Forvaringsficka for stromsladd

Signalomrade — Gy — - Laddningskontakter 4
o &T Utlopp for automatisk
. vattenpafyllning
o Ventil fér automatisk
témning

Mopptorkningsventiler
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Innan anvandning

Forbereda ditt hem

Roboten ar utrustad med kantsensorer for att upptacka omgivande avsatser.
For att sdkerstalla en sdker och stabil drift rekommenderas anvandning av

Innan rengdéring pabaorjas ska instabila, dmtaliga, vardefulla eller farliga
foremal plockas bort och kablar, trasor, leksaker, harda féremal och vassa
féremal rensas fran golvet for att undvika att de bli insnarjda, repade eller fysiska hinder for att undvika avsatser.

ombkullvélta av roboten och orsakar skador.

T

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pé sin ratta
plats for att frigéra mer utrymme.

) —

Lo

&

For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behover reng6ras
ska du inte sta framfor roboten, troskeln, korridoren eller tranga platser.
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Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag 3. Ansluta till MOVAhome-appen

Placera basstationen pa en plats som ar s& 6ppen som mojligt och (1) Tryck och hall ned strémknappen pa roboten i tre sekunder for
med bra Wi-Fi-tackning. Lamna tillrackligt med utrymme enligt att sla pa den. Ta bort robotens kapa och skanna QR-koden pa
bilden och ta bort alla féremal i det skuggade omradet. Anslut roboten eller sk pa "MOVAhome" i appbutiken for att ladda ner och
stromsladden ordentligt till basstationen och den andra éanden tillett  installera appen.

eluttag och véanta tills basstationens indikator tands. (2) Oppna MOVAhome-appen, tryck pa "Skanna QR-kod for att

ansluta” och skanna samma QR-kod pa roboten igen for att ldgga
till enheten. FOlj anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs:
- Setill att inga foremal kan blockera signalomradet.
Det rekommenderas att placera basstationen pa ett hart underlag snarare
an pa en matta, eftersom mattan kan stéra robotens formaga att atervanda
och ladda ordentligt Obs: P
. - Endast 2,4 GHz wifi stdds.
2. Montera basstationsrampens férldngningsplatta och ta - P& grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
bort robotskydden funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna i den uppdaterade versionen av appen.
- For att aterstalla wifi, upprepa steg (2) och folj sedan anvisningarna for att
slutféra wifi-anslutningen.
- For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och hall ned
aterstallningsknappen pa roboten i tre sekunder.
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Innan anvandning

4. Anslut roboten till basstationen

Efter att du har slagit pa roboten, placera roboten pa basstationen
med moppenheten vand mot tvattbradan. Sedan hor du ett
rostmeddelande ndr roboten lyckats ansluta till basstationen. Nar
roboten &r fulladdad kommer statusindikatorerna pa roboten och
basstationen att forbli tdénda i tio minuter och sedan déampas.

Obs:

- Virekommenderar att ladda roboten fullt ut innan du anvander den foér
forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa nar batteriet ar urladdat kan
du manuellt ansluta roboten till stationen for att ladda den.

5. Tillsdtta MOVA golvrengdéringsmedel och medel mot
husdjurslukt

(1) Ta bort locket pa dammbehallaren och dra ut den automatiska
doseringsmodulen.

(2) Oppna de 6vre locken pa modulen och tillsatt
golvrengdringsmedel och medel mot husdjurslukt i specialfacket,
som visas pa bilden.
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(3) Stang locken, satt tillbaka modulen i basstationen och satt
sedan tillbaka dammbehallarens lock. Rengéringsmedlen tillsatts

automatiskt under drift.
oFack A (400 ml):

o Fack B (200 ml):
Medel mot
husdjurslukt

Den automatiska doseringsmodulen kan fyllas fér anvadndning. Tillsatt
inga vatskor som inte ar officiellt godkanda for att férhindra funktionsfel.
- Montera den automatiska doseringsmodulen tills den klickar pa plats.

- Blanda inte ihop golvrengéringsmedel med medel mot husdjurslukt,
eftersom det kan orsaka fel pd maskinen.

6. Hall i vatten i renvattentanken

Ta ut renvattentanken ur basstationen och fyll tanken med rent
vatten. Installera sedan tillbaka den i basstationen.

Obs:
- Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta kan gora att tanken
deformeras.

Golvrengéringsmedel



Bruksanvisning

Tryck och hall ned stromknappen i tre sekunder for att sla pa
roboten. Stromindikatorn forblir tand. Eller placera roboten pa
laddningsstationen genom att anpassa robotens laddningskontakter
till de pa laddningsstationen. Roboten kommer déarefter att sla

pa automatiskt och borja ladda. Stdng av roboten, flytta den fran
basstationen och sedan trycka pa och héll ned strémknappen ()i tre
sekunder.

Snabb kartldggning

Né&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen foljer du
anvisningarna i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten borjar
kartldgga utan att rengora. Nar roboten atervander till basstationen
har kartldggningen slutfoérts och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolage

Né&r roboten ar igang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.

Om roboten pausar i mer an tio minuter gar den automatiskt in i
vilolage. Alla indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri knapp
pa roboten, eller anvénd appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen avslutas den
pagaende rengdringsuppgiften.

Ateruppta reng6ring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg, kommer roboten automatiskt ga tillbaka
till laddningsstationen for laddning. Efter laddning till ldAmplig
batteriniva aterupptar den oavslutade rengéringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvanda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-lédge (DND)

Stor ej-laget ar aktiverat som standard fran fabriken. Du kan anvanda
appen for att aktivera DND-laget eller &ndra DND-perioden.

Obs:

- Den schemalagda rengdringen kommer att utféras som vanligt under DND-
perioden.

- ldet har laget, valj att antingen ateruppta rengéringen, aktivera automatisk
dammuppsamling, eller sdnka volymen i appens Stor-Ej-installningar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att stdnga av, tryck och hall
ned stromknappen i tio sekunder for att framtvinga en avstangning.
Tryck sedan péa stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder for
att sla pa roboten.

Flack-rengoring

N&r barnlaset &r inaktiverat, tryck och hall ned knappen ¢ for
att aktivera laget Flackrengoring. | det har laget reng6r roboten
ett kvadratiskt omradde pé& 1,5 x 1,5 meter runt den och atergar till
startpunkten nar Flackrengdringen ar klar.
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Bruksanvisning

Dammsuga och moppa

Obs: N&r roboten anvands for forsta gangen aktiveras laget
"Dammsuga och moppa” som standard. For att justera
rengoringsldget kan du ga till dess installningar i appen och vélja
bland féljande tre alternativ: @ Dammsuga @ Moppa @ Moppa
efter dammsugning

1. Starta rengdring

Tryck pa stromknappen pa roboten eller anvand appen for att starta
roboten frdn basstationen. Sedan kommer roboten att planera den
optimala stadrutten och utféra staduppgiften utifrdn den skapade
kartan.

©)

For att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till basstationen nar
stadningen &r klar, rekommenderar vi att du startar den fran basstationen.
Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynan att rengoras, var god
avvakta.

Flytta inte basstationen, renvattentanken, smutsvattentanken eller
tvattbradan under anvandningen.

- Varmvattenrengdring kan aktiveras/inaktiveras i appen for rengéring
med moppdynor. FOr att undvika skallning, ror inte vid vattenutloppet nar
funktionen ar pa.
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2. Automatisk mopptvatt

Under rengéringen kommer roboten automatiskt att dtervanda

till basstationen for att tvatta moppdynan baserat pa den
rengoéringsfrekvens fér moppdynor som har angivits i appen.
Basstationen kommer automatiskt att tomma eller fylla pa robotens
vattentank, och roboten aterupptar rengéringen.

3. T6m dammbehallaren automatiskt och tvitta och torka
moppdynorna

Efter att roboten har avslutat en rengéringsuppgift och atervant

till basstationen for att ladda, kommer basstationen automatiskt

att bérja tomma dammbehallaren och sedan rengéra och torka

moppdynan.

Obs:

- Om funktionen fér automatisk témning ar avstangd i appen kommer
basstationen inte att automatiskt tomma dammbehallaren.

- Basstationen tommer dammbehallaren i enlighet med installningen i appen.

- Moppdynan och tvattbradan UV-steriliseras efter tvatt och torkning. Under
steriliseringen lyser statusindikatorn pa basstationen blatt.

4. Reng6r smutsvattentanken

Nar roboten har slutfort sin uppgift ska du rengéra
smutsvattentanken for att forebygga lukt.



Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehérsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Underhall av

Laddningskontakter

Fonster for stotfangare

En gang i manaden

Basstationens
signalomrade

Laddningskontakter

Botten av roboten

Dammbehallare

Robotens
smutsvattentank

Fluffvals

Vridbart hjul/lankhjul/
huvudhjul/frigdngsben

Rengor den vid behov

Ventil for automatisk
témning

En gang i manaden

Underhall av robot Underhallsfrekvens Utbytesperiod b : Underhallsfrekvens Utbytesperiod
asstationen
Rullmopp / Varje 1 till 3 manader Dammpase / Varje 2 till 4 manader
Dammbehallarens filter Varannan vecka Varje 3 till 6 manader Smutsvattentank Efter varje anvandning
:l__entil_fc")r automatisk Renvattentank
omning Rengor den vid behov
Sensorer Tvattbrada

Stotfangare
Sidoborste Varje 3 till 6 manader
Huvudborste Varje 6 till 12 manader

Kalkhdammare

Varje 18 till 36
manader

Obs:

Underhalls- och utbytesfrekvensen beror p& faktisk anvandning. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bér underhall
utforas eller delarna bytas ut utan droéjsmal.




Rutinunderhall

Tvéttbrdda

1. Ta ut roboten och ta bort tvattbradan nar rengéringen av
moppdynorna ar klar.
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3. Luta tvattbradan under avtappningsroret, rikta in den mot
kldmman och tryck ner tills den klickar pa plats.

4. Anvand appen eller tryck p& knappen (> for att aterféra roboten
till basstationen. Alternativt kan du satta tillbaka den manuellt.

Smutsvattentank

1. Ta bort smutsvattentanken, 6ppna locket och hall ut det anvanda
vattnet.

0, O0
000

2. Skoélj smutsvattentanken med rent vatten och anvand ett lampligt
rengdringsverktyg for att gora rent tankens insida.

Obs: Flottdrkulan i smutsvattentanken ar en rérlig del. Anvand inte for mycket
kraft nar du reng6r den for att undvika att skada den.



Rutinunderhall

Dammpase

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera dammpasen. 3. Satti en ny dammpadse.

w

Obs: Genom att dra handtaget utat férseglas pasen for att forhindra att damm
och skrap faller ut av misstag.

4. Satt tillbaka locket pd dammbehdllaren.

2. Ta bort damm och skrép fran filtret med en torr trasa.
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Rutinunderhall

Sidoborste

Skruva losshsiioborsten med en skruvmejsel, rengdr har fran 3. Med de skarmtryckta pilarna uppdat ska du féra in huvudborsten i
borsten och skruva sedan pa det igen. sparen nedati en lutande riktning.

Huvudborste 7
[ Huvudborste J < 5 -

1. Tryck in bortskyddsklémmorna for att ta bort borstskyddet och lyft
huvudborsten ur roboten.

4. Anpassa den framre dnden av borstskyddet till det avsedda
utrymmet, for in det nedat i en vinkel och tryck sedan in det pa plats.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand ett lampligt
rengoringsverktyg for att ta bort eventuella harstran i borsten. Efter

reng®ring, tryck in borstarna ordentligt i huvudborsthallaren tills de Noteringar:
klickar pé plats. - For att undvika skador, var forsiktig ndr du drar ut borstarna.

- Om huvudborsten dar kraftigt trasslig, kontrollera om robotens
dammbehallare ar full och inte kan suga upp har. Tom i sa fall
dammbehallaren.

- Forvara huvudborsten utom rackhall fér barn och husdjur, for att undvika
skador.
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Rutinunderhall

Dammbehaéllare och filter

1. Ta bort robotens kapa och tryck pd dammbehallarens fastkldmma
for att ta bort dammbehallaren.

3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa smutsen.

Obs: Undvik att foérsoka rengora filtret med en borste, ett finger eller vassa
foremal for forebyggande av skador.

4. Skolj dammbehéllaren och filtret med vatten och torka dem helt
innan du satter tillbaka dem.

Obs:

- Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att
anvanda nagot rengéringsmedel.
- Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt torra.

Robotens smutsvattentank

Tryck och hall ned smutsvattentankens frigéringsknappar for att ta
bort den. Hall ut det anvanda vattnet. Skolj smutsvattentanken med
rent vatten, torka den och satt sedan tillbaka den in i roboten.
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Rutinunderhall

Montering av mopp Fluffvals

1. Tryck pa frigéringsknappen och lyft moppenheten forsiktigt for att Fluffvalsen och dess vanstra andkldmma ar avtagbara for rengdring:

dra ut rullmoppen. 1. Ta bort rullen och anvénd ett lampligt verktyg fér att ta bort
eventuellt intrasslat har eller smuts.

2. Nar du har dragit ut rullmoppen, ta en mjuk, torr trasa och torka

rent moppenhetens fack och styrhjul for att férhindra blockering. 2. Ta forsiktigt bort kldmman for att rengéra och satt tillbaka den

efter rengoring.

o Styrhjul Vridbart hjul

3. Nar rengéringen dr klar, satt tillbaka rullmoppen genom att fora in
den i hallaren och trycka pa frigéringsknappen tills du hor ett klick.

Obs:

- Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och
dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte Gverdrivet mycket kraft.

- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och séatt tillbaka det efter att
det har torkat helt.
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Rutinunderhall

Robotsensorer och stotfangare Ventiler fér automatisk témning, laddningskontakter och

e : signalomrade
Torka av robotens sensorer och stétfangaren med en mjuk och torr 9

trasa sasom visas pa bilden: Rengdr ventilerna fér automatisk témning, laddningskontakterna
och signalomradet med en mjuk och torr trasa.

——o FOnster for stotfangare

o 3D-lasersensorer
med dubbla linjer

Lyftbar
laseravstandssensor

=

o Stotfangare

oo38 l

o Kantsensor

Kantsensor

—o Mattsensor
:

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att
batteriet &r valladdat for daglig anvandning for att bibehélla
optimal batteriprestanda. Om roboten inte anvands under en
langre tid bor du stanga av den och lagga undan den. For att
forhindra skada fran éverdriven urladdning bor roboten laddas
minst en gang var tredje manad.

T

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa basstationen.
Anvand en torr duk fér rengéring.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten kan inte starta.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och férsok sedan igen.
Batteriets temperatur ar for lag eller fér hog. Vi rekommenderar att roboten anvands i miljéer med en temperatur 6ver 0 °C och
under 40 °C.

Roboten kan inte ladda.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla. Sdkerstall att bada dndarna av stromkabeln &r korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt ansluten till roboten. Laddningskontakterna behdver rengéras.
Kontrollera om det finns ndgot frammande féremal vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella frammande féremal.

Roboten ansluter inte till
wifi-natverket.

Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att ldsenordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa natverk ar korrekt.
Roboten stdder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att roboten ar ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.

wifi-signalen ar svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrade med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte &r redo att konfigureras. Avsluta appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt instruktionerna.

Roboten kan inte hitta
och atervanda till
basstationen.

Basstationen dr inte ansluten till stromkalla eller flyttas runt nar roboten inte ar pa den. Anslut basstationen till strémférsérjningen
eller placera roboten pa basstationen for att ladda.

Det finns for manga hinder kring basstationen. Placera basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig sjalv, och den kommer att aterskapa en karta om ompositioneringen misslyckas.
Om roboten befinner sig for langt fran basstationen kanske den inte kan aterga automatiskt pa egen hand och i s& fall ska roboten
placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avldgsna damm eller skrap.

Roboten fastnar framfor
basstationen och kan inte
atervanda till den.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa bada sidor om eller framfor basstationen for att forhindra att roboten
blockeras. Vagen tillbaka till laddningen &r blockerad, t.ex. dérren ar stangd.

Roboten kan halka om golvet framfor basstationen &r for blott. Om sa ar fallet, reng6r 6verflodigt vatten innan du forscker igen.
Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan plats och férsoker igen.

Sakerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt installerad.

Roboten kan inte stdngas
av.

Roboten kan inte stdngas av nér den laddas. Det rekommenderas att flytta roboten fran basstationen och sedan halla knappen ()
intryckt i tre sekunder for att stdnga av den.

Om det inte gar att stdnga av roboten med steg 1 haller du knappen () intryckt i 10 sekunder fér att framtvinga en avstdngning.
Om problemet kvarstar kan du kontakta kundservice.

Roboten missar rummen
som ska stadas.

Se till att dorrarna till de rum som ska rengdras ar 6ppna.
Ytan framfér rummet som ska rengdras kan vara vat och hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta fungera normalt. Torka golvet
innan du anvander roboten.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Laddningshastigheten ar
langsam.

Det tar cirka 3 timmar att ladda roboten helt nar batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfér det angivna intervallet kommer laddningshastigheten automatiskt att sakta ner
for att forldnga batteriets livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.

Ljudet 6kar medan
roboten ar i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter ar igentappt. Om sa ar fallet, rengér den eller byt ut den.

Ett hart foremal kan ha fastnat i huvudborsten eller dammbehallaren. Kontrollera for och ta bort alla harda féoremal.
Huvudborsten eller sidoborsten kan trassla ihop sig. Kontrollera for och ta bort frammande foremal.

Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten rér sig utan att
folja den angivna rutten.

Saker som stromkablar och tofflor bér ordnas innan du anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du anvander roboten.
Torka av fonstret for stotfangaren och 3D-lasersensorer med dubbla linjer pa roboten med en ren mjuk och torr trasa for att halla
dem rena och obehindrade.

Roboten aterupptar
inte rengdringen efter
laddning.

Kontrollera att roboten inte &r installd pa Stor-ej-ldget (DND), vilket hindrar den fran att ateruppta rengéringen.
Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du manuellt har placerat den pa basstationen eller skickat den till laddning via
appen eller med knappen (.

Stationen kan inte
automatiskt tomma
dammbehallaren.

Kontrollera om dammpasen i dammbehéllaren ar full.
Om dammpasen inte ar full, kontrollera att det inte finns ndgot skrap vid de automatiska témningsventilerna pa roboten,
basstationen eller dammbehallaren. Om det finns skrap dar bér du rengéra den blockerade delen i tid.

Vattennivan i tvattbradan
aronormal.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken &r l6s eller inte korrekt installerad, och aterstall den manuellt i sa fall. Om
problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sdkerstalla att den ar korrekt installerad.

Demontera tvattbradan och kontrollera om avloppet ar blockerat. Rengér det i sa fall.

Kontrollera reng6ringsmedlet. Tillsatt ingen annan véatska dan det officiellt godkdnda rengéringsmedlet.

Moppenheten hdjs
onormalt.

Plocka bort moppenheten for att kontrollera om det finns nagot frammande féremal i den och férsok sedan starta om roboten. Om
problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Det finns vatten under
renvattentanken eller runt
tatningen.

Nar renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i réret under tanken eller runt tatningen. Detta dr normalt. Torka med en
torr trasa.

For mer support, kontakta oss via https://www.mova.tech
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Specifikationer

Basstation

Modell RLZ72CE-1 Modell RCZE0502
Laddningstid Cirka 3 timmar Nominell inspanning 220-240 V ~ 50-60 Hz
Markspanning 14,4V = Nominell utspdnning 20V=3A
Nominell effekt 75 W Nominell effekt (under
— 700 W
dammtdmning)
Driftfrekvens 2 400-2 483,5 MHz
Nominell effekt (under
Maximal utgangseffekt < 20 dBm laddning och rengéring med 1160 W
varmvatten)
Basstation/Laddningsdocka Nominell effekt (under 135 W
Stromforbrukning i av-lage: <0,3 W laddning och torkning)

Stromforbrukning i viloldge: 0,5 W (inom 15 minuter efter att roboten

ldmnat basstationen/laddningsstationen) i
Vid normal anvandning av utrustningen bér den hallas pa ett avstand av

Robot och basstation/Laddningsdocka minst 20 cm mellan antennen och anvandarens kropp.

Utrustningen har inte nagot viloldge eller andra likvardiga tillstand vad
géller viloldgeskrav, stromhanteringsfunktion eller férmaga att inaktivera
tradlésa natverksanslutningar pa grund av batteriunderhallsbehov.
Utrustningens stromférbrukning kommer sannolikt att vara hdgre éan andra
utrustningsmodeller som uppfyller dessa funktionskrav.

Obs:
Nominell effekt (under laddning och rengoring med varmvatten) bestadms
av effektvardet under den representativa perioden (vattentemperatur 25 °C).
Nominell effekt (under laddning och torkning) bestdms av effektvardet
under full belastningsperiod.
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Specifikationer

Uppladdningsbart litiumjonbatteri WEEE-information

ﬂ Alla apparater som bar denna symbol rdknas som
_—

elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv

2012/19/EU) och far inte sldngas med osorterat
Modell R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD hushallsavfall. Istallet bor du skydda méanniskors hélsa
T och miljén genom att 6verldmna din uttjdnta utrustning
Typ Litiumjon till en lAmplig atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter for hantering av avfall fran elektrisk
Antal 1 och elektronisk utrustning. Korrekt avfallshantering och
atervinning hjalper till att forhindra potentiella negativa
Markkapacitet 5,8 Ah konsekvenser for miljon och manniskors halsa. Kontakta

installatoren eller lokala myndigheter om du vill ha
mer information om platsen samt villkoren fér sddana
insamlingsstallen.

Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &mnen som &r farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av
kvalificerade tekniker och kasseras pa en ldmplig atervinningscentral.

- batteriet maste avldgsnas fran apparaten innan det kasseras;

- apparaten méste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bér du koppla bort stromkaéllan och ta slut pa batteriet s& mycket som mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.

Utsatt inte roboten for miljoer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:

1. vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avlédgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behéver du foérst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.
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Gilivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kacinmak icin cihazi kullanmadan énce kullanim
kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak lizere saklayin.

Kullanim Si-
nirlamalari
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- Bu Urln, gtvenli kullanimi saglamak ve risklerden kacinmak tizere, 8 yasindan kiictk cocuklar ve fiziksel, duyusal, zihinsel engelli

kisiler veya sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn veya vasinin gézetimi olmadan kullanilmamalidir.
Temizlik ve bakim, gbézetim olmaksizin cocuklar tarafindan yapilmamaldir.

- Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gli¢ kaynadi unitesi ile kullanilmalidir.
- Bu cihaz, yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilebilecek piller igerir.
- Temizlenecek alani toplayin. Cocuklar bu cihazla oynamamalidir. Robot calisirken cocuklarin ve evcil hayvanlarin robotla

aralarinda gtivenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

- Cihazi banyoya veya havuz etrafina kurmayin, buralarda sarj etmeyin veya kullanmayin.
- Bu Urlin yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi icindir. Dis mekanlarda, zemin harici ylizeylerde veya ticari ya da endistriyel

ortamlarda kullanmayin.

- Cihazin diizguin bir ortamda dogru bir sekilde ¢alistigindan emin olun. Aksi halde, cihazi kullanmayin.
- GUcg kablosu hasar gérdugu takdirde, Ureticiden veya yetkili servisten temin edilebilecek 6zel bir kablo veya techizatla

degistirilmelidir.

- Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin lzeri asma alanlarda kullanmayin.
- Robotu bas asagi cevirip koymayin. LMS Sensor Kapagini, robot kapagini veya tamponu robotu tutup tagimak igin kullanmayin.
- Robotu, ortam sicakliginin 0°C'nin Gzerinde ve 40°C'nin altinda oldugu ortamlarda kullanin. Zeminde sivi veya yapiskan madde

olmadigindan emin olun.

- Bir nesneye takilip sriiklenmenin verebilecedi zarardan kacinmak icin cihazi calistirmadan énce bir yere sabit olmayan nesneleri

yerden kaldirin ve temizlik guizergahi tzerindeki kablolari veya elektrik kablolarini toplayin.

- Robotun garparak zarar vermesini énlemek icin kirilgan ve kiigiik nesneleri yerden kaldirin.

- Sag, parmak ve diger vicut bolgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.

- Temizlik aracini gocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

- Cihazi bir bebegin ya da cocugun uyududu bir ortamda calistirmayin.

- Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada gocuklari, evcil hayvanlari ve diger nesneleri robotun Gizerine bindirmeyin/koymayin.
- Temiz su haznesine yalnizca su ve resmi olarak onaylanmis temizlik solisyonu eklenebilir. Alkol veya dezenfektan gibi baska

sivilar eklemeyin. Temizlik soliisyonu ile temiz su oranina temizlik soliisyonu sisesi Gzerinden bakilabilir. Temizlik soltisyonunu
cocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

- Robotu yanan nesneleri temizlemek icin kullanmayin. Robotu yanici veya kolay tutusabilen sivilari, asindirici gazlari veya

seyreltilmemis asit ya da ¢6zlici maddeleri toplamak icin kullanmayin.

- Sert veya keskin nesneleri siplirmeyin. Cihazi tas, buyuk kagit parcalari veya cihazi tikayabilecek diger malzemeler gibi nesneleri

toplamak igin kullanmayin.



Guvenlik Bilgisi

Piller ve Sarj

- Temizlik veya bakim islemi yapilmadan 6nce cihazin fisi prizden cikariimalidir.

- Robotu veya ana istasyonu islak bir bezle silmeyin veya herhangi bir sivi ile durulamayin. Yikanabilir pargalari temizledikten
sonra, yerlerine takmadan ve kullanmadan 6nce iyice kurutun.

- Latfen bu Grdnd Kullanicr Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde kullanin. Bu Griintin uygunsuz kullanimindan kaynaklanan
kayip veya zararlardan kullanicilar sorumludur.

- Uclinci taraflara ait herhangi bir pil veya ana istasyon kullanmayin. Robot sadece RCZE0502 model ana istasyon ile kullanilabilir.

- Ana istasyon 8 adet pili, 5800 mAh Lityum iyon pil takimini sarj eder.

- Bu Ana istasyon, sarj edilemeyen tiirdeki pillerin sarj edilmesi icin kullanilamaz. Bu uyariya uyulmadigi takdirde, lityum iyon pil
alev alabilir.

- Pili veya ana istasyonu kendi basiniza sékmeye, onarmaya veya bunlar Gzerinde dedisiklik yapmaya calismayin.

- Ana istasyonu bir 1si kaynaginin yakinina koymayin.

- Ana istasyonun sarj kontaklarini silmek veya temizlemek igin islak bez veya islak ellerinizi kullanmayin.

- Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisiim tesisinde imha
edilmelidir.

- GUc kablosu zarar gorir veya koparsa kabloyu kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi servisle iletisime gegin.

- Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkuinse orijinal paketinde tutuldugundan emin olun.

- Robot uzun sure kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri derecede
bosalmasini 6nlemek icin robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.

Lazer - Bu Urtundeki lazer sensori, Sinif 1 lazer Urtnleri igin IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
Gilivenlik Standardina uyar. Kullanim sirasinda litfen dogrudan gozle temasindan kaginin.
Bilgileri SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICi LAZER URUNU
EN 50689:2021
ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim icindir L] kullanici kilavuzunu okuyun

Bu belgeyle, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd., RLZ72CE-1 telsiz ekipman tirinin 2014/53/EU sayili Direktif ile uyumlu
oldugunu beyan eder.

AB uygunluk beyaninin tam metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://www.mova.tech

Ayrintili e-kilavuz icin lUtfen su adresi ziyaret edin: https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqgs
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Uriin Genel Bilgileri
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o OYana§ma Digmesi

Robotu ana istasyona geri géndermek igin basin

- Cocuk kilidi acik, cocuk kilidini devre disi birakmak icin
dugmesini 3 saniye basili tutun

- Cocuk kilidi kapali, nokta temizligi fonksiyonunu
etkinlestirmek igin 3 saniye basili tutun

(» Giig/Temizleme Diigmesi

- Acmak veya kapatmak icin 3 saniye basili tutun
- Robot agildiktan sonra temizlige baslamak igin basin

© RGB Durum Gostergesi

- Yavas Yanip Sénen Mavi (Kenarlar): Akilli Temizlik Modu
(BlyUk Parcacik Guclendirmesi, Akilli Leke Temizligi, Hali
Guclendirme vb.)

- Yanip S6nen Kirmizi (Orta): Hata

Pll Durumu Gostergesi
Sabit Beyaz: Temizlik devam ediyor veya temizlik
tamamlandi

- Yavas Yanip S6nen Beyaz: Sarj oluyor (dustk pil degil)

- Sabit Turuncu: Dusuk pil seviyesinde bekleme veya disik
pil seviyesinde duraklama

- Yavas Yanip Sonen Turuncu: Sarj oluyor (dustk pil)

- Yanip S6nen Turuncu: Hata

Not:
Robot temizlik yaparken veya sarj olmak lizere geri
donerken, Gzerindeki herhangi bir digmeye basarak robotu
duraklatabilirsiniz.

- Cocuk Kilidi MOVAhome uygulamasi araciligiyla etkinlestirilebilir/
devre disi birakilabilir.



Uriin Genel Bilgileri

Robot ve Sensorler Robot ve Sensorler

Ucurum Sensorleri

Aralik Ayagi

Yikseltilebilir Lazer Mesafe )
;% Sensoril Paspas Tertibati Firca Muhafazasi
o Tampon Penceresi o, T Klipsleri

mﬂ o Sarhos tekerlek
Tampon

- Kenar Sensorl
Toz Kutusu

o Kapak

__—— LED Yardimai Isik |
3 Boyutlu Cift Hatli Lazer L — Cok Yonlu Tekerlek
o Sensorleri Rali Sensord ¢

Al IR Kamera Yan Firca [é Kir Hunisi Bariyeri
Al HD Kamera Firca Muhafazasi ( \: 5 L \ Ana Firca

o Mi Ana Tekerlek Of ! 0 Ana Tekerlek
Mikrofonlar < q% e = % hj Aralik Ayagi

I

°Toz Kutusu Klipsi

Filtre °

o Sifirlama Diigmesi
- Fabrika ayarlarini geri yiklemek Filtre Klipsi®
icin 3 saniye basili tutun

o j Kontakl i
2arj Kontaklari Paspas Tertibati

Kirli Su Kutusu Serbest Birakma

Dugmesi
o Otomatik Su Doldurma Girisi S % =

°Otomatik Bosaltma Agzi

© Konnekt.('jrl.er Rulo Paspas Paspas Tutucu Paspas Kapagi TUy Toplama
o Robot Stpurgenin Kirli Su Kutusu (cikarilamaz) (cikaritamaz) Rulosu
o Otomatik Bosaltma Agzi Cikarma Dugmesi
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Uriin Genel Bilgileri

Ana istasyon
A

Kirli Su Haznesi e———

Temiz Su Haznesi

Toz Haznesi Kapagio——1——

=3 =3

A Bélmesi
(400 ml): Yer
Temizleyici

Otomatik Sollisyon
Dagitma Modull -
Gift Bolmeli

Filtre — ‘%i |
I 1

Tahliye Borusu oo o g 0
Su Siperi =
Rampa Uzatma Plakasi e——

B Bolmesi (200 ml): Evcil
Hayvan Kokusu Soltsyonu

[
\
|
\
[
\
[

- — =
[

Durum Gostergesi

- Sabit Beyaz: Ana istasyon glg
kaynagina bagli

- Sabit Turuncu: Ana istasyonda
bir hata var

- Sabit Mavi: UV 151§1 calisiyor

Toz Torbasi Yuvasi

o Sarj Kontaklari

Sinyal Alani —— U
Paspas Kurutma — 220
Agizlar {

Otomatik Su Ekleme
Gikisl
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° Otomatik Bosaltma
Agzi

e e

azmmD

Su Haznesi Klipsi

|
|
|
Dolu Su Seviyesi !
Samandirasi :

\

°Su Haznesi Klipsi
o Su Borusu

\
\
\
\
- Su Bosaltma Flator :
°Filtre |

\

!

oKire¢ Onleyici

Gu¢ Baglanti Noktasi

Gl Kablosu Saklama Yuvasi




Kullanmadan Once

Evinizin Hazirlanmasi

Temizlige baslamadan 6nce litfen sabit durmayan, kirilabilir, degerli veya Robot stipurge, gevresindeki diisebilecegi alanlari algilamasi igin ugurum
tehlikeli esyalari ortadan kaldirin, robotun takilarak, cizerek veya vurarak sensorleriyle donatilmistir. Glvenli ve stabil calismasini saglamak igin

hasar vermemesi icin yerdeki kablolari, giysileri, oyuncaklari, sert nesneleri robotun dusebilecegi bélgelerde fiziksel bariyerlerin kullanilmasi énerilir.

veya keskin nesneleri kaldirin/dizenleyin.

% 000
L0 <

Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari kendi yerlerine koyarak Robotun temizlenmesi gereken alanlari kagirmasinin 6niine gegmek igin
daha fazla alan agin. robotun éniinde, bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

) —

Lo
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Kullanmadan Once

1. Ana istasyonu Yerlestirin ve bir Elektrik Prizine Baglayin 3. MOVAhome Uygulamasi ile Baglayin

Ana istasyonu etrafi mimkiin oldugunca acik ve kablosuz internet (1) Robotu agmak igin robot tGzerindeki glic digmesini 3 saniye
sinyalini iyi ¢ceken bir yere yerlestirin. Sekilde gosterildigi gibi yeterli slreyle basili tutun. Uygulamayi indirmek ve yiklemek icin robotun
alan birakin ve tarali alandaki nesneleri kaldirin. Gug kablosunu siki kapak ¢ikarin ve robot Gzerindeki QR kodunu taratin veya uygulama
bir sekilde ana istasyona baglayip prize takin ve ana istasyonun magazasinda "MOVAhome"u arayin.

gostergesinin yanmasini bekleyin. (2) MOVAhome uygulamasini acin, "Baglanmak icin QR kodunu

tara"ya dokunun ve cihazi eklemek igin ayni QR kodunu robotta
tekrar tarayin. Kablosuz internet baglantisini tamamlamak icin litfen
talimatlari izleyin.

Not:
- Sinyal alanini engelleyebilecek bir nesne bulunmadigindan emin olun.
- Ana istasyonun hali yerine sert ylzeylerin Gzerine yerlestirilmesi 6nerilir
¢Unkd hali, robotun dénmesini ve sarj olmasini etkileyebilir. N

ot:

Yalnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

2. Rampa Uzatma Plakasini Takin ve Robot Koruyucularini - Uygulama yaziimindaki giincellemeler nedeniyle, gercek islemler

glkal’ln kilavuzdaki yonergelerden farkli olabilir. Litfen guincel uygulama sirimdine

dayali olarak talimatlari izleyin.

- Kablosuz interneti sifirlamak igin (2) adimini tekrarlayin ve ardindan
kablosuz internet baglantisini tamamlamak icin ekrandaki talimatlari izleyin.

- Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak igin robot stiipurgenin Gzerindeki

Sifirlama Digmesini 3 saniye basili tutun.
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Kullanmadan Once

4. Robotu Ana istasyona Baglayin

Robotu actiktan sonra, robotu, paspas tertibati yilkama levhasina
dogru bakacak sekilde ana istasyona yerlestirin. Ardindan, robot
ana istasyona basarili bir sekilde baglandiginda sesli bir bildirim
duyacaksiniz. Robot tamamen sarj olduktan sonra, robot ve ana
istasyon Uzerindeki durum gostergeleri 10 saniye slireyle yanar ve
ardindan séner.

Not:

- Robotu ilk kez kullanmadan 6nce tamamen sarj etmeniz énerilir. Pil
tikendigi igin robot agilamadigi takdirde robotu sarj etmek Gzere istasyona
kendiniz baglayin.

5. MOVA Yer Temizleyiciyi ve Evcil Hayvan Kokusu
Soliisyonu ekleyin

(1) Toz haznesi kapadini gikarin ve otomatik sollisyon dagitma
modulind disa dogru gekin.

(2) Modulun ust kapaklarini acin ve sekilde gosterildigi gibi 6zel
bolmeye yer temizleyici ve evcil hayvan kokusu sollisyonu ekleyin.

(3) Kapaklari kapatin, moddll ana istasyona geri yerlestirin ve
ardindan toz haznesi kapagini yerine takin. Temizlik soltisyonlari
calisma sirasinda otomatik olarak eklenir.

oA Bolmesi
(400 ml): Yer
Temizleyici

o B Bolmesi (200 ml):
Evcil Hayvan Kokusu
Sollisyonu

Not:

- Otomatik sollisyon dagitma modilini doldurup kullanabilirsiniz. Arizalari
onlemek igin resmi olarak onaylanmamis sivilar eklemeyin.

- Otomatik sollisyon dagitma modiluni klik sesini duyacak sekilde yerine
oturtun.

- Makine arizasina neden olabileceginden yer temizleyici ile evcil hayvan
kokusu soltisyonunu birbirine karistirmayin.

6. Temiz Su Haznesine Su Ekleyin

Temiz su haznesini ana istasyondan cikarin ve hazneyi temiz suyla
doldurun. Ardindan ana istasyona geri takin.

Not: -
- Haznenin deforme olmasina neden olabilecedinden su haznesine sicak su
koymayin.
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Kullanim

Robotu agmak igin glic diigmesini 3 saniye streyle basili tutun.

Gl gostergesi yanar durumda kalir. Robotun sarj kontaklarini

ana istasyonunkilerle hizalayarak robotu ana istasyona da
yerlestirebilirsiniz; robot otomatik olarak acilir ve sarj olmaya baslar.
Robotu kapatmak icin robotu ana istasyondan uzaklastirin ve () giic
dugmesini 3 saniye sireyle basili tutun.

Hizli Harita Cikarma

Ag1 ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde bir harita
olusturmak icin uygulamadaki talimatlari izleyin. Robot, temizlige
baslamadan harita ¢ikarmaya baslayacaktir. Robot ana istasyona
doéndiginde, haritalandirma islemi tamamlanmis olup harita
otomatik olarak kaydedilir.

Duraklatma/Uyku

Robot calisirken herhangi bir digmeye basarak robotu
duraklatabilirsiniz.

Robotun duraklama stresi 10 dakikayi astigi takdirde otomatik
olarak uyku moduna gecer. Robot lzerindeki tim gostergeler
kapanir. Robot tzerindeki herhangi bir digmeye basarak ya da
uygulamayi kullanarak robotu uyandirabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip ana istasyona yerlestirildigi takdirde gecerli temizlik
islemi sona erer.
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Temizlige Otomatik Olarak Devam Etme

Pil cok azaldigi takdirde robot sarj olmak igin otomatik olarak ana
istasyona doner. Uygun pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, heniiz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi yerden devam eder.

Not: Bu islevi kullanmak icin litfen uygulama icinde etkinlestirin.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

DND modu, fabrika ayarlarinda varsayilan olarak etkindir. Uygulama

Uzerinden DND modunu devre disi birakabilir veya DND sUresini

degistirebilirsiniz.

Not:

- Programlanmis temizlik gérevleri DND sliresi boyunca normal bir sekilde yerine
getirilir.

- Bumodda, uygulamanin Rahatsiz Etmeyin béliminde temizlige devam edip
etmeyecedinizi, otomatik toz toplamayi etkinlestirip etkinlestirmeyeceginizi ve
ses seviyesini dislrtp dustrmeyeceginizi segebilirsiniz.

Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa cihazi zorla
kapatmak icin glic diigmesini 10 saniye basili tutun. Ardindan robotu
acmak icin gliic digmesini 3 saniye basili tutun.

Nokta Temizligi

Cocuk kilidi kapaliyken, (> digmesini basili tutarak nokta temizligi
modunu etkinlestirebilirsiniz. Bu modda, robot etrafindaki 1,5 x 1,5
metrekarelik alani temizler ve nokta temizligi tamamlandiginda
baslangi¢ noktasina geri déner.



Kullanim

Sliplirme ve Paspaslama

Not: Robot ilk kez kullaniyorsaniz, robot varsayilan olarak "Stiplirme
ve Paspaslama" gorevini yerine getirir. Temizlik modunu ayarlamak
icin uygulamada Temizlik Modu ayarlarina gidin ve asagidaki ¢
secenekten birini secin: @ Stpur @ Paspasla @ SSuplrdikten sonra
Paspasla

1. Temizlige baglama

Robot tUzerindeki gli¢ digmesine basarak veya uygulamayi
kullanarak robotu ana istasyondan baslatin. Robot en uygun temizlik
rotasini planlayacak ve olusturulan haritaya gore temizlik gérevini
uygulayacaktir.

©)

Robotun temizlikten sonra ana istasyona kolayca dénebilmesi icin robotun
ana istasyondan baslatilmasi énerilir.
Robot paspaslamaya baslamadan énce paspas pedi temizlenecektir, litfen
biraz bekleyin.

- Calisma surdigu sirada ana istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini
veya yikama levhasi filtresini yerinden oynatmayin.
Paspas pedi temizleme igin sicak suyla temizlik uygulama Gzerinden
etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir. Yanmamak igin fonksiyon agikken su
¢ikisina dokunmayin.

2. Otomatik paspas ytkama

Temizlik sirasinda, robot uygulamada belirlenen paspas pedi
temizleme sikligina gore paspas pedini yilkamak icin otomatik olarak
ana istasyona doner. Ana istasyon robotun su haznesini otomatik
olarak bosaltir veya yeniden doldurur ve robot temizlige kaldigi
yerden devam eder.

3. Toz kutusunun otomatik olarak bosaltilmasi ve paspas
pedinin yikanip kurutulmasi

Robot bir temizlik gérevini tamamladiktan ve sarj olmak icin ana
istasyona dondukten sonra, ana istasyon otomatik olarak toz
kutusunu bosaltir. Ardindan paspas pedini yikayip kurutur.

Not:

- Otomatik bosaltma islevi uygulamada kapali oldugu takdirde ana istasyon
toz kutusunu otomatik olarak bosaltmaz.

- Ana istasyon, toz kutusunu uygulamadaki ayara gére bosaltir.

- Yikama ve kurutma islemlerinden sonra paspas pedi ve yikama levhasi da
UV ile sterilize edilir. Sterilizasyon sirasinda, ana istasyon zerindeki durum
gostergesi mavi yanar.

4. Kirli su haznesini temizleme

Robot gdérevini tamamladiktan sonra, herhangi bir koku olusmasini
onlemek icin lUtfen kirli su haznesini temizleyin.
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Rutin Bakim

Robotun dizglin calismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim icin uygulamadaki aksesuar kullanimi bélimune veya asagidaki tabloya
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bakilmasi énerilir.

Robot Bakimi

Bakim Siklugi

Dedgistirme Siiresi

Ana istasyon Bakimi

Bakim Sikligi

Degistirme Siiresi

Rulo paspas

/

Her 1-3 ayda bir

Toz torbasi

/

Her 2-4 ayda bir

Toz kutusu filtresi

Her 2 haftada bir

Her 3-6 ayda bir

Kirli su haznesi

Her kullanimdan sonra

Otomatik bosaltma agzi

Sensorler

Sarj kontaklan

Tampon penceresi

Her ay

Temiz su haznesi

Gereken siklikta

Robotun alt kismi

Toz kutusu

Robot supdirgenin kirli su
kutusu

TUy Toplama Rulosu

Cok yonlu tekerlek/Sarhos
tekerlek/Ana tekerlekler/Aralik
ayaklan

Gereken siklikta
temizleyin

Tampon
Yan firca Her 3-6 ayda bir
Ana firgca Her 6-12 ayda bir

Su Siperi temizleyin
/
Ana istasyon sinyal alani
Sarj kontaklarn Her ay
Otomatik bosaltma agzi
Kirec Onleyici / Her 18-36 ayda bir
Not:

Bakim ve degistirme sikuigi gercek kullanima baglidir. Ozel kosullar
nedeniyle istisnai bir durum meydana geldigi takdirde derhal bakim veya

degistirme Onerilir.




Rutin Bakim

1. Paspas pedi temizleme islemi tamamlandiginda robotu alin ve
yikama levhasi filtresini ¢cikarin.

3. Tahliye borusunun altindaki yikama levhasini egin, klipsle
hizalayin ve asagiya bastirarak yerine oturtun.

4. Robotu ana istasyona dondirmek icin uygulamayi kullanin veya
> digmesine basin ya da robotu kendiniz ana istasyona yerlestirin.

Kirli Su Haznesi

1. Kirli su haznesini ¢ikarin, kapagini agin ve kirli suyu dokun.

2. Kirli su haznesini temiz suyla durulayin ve uygun bir temizlik araci
kullanarak kirli su haznesinin i¢ duvarini temizleyin.

Not: Kirli su haznesindeki kiiresel samandira hareketli bir parcadir. Zarar
vermemek icin temizlerken ¢ok fazla kuvvet kullanmayin.
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Rutin Bakim

1. Toz haznesi kapagini ¢ikarin ve toz torbasini ¢ikarip atin. 3. Yeni bir toz torbasi takin.

Not: Tutma yerini disarlya dogru cektiginizde torba kapanarak toz ve artiklarin
kazara dokulmesini dnler.
4. Toz haznesi kapadini yerine takin.

2. Filtredeki toz ve kalintilari kuru bir bezle temizleyin.
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Rutin Bakim

Yan firganin vidalarini bir tornavidayla sokin, firgadaki saglar
temizleyin ve fircayi geri takin.

1. Firca muhafazasi klipslerini ice dogru bastirarak firca muhafazasini
cikarin ve ana firgayi kaldirarak robottan ¢ikarin.

2. Fircalan sekilde gosterildigi cekip ¢ikarin. Uygun bir temizlik
araciyla fircaya takilmis sacglari temizleyin. Fircalari temizledikten
sonra saglam bir sekilde ana firca tutucusuna takin ve yerlerine
oturtun.

3. Gosterilen oklar yukari bakacak sekilde, ana fircayr asagiya dogru
egik bir sekilde yuvalara yerlestirin.

4. Firca muhafazasinin 6n ucunu yuva ile hizalayin, asagiya dogru
egik bir sekilde yerlestirin ve ardindan bastirin yerine oturtun.

[
m‘\

Notlar:

- Yaralanmayi 6nlemek icin fircalari ¢ekip ¢ikarirken dikkatli olun.

- Ana fircaya ciddi sekilde dolasmis bir seyler varsa lutfen robot siiptirgenin
toz kutusunun dolu olup olmadigini ve dolayisiyla saglari/tiyleri emip
emmedigini kontrol edin. Toz kutusu doluysa bosaltin.

- Yaralanmalari 6nlemek icin ana fircayi ¢ocuklarin ve evcil hayvanlarin
erisemeyecedi bir yerde tutun.
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Rutin Bakim

. 4. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan énce suyla yikayin ve
Toz Kutusu ve Filtre tamamen kurutun.

1. Robotun kapak gikarin ve toz kutusu klipsine basarak toz kutusunu
cikarin.

Not:

- Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin. Deterjan kullanmayin.
- Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduktan sonra kullanin.

Robot Siipiirgenin Kirli Su Kutusu

Kirli su kutusunun serbest birakma digmelerini basili tutarak kutuyu
cikarin. Kirli suyu dékin. Kirli su kutusunu temiz suyla durulayin,
silerek kurulayin veya kurumaya birakin ve ardindan robot
sliplrgeye geri takin.

Not: Hasar gdrmemesi icin, filtreyi bir fircayla, parmakla veya keskin
nesnelerle temizlemeye calismayin.
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Rutin Bakim

Paspas Tertibati Tiy Toplama Rulosu

1. Cikarma diigmesine basin ve paspas tertibatini yavasca kaldirarak Ty toplama rulosu ve sol uctaki klipsi temizlik icin ¢ikarilabilir:
rulo paspasi cekip cikarin. 1. Ruloyu cikarin ve dolasmis sac veya kirleri uygun bir aletle

temizleyin.
2. Rulo paspasi gikardiktan sonra, yumusak kuru bir bez alin ve 2. Klipsi dikkatlice gikarip temizleyin ve temizledikten sonra yerine
tikanmalari 6nlemek igin paspas tertibati bélmesini ve kilavuz takin.

tekerlekleri silerek temizleyin.

Cok Yonla Tekerlek

o Kilavuz
Tekerlekler

3. Temizlik tamamlandiktan sonra, rulo paspasi tutucusundan
yonlendirip ¢itkarma diigmesine bastirarak yerine oturtun.

Not:

- Ufak tornavida gibi bir aletle cok yonli tekerlegin aksini ve lastigini ayirin.
Asiri glg kullanmayin.

- Cok yonli tekerlegi akan suyun altinda yikayip tamamen kuruduktan sonra
geri takin.
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Rutin Bakim

Robot Sensdrleri ve Tampon Otomatik Bosaltma Agzi, Sarj Kontaklari ve Sinyal Alani

Robot sensdrlerini ve tamponu sekilde gosterildigi gibi yumusak ve Otomatik Bosaltma Agdzi, sarj kontaklarini ve sinyal alanini yumusak
kuru bir bezle silin: ve kuru bir bezle temizleyin.
——o Tampon Penceresi

o 3 Boyutlu Cift Hatli
Lazer Sensorleri

Yukseltilebilir Lazer
Mesafe Sensori

e

o Tampon

DOB l

o Kenar Sensoru

Ugurum Sensorleri

—— Hali Sensord Robot, yuksek performansli lityum iyon pil takimi icerir. En uygun

pil performansini muhafaza etmek tzere lUtfen gtnlik kullanim
icin sarjin yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun sire
kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Sarjin asiri bosalmasindan
kaynaklanacak zarari dnlemek icin robotu en az her li¢ ayda bir
yeniden sarj edin.

Not: Nemli bez, robot icindeki ve ana istasyondaki hassas pargalara zarar
verebilir. Temizlik sirasinda lutfen kuru bir bez kullanin.
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Sorun giderme

Sorun

C6ziim

Robot agilamiyor.

Pil azalmis. Robotu istasyonda yeniden sarj edip tekrar deneyin.
Pilin sicakligi cok diistik veya cok yiiksek. Robot stiplirgenin 0°C'den yiiksek ve 40°C'den dislk sicakliktaki ortamlarda kullanilmasi
onerilir.

Robot sarj olamiyor.

Ana istasyon glice bagli olmayabilir, litfen gu¢ kablosunun her iki ucunun da dogru sekilde takili oldugundan emin olun.
Ana istasyon Uzerindeki sarj kontaklari ve robot arasindaki temas zayif olabilir, litfen sarj kontaklarini temizleyin.
Robotun konnektdrlerinde yabanci cisim olup olmadigini kontrol edin ve varsa yabanci cismi gikarin.

Robot kablosuz internete
baglanamiyor.

Kablosuz internet ag sifresi yanlis olabilir. Kablosuz internet aginiza baglanmak icin kullanilan sifrenin dogru oldugunu kontrol
edin.

Robot 5 GHz Kablosuz internet baglantisini desteklemiyor. Robotun 2.4 GHz Kablosuz internet baglantisina bagli oldugundan emin
olun.

Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun.

Robot yapilandirilmaya hazir olmayabilir. Litfen uygulamadan cikip yeniden giris yapin ve talimatlari takip ederek tekrar deneyin.

Robot ana istasyonu
bulamiyor ve geri
ddénemiyor.

Ana istasyonun gii¢ baglantisi kesilmis veya istasyon robot orada degilken yerinden oynatilmis olabilir. Litfen ana istasyonu glic
kaynagina baglayin veya robotu sarj olmasi igin ana istasyonunun tzerine yerlestirin.

Ana istasyonun etrafinda ¢ok sayida engel var. Ana istasyonu daha acik bir alana yerlestirin.

Robotu yerinden oynatmak kendini yeniden konumlandirmasina neden olabilir; yeniden konumlandirma basarisiz olursa tekrar bir
harita olusturacaktir. Robot ana istasyondan cok uzaktaysa kendi basina otomatik olarak geri ddnemeyebilir, bu durumda robotu
ana istasyona manuel olarak yerlestirmeniz gerekmektedir.

Ana istasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari giderin.

Robot ana istasyonun
oninde takili kaliyor ve
istasyona geri donemiyor.

Robotun takilmasini 6nlemek igin ana istasyonun her iki tarafinda veya dniinde yeterli alan olup olmadigini kontrol edin. (Sarj olma
donus yolu tikali mi, 6rnegin kapi kapanmisg mivb.).

Ana istasyonun 6nindeki zemin asiri 1slak ise robot kayabilir. Asiri islaksa tekrar denemeden 6nce fazla suyu temizleyin.

Ana istasyonun farkli bir yere taginmasi ve tekrar denenmesi onerilir.

Rampa uzatma plakasinin dogru takildigindan emin olun.

Robot kapanamiyor.

Robot sarj olurken kapatilamaz. Robotu ana istasyondan uzaklastirmaniz ve ardindan kapatmak icin (/) diigmesini 3 saniye basili
tutmaniz énerilir.

Robot 1. adim uygulanarak kapatilamadig takdirde robotu zorla kapatmak icin () diigmesini 10 saniye basili tutun. Sorun devam
ederse lutfen satis sonrasi servis ile iletisime gegin.

Robot, temizlenmesi
gereken odalari atliyor.

Temizlenecek odalarin kapilarinin acik oldugunu kontrol edin.
Temizlenecek odanin édnindeki alan i1slak veya kaygan olup robotun kaymasina ve anormal ¢alismasina neden olabilir. Litfen
robotu kullanmadan énce yeri kurutmaya calisin.
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Sorun giderme

Sorun

C6ziim

Sarj hizi distk.

Pil azaldiginda robotun tamamen sarj olmasi yaklasik 3 saat surer.
Robotu belirtilen araligin disindaki sicakliklarda calistirirsaniz sarj hizi otomatik olarak yavaslayarak pil 6mrini uzatir.
Hem robotun hem de istasyonun sarj kontaklari kirli olabilir, lGtfen kuru bir bezle silin.

Robot galisirken glraltd
artiyor.

Toz kutusu filtresinin tikali olup olmadigini kontrol edin. Tikallysa temizleyin veya dedgistirin.

Ana fircaya veya toz kutusuna sert bir nesne takilmig olabilir. Sert nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa ¢ikarin.
Ana firca veya yan fircaya bir seyler takilmis olabilir. Yabanci nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa ¢ikarin.
Emme modunu Standart veya Sessiz'e getirin.

Robot, belirlenen rotayi
takip etmeden hareket
ediyor.

Robot kullanilmadan énce glg kablolari ve terlikler gibi nesneler diizenlenmelidir.

Islak kaygan ylzeylerde calisma ana tekerlegin kaymasina yol agar. Robotu kullanmadan dnce islak yerlerin kurutulmasi énerilir.
Robot tzerindeki tampon penceresini ve 3 boyutlu ift hatli lazer sensérleri temiz ve géris alanlarini agik tutmak igin temiz,
yumusak bir bezle silin.

Robot sarj olduktan sonra
temizlige kaldigi yerden
devam etmiyor.

Robotun Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldigi yerden baslatilmasini engeller.
Siz robotu manuel olarak ana istasyona yerlestirdikten veya uygulama ya da (O digmesi tGzerinden robotu sarj olmaya
gonderdikten sonra robot temizlige kaldigi yerden devam etmez.

istasyon toz kutusunu
otomatik olarak
bosaltamiyor.

Toz haznesindeki toz torbasinin dolu olup olmadigini kontrol edin.
Toz torbasi dolu degilse robotun, ana istasyonun veya toz kutusunun otomatik bosaltma agizlarinda herhangi bir tikaniklik olup
olmadigini kontrol edin. Tikaniklik varsa gecikmeden temizleyin.

Yikama levhasindaki su
anormal seviyede.

Kirli su haznesi Gizerindeki contanin gevsek veya yanlis takilmig olup olmadigini kontrol edin ve yanlislik varsa kendiniz diizeltin.
Sorun devam ederse litfen satig sonrasi servis ekibiyle iletisime gegin.

Kirli su haznesine nazikge bastirarak dogru takili oldugundan emin olun.

Yikama levhasini gikarip atik su drenaji cikisinin tikanmis olup olmadigini kontrol edin ve tikanmigsa temizleyin.

Temizlik solisyonunu kontrol edin. Resmi olarak onayli temizlik solisyonundan baska bir sivi kullanmayin.

Paspas tertibati anormal
bir sekilde kalkmis.

Litfen paspas tertibatini cikarip icine herhangi bir yabanci nesnenin takili olup olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden
baslatmayi deneyin. Sorun
devam ederse lltfen satis sonrasi servis ekibiyle iletisime gecin.

Temiz su haznesinin
altinda veya sizdirmazlik
elemaninin etrafinda su

var.

Temiz su haznesini ¢ikarirken tankin altindaki veya sizdirmazlik elemaninin etrafindaki boruda bir miktar su kalmis olabilir. Bu
normaldir. Litfen kuru bir bezle silin.

Daha fazla destek icin bizimle https://www.mova.tech tzerinden iletisime gecebilirsiniz
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Teknik ozellikler

Ana istasyon

Model RLZ72CE-1 Model RCZE0502
Sarj Suresi Yaklasik 3 saat Nominal Girig 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominal Gerilim 14,4V = Nominal Cikis 20V=3A
Nominal G 75 W Nominal Glg (toz bosalt
ominal Gug ominal Gig (toz bosaltma 200 W
sirasinda)
Galisma Frekansi 2400-2483,5 MHz
Nominal Gug (sarj ve sicak 1160 W
Maksimum Cikis Glicl < 20dBm suyla temizlik sirasinda)
: . Nominal Gug (sarj etme ve
Ana Istasyon/Sarj Yanasma Noktasi kurut da) 135w
e rutma sirasinda
Kapali modda gug tiketimi: 0,3 W ur rast

Bekleme modunda glg tiiketimi: < 0,5 W (robot siipiirge ana istasyondan/

sarj yanasma noktasindan ayrildiktan sonra 15 dakika iginde)

Robot Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Ekipmanin, bekleme gereksinimleri, gli¢ yonetimi islevi veya pil bakim
ihtiyaclar nedeniyle kablosuz ag baglantilarini devre disi birakma 6zelligi
acisindan bir bekleme modu veya diger esdeger bir durumu yoktur.
Ekipmanin gug tiketiminin, bu islevsel gereksinimleri karsilayan diger
ekipman modellerinden daha yluksek olmasi muhtemeldir.

Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin
viicudu arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir.

Not:
Nominal Giig (sarj ve sicak suyla temizlik sirasinda), temsili stire (su sicaklig
25¢°C) sirasindaki glic degerine gore belirlenir.

- Nominal Gl¢ (sarj etme ve kurutma sirasinda), tam yuk stresindeki glic
degerine gore belirlenir.
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Teknik ozellikler

sarj Edilebilir Lityum iyon Pil Takimi WEEE Bilgileri
Bu semboll tasiyan tim urtnler elektrikli ve elektronik

ﬂ cihaz atigi (2012/19/EU sayili direktifteki anlamiyla
]

WEEE) kapsaminda olup siniflandirilmamis ev atiklariyla

Model R2401-452P-XDEV/R2401-452P-MMYD karistinlmamalidir. Bunun yerine, atik cihazinizi, atik

B} ) ) elektrikli ve elektronik cihazlarin geri donustarialmesi

Tar Lityum iyon icin hikimet veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis
olan toplama noktasina teslim ederek insan sagligini

Say! 1 ve cevreyi korumalisiniz. Dogru imha ve geri donisim,
cevre ve insan sagligi Gzerindeki olasi olumsuz sonuclarin

Nominal kapasite 5,8 Ah engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tiir toplama

noktalarinin konumu, sartlari ve kosullari hakkinda daha
fazla bilgi almak icin litfen montaj yetkilisiyle veya yerel
yetkililerle iletisime gecin.

Pillerin Cikarilmasi ve imhasi

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler icerir. Pili atmadan énce, yetkin teknisyenler tarafindan cikarilmasini saglayin ve uygun bir
geri donlisim tesisinde imha edileceginden emin olun.

- cihaz iskartaya cikarilmadan 6nce pilleri ¢cikarilmalidir;

- piller cikarlirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmis olmalidir;

- pil gtivenli bir sekilde imha edilmelidir.

DiKKAT:

Pili cikarmadan 6nce, glic kablosunu ayirin ve pili olabildigince fazla tuketin.

ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisiim tesisinde imha edilmelidir.

Patlama risklerinin 6nine ge¢cmek igin yuksek sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

Kotl kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas meydana gelirse ilgili bolgeyi suyla yikayin ve tibbi yardim alin.

Cikarma Kilavuzu:

1. Robotu ters gevirin, uygun bir aletle robotun arkasindaki vidalari sékiin ve ardindan kapadi cikarin.
2. Pili cikarmak icin pil ile PCB karti arasindaki baglanti uclarini ¢ikarin.
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