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The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "B ",

which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology. D req me L6 O U It rq D I z E A I ' I E
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a parent
or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

Safety Information

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank. Do
not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water
can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of children.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.




Safety Information

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

WARNING: Against recharging non-rechargeable batteries.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model
RCLEO107C base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store
it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.

Safety Information

Laser Safety Information
* The laser sensor in this product meets the I[EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL37CEOQ is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual in more languages, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




@ Product Overview

1. Dock Button(™r

 Press to send the robot back to the base station

* Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

2. Power / Clean Button

* Press and hold for 3 seconds to turn on or off

* Press to start cleaning after the robot is turned on

Circular Status Indicator

* Solid Blue: Cleaning (needs to be enabled in the

app) or cleanup completed

« Solid Green: Charging

* Blinking Orange: Error

Button Status Indicator

« Solid White: Cleaning or cleanup completed

« Breathing White: Charging (not low battery)

* Solid Orange: Awaiting at low battery or paused at

low battery

* Breathing Orange: Charging (low battery)

* Blinking Orange: Error

Note:

« Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.
Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome app.

. LED Auxiliary Light

. Al'IR Camera

Al HD Camera

. VersalLift Sensor

Note: The VersalLift sensor will be lowered when the robot

.

o~ U1 W

is awaiting, charging on the base station, or cleaning low-

5

clearance areas. In the case of cleaning low-clearance areas,

do not move the robot as it may affect its positioning.

7. Bumper

8. Bumper Window

9. 3D Dual-Line Laser Sensors

10. Reset Button/Wi-Fi Indicator

* Press and hold for 3 seconds to restore to factory
settings

11. Cover

12. Auto-Empty Vent

13. Edge Sensor

14. Charging Contacts

15. Automatic Water Refilling Inlet

16. Connectors

17. Cliff Sensors

18. Carpet Sensor

19. Side Brush Extension Assembly

20. Brush Guard

21. Auxiliary Climbing Wheel

22.Main Wheel

23. MopExtend Assembly

24. Omnidirectional Wheel

25. Main Brushes

26. Auxiliary Climbing Wheel

27. Main Wheel

28.Brush Guard Clips

29. Mop Pad Holder Mounting Holes

30. Caster Wheel

Fig. A-1

1. Auto-Empty Vent

2. Filter
3. Dust Box Clip
4. Filter Clip

Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Attachment Area
2. Mop Pad Holder

3. Mop Pad

Fig. A-3

Base Station

Cover
. Used Water Tank
. Clean Water Tank
. Dust Tank Cover
. Washboard

. Washboard Filter
Heating Module

. Ramp Extension Plate

. Water Tank Clip

10. Float Ball

11. Water Tank Clip

12. Water Pipe

13. Filter

14. Floater

15. Auto Solution Dispenser Module - Single
Compartment

16. Filter

17. Auto-Empty Vents

O 00 NO~ O AN~

18. Signaling Area

19. Status Indicator

« Solid White: The base station is connected to
power

« Solid Orange: The base station has an error

20.Dust Bag Slot

21. Charging Contacts

22. Automatic Water Adding Outlet

23. Power Port

24. Power Cord Storage Slot

Fig. A-4

® Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave more
space.

4. To prevent the robot from missing areas that need
to be cleaned, do not stand in front of the robot,
threshold, hallway, or narrow places.

Note:

« When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles
in time.

e The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in
dimly lit environments.

« Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

Fig. B

@ Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open

as possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough

space as shown in the figure and remove any objects

in the shaded area. Insert the power cord into the

base station and plug it into the socket.

Note:

o Firmly insert the power cord upwards until the indicator

turns on.

Make sure that no objects might block the signaling area.

To prevent water stains from wetting wood floors or

carpets, placing the base station on tile floors or marble

floors is recommended.

2. Install the Ramp Extension Plate

Note:

» Ensure that the washboard filter is installed into place
before use.

* The washboard filter can be removed for cleaning during
routine maintenance.

3. Remove Robot Protections and Install the Mop
Assembly

4. Connect with the Dreamehome App

(1) Press and hold the power button on the robot

for 3 seconds to turn it on. Scan the QR code under

the robot cover, or search "Dreamehome” in the app

store to download and install the app.

(2) Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code

to connect”, and scan the same QR code on the

robot again to add the device. Please follow the

prompts to finish the Wi-Fi connection.

@ Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly: To be connected

* Blinking quickly: Connecting

* On: Connected

@ QR Code

Note:

Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.
To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the prompts

to finish the Wi-Fi connection.
To disconnect the device from Wi-Fi network, press and

hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

Due to upgrades in the app software, the actual operations
may differ from the directions in this manual. Please follow
the instructions based on the current app version.

5. Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the

mop assembly facing toward the washboard. Then
you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After the
robot is fully charged, the status indicators on the
robot and the base station will remain lit for

10 minutes and then dim.




Note: It is recommended to fully charge the robot before

its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
station to charge it.

6. Add the Cleaning Solution

(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto
solution dispenser module.

(2) Open the upper lid of the module and add the
cleaning solution.

(3) Close the lid of the module, put it back into the
base station, and then reinstall the dust tank cover.
The cleaning solution will be added automatically
while working.

Note:

The auto solution dispenser module can be filled up with
cleaning solution for use. Do not add any liquid other than
the officially-approved cleaning solution to help prevent
malfunction.

Install the auto solution dispenser module until it clicks
into place.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station
and fill up the tank with clean water. Then install it
back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may
cause the tank to become deformed.

Fig. C-1-Fig. C-7

® How to Use

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator will remain lit.
Or, place the robot onto the base station by aligning
the charging contacts of the robot with those of

the base station, and then the robot will turn on
automatically and begin charging. To turn off the
robot, move the robot away from the base station
and press and hold the power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to

pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it
automatically enters sleep mode. All indicators on
the robot will turn off. Press any button on the robot,
or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station,
the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND)

mode, the robot will be prevented from resuming

cleaning. The DND mode is disabled by default at

the factory. You can use the app to enable the DND

mode or modify the DND period. The DND period is

22:00-8:00 by default.

Note:

¢ The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

e The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.

Vacuum and Mop

Note: After installing the mop assemblies, the robot will
default to "Vacuum and Mop" mode during its first use. To
adjust the cleaning mode, go to the Cleaning Mode settings
in the app and select from the following three additional
options:

® Mop after Vacuuming

@® Vacuum

® Mop

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the
app to make the robot start from the base station.
Then the robot will plan the optimal cleaning route
and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

« To ensure the robot easily returns to the base station after
cleaning, it is recommended to make the robot start from
the base station.

The mop pads will be cleaned before the robot starts
mopping, please wait patiently.

Do not move the base station, the clean water tank, the
used water tank, or the washboard filter during operation.
To prevent scalding, do not touch the water outlet or
heating module while the base station is operating.

.

.

.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return
to the base station to wash mop pads based on the
mop pad cleaning frequency specified in the app.
The base station will automatically refill the robot
clean water box and the robot will resume cleanup.

3. Automatically empty the dust box and wash
and dry the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns

to the base station to charge, the base station will

automatically empty the dust box and then wash

and dry the mop pads.

Note:

o |f the auto-empty function is turned off in the app, the
base station will not automatically empty the dust box.

* The base station will empty the dust box according to
the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean

the used water tank to prevent any odor.




To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

O Routine Maintenance

Maintenance Replacement Maintenance Replacement
Part . Part .

Frequency Period Frequency Period
Used water tank After each use Carpet sensor

/
Clean water tank Cliff sensors
Main brushes Every 6 to 12 months Bumper window
Dust box filter Once every 2 weeks Bumper Once every month
- Every 3 to 6 months
Side brush Robot automatic
water refilling inlet /

Mop pad holders

Washboard filter

Once every 1to 2 months

Washboard heating
module

Once every 6 months

Base station
signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional wheel

Once every month

Bottom of the robot

Dust box

Main wheels

Auxiliary climbing
wheels

Clean it as needed

Dust bag

Mop pads

Every 2 to 4 months

Every 1to 3 months

Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard
filter after the mop pad cleaning is complete.
Note: The washboard heating module may retain residual

heat. To prevent scalding, be careful when removing the
washboard filter.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe
it clean, and then reinstall it in the washboard.

3. Use the app or press the button O to return the
robot to the base station, or manually put the
robot back.

Fig. E-1

Washboard Heating Module

During use, the washboard heating module may
develop scale. To remove it, take out the robot, pour
a small amount of white vinegar (5% acetic acid) on
the surface of the heating module and clean it with a
proper tool.

Note:

To prevent scalding, wait until the surface of the heating
module cools down to room temperature before cleaning.

An appropriate descaler can also be used in accordance
with the instructions it provides.

1. Remove the dust tank cover and discard the dust
bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to
prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a
dry cloth.

3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.

Fig. E-3

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and
pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and
use a proper tool to clean the inner wall of the
used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable

part. Do not apply too much force when cleaning it to avoid
damaging it.

Fig. E-4

brushes. After cleaning, push the brushes firmly into

the main brush holder until they click into place.

Note: Be careful while pulling out the main brushes to
prevent injury.

w

. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots

downwards in an inclined way.

N

. Align the front end of the brush guard with the
slot, insert it downwards in an inclined way, and

then press it into place.
Fig. E-5

Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the
hair from the brush, and then screw it back on.

Fig. E-6

Omnidirectional Wheel

Note:

Use a tool such as a small screwdriver to separate the
axle and tire of the omnidirectional wheel. Do not use
excessive force.

)

and put it back after drying it completely.

Rinse the omnidirectional wheel under the running water

Do not add white vinegar or descaler directly into the
clean water tank to help prevent malfunction.

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage. If an exception
occurs due to special circumstances, prompt maintenance or replacement is recommended.

Fig. E-7

Auxiliary Climbing Wheels and Main Wheels

1. Rotate the auxiliary climbing wheel until the "OUT"
arrow is facing upward, and then pull out the
wheel.

Edge sensor 1. Press the brush guard clips inwards to remove the

brush guard, and then lift the brushes out of the

Versalift sensor Do not use sharp tools or corrosive liquids such as

hydrochloric acid to clean the heating module. robot.

3D dual-line laser

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
sensors

Fig. E-2 . .
a proper tool to remove any hair tangled in the




2. Use a proper tool to clean the hair tangled in the

main wheel and auxiliary climbing wheel.

3. After cleaning, rotate the main wheel to align the
two arrows (see Figure @ ). Then, with the "IN"
arrow facing downward, insert the left and right
auxiliary climbing wheels accordingly until they click
into place. (see Figure @ ).

Fig. E-8

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.
Fig. E-9

Remove the mop pads from the mop pad holders to
replace them.

Fig. E-10

Dust Box and Filter

1. Press the dust box clip to remove the dust box.

2. Remove the dust box filter, and then empty the
dust box. Gently tap the basket of the filter to
remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger

or sharp objects to prevent damage.

3. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

» Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

n

¢ Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. E-11

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the figure:
3D Dual-Line Laser Sensors
. Bumper Window
. VersalLift Sensor
. Edge Sensor
. Bumper
. Cliff Sensors
Carpet Sensor
Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. E-12
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Auto-Empty Vents, Charging Contacts

and Signaling Area

Clean the auto-empty vents, charging contacts and
the signaling area with a soft and dry cloth.

Fig. E-13

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.

To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base station
and try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is
recommended to use the robot in environments with an
ambient temperature above 0°C (32°F) and below 40°C
(104°F).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make
sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base
station and the robot is poor, please clean the charging
contacts.

Check whether there is any foreign object at the
connectors of the robot and remove the foreign object if
any.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door
is closed.

The base station is disconnected from power or moved
when the robot is not on it. Please connect the base
station to the power supply or place the robot onto the
base station to charge.

There are too many obstructions around the base station.
Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and

it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot

is too far from the base station, it might not be able to
automatically return on its own, in which case you will
need to manually place the robot onto the base station.
Wipe the signaling area on the base station to remove dust
or debris.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the
password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection.
Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area
with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit
and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot gets
stuck in front of
the base station
and cannot return
to it.

Check whether there is enough space on both sides or in
front of the base station to prevent the robot from being
blocked.

The robot may slip if the floor in front of the base station
is overly wet. If so, clean the excess water before trying
again.

It is recommended to move the base station to a different
place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is
recommended to move the robot from the base station,
and then press and hold the power button for 3 seconds to
turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1,
press and hold the power button for 10 seconds to forcibly
turn off the robot. If the problem persists, please contact
after-sales service.




Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The charging
speed is slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its
battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the
specified range, the charging speed will automatically slow
down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base
station may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The robot will not
resume cleaning
after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb
(DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually
place the robot on the base station or send the robot to
charge via the app or the button (.

The noise
increases while
the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it
or replace it.

A hard object may be caught in the main brushes or the
dust box. Check and remove any hard object.

The main brushes or the side brush may become tangled.
Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The station
cannot
automatically
empty the dust
box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.

If the dust bag is not full, check whether there is any

obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked
part in time.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be
organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel
to slip. It is recommended to dry the wet places before
using the robot.

Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors
on the robot with a clean, soft cloth to keep them clean
and unobstructed.

The water level
in the washboard

Check whether the seal on the used water tank is loose
or not correctly installed, and manually reset it if so. If the
problem persists, please contact the after-sales service
team.

Gently press down on the used water tank to make sure it
is installed correctly.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are
open.

The place in front of the room to be cleaned may be wet
and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

is abnormal * Remove the washboard filter and check whether the drain
outlet is blocked and clean it.
* Check the cleaning solution. Do not add any liquid other
than the officially-approved cleaning solution.
The mop pad * Please remove the mop pad holder to check if there is
P pe any foreign object stuck in it, and try to restart the robot.
holder is raised ;
If the problem persists, please contact the after-sales
abnormally.

service team.

There is water
under the clean
water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the
pipe may be left under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.
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For more support, contact us via https://global.dreametech.com

Specifications

Base Station

Model

RLL37CEO

Charging Time

Approx. 3.5 hours

Rated Voltage

144V=

Rated Power

75 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Type Li-ion

Number 1

Rated Capacity 4.8 Ah

Model RCLEO107C
Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A
R

atgd Power - 700 W
(during dust emptying)
R

atgd Power - 640 W
(during hot water cleaning)
Rated P

ated Power 80 W

(during charging and drying)

Note:

* Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value during the
representative period (water temperature 25°C).

* Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value during
full load period (ambient temperature 23°C + 2°C).
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Battery Disposal and

Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

— the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from
the battery. If contact occurs, flush with water and
seek medical help.
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Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste

E electrical and electronic equipment (WEEE

- S in directive 2012/19/EU) which should not
be mixed with unsorted household waste.
Instead, you should protect human health
and the environment by handing over your
waste equipment to a designated collection
point for the recycling of waste electrical
and electronic equipment, appointed by
the government or local authorities. Correct
disposal and recycling will help prevent
potential negative consequences to the
environment and human health. Please
contact the installer or local authorities for
more information about the location as well
as terms and conditions of such collection
points.

Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie es
zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

Um einen sicheren Betrieb dieses Produkts zu gewahrleisten und um jegliche Risiken zu vermeiden,
darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kérperlichen, sensorischen oder
intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern
oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfthren.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kdnnen.

R&umen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf
einen sicheren Abstand zwischen Kindern, Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.
Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen oder
verwendet werden.

Dieses Produkt ist nur fur die Bodenbeldgen in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht im
Freien, auf anderen Oberflédchen als Bodenbeldgen oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgeman funktioniert.
Andernfalls durfen Sie das Gerat nicht verwenden.

Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit ersetzt
werden, die Sie beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kénnen.
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Sicherheitshinweise
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Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uber dem Boden befindet, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder
den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter in R&umen mit einer Umgebungstemperatur von Gber 0 °C und unter 40 °C.
Stellen Sie sicher, dass sich keine FlUssigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.
Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande vom Boden sowie alle auf
dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch
Nachziehen zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug aul3erhalb der Reichweite von Kindern auf.

Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder Kindern.

Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf dem Roboter befinden,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell zugelassene
Reinigungsflussigkeit eingefullt werden. Fligen Sie keine anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder
Desinfektionsmittel hinzu. Das richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die Reinigungsflissigkeit
auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden
Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, dtzende Gase oder unverdiinnte
Sauren oder Lésungsmittel aufzusaugen.

Sicherheitshinweise

Es durfen keine harten oder scharfen Gegenstande aufgesaugt werden. Verwenden Sie das Gerat nicht
zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groRen Papierstlicken oder anderen Gegenstanden, die
zur Verstopfung des Gerats fuhren kénnen.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spiilen Sie diese
nicht mit Flussigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen,
bevor Sie sie wieder einbauen und benutzen.

Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur alle
aufgrund einer unsachgemafBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden
verantwortlich.

Akkus und Aufladen

WARNUNG: Nicht-wiederaufladbare Akkus niemals laden.

Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der Roboter kann nur mit
der Basisstation Modell RCLEO107C verwendet werden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu verandern.
Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.
Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein
und wenden Sie sich an den Kundendienst.




Sicherheitshinweise

* Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdéglichst in seiner
Originalverpackung aufbewahrt wird.

* Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und
an einem kihlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3
Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Informationen zur Lasersicherheit
* Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
fUr Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur flr den Innenbereich geeignet

Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd., dass das Funkgerét des Typs RLL37CEOQ den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein ausfuhrliches E-Handbuch in weiteren Sprachen finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Produktiibersicht

1. Dockingtaste (O

Driicken, damit der Roboter zur Basisstation

zurlickkehrt

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt,

um die Kindersicherung zu deaktivieren

2. Ein/Aus-Taste/Reinigungstaste

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt,

um das Gerat ein- oder auszuschalten

Drucken Sie die Taste, um die Reinigung zu starten,

nachdem der Roboter eingeschaltet wurde

Ringférmige Statusanzeige

* Leuchtet blau: Reinigung l&uft (muss in der App
aktiviert werden) oder abgeschlossen

* Leuchtet grin: Laden

* Blinkt orange: Fehler

Tasten-Statusanzeige

 Leuchtet weil: Reinigung lauft oder
abgeschlossen

* Pulsiert weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem
Akkustand)

* Leuchtet orange: Wartend bei niedrigem
Akkustand oder angehalten bei niedrigem
Akkustand

* Pulsiert orange: Aufladen (bei niedrigem
Akkustand)

* Blinkt orange: Fehler

Hinweis:

e Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen
Sie den Betrieb pausieren wéahrend der Roboter reinigt
oder zur Ladestation zurtickkehrt.

Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App
aktiviert/deaktiviert werden.

. LED-Zusatzlicht

. KI-IR-Kamera

. KI-HD-Kamera

6. VersalLift-Sensor

Hinweis: Der VersaLift-Sensor wird abgesenkt, wenn sich der

Roboter im Modus ,Wartend® befindet, an der Basisstation ladt

oder Bereiche mit geringem Abstand reinigt. Bewegen Sie den

Roboter beim Reinigen von Bereichen mit geringem Abstand

nicht, da dies seine Positionierung beeintrachtigen kénnte.

7. StoBfénger

8. StoBfangerfenster

9. 3D-Doppellinien-Lasersensoren

10. Reset-Taste/WLAN-Anzeige

» Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt,

um die Werkseinstellungen wiederherzustellen

11. Abdeckung

12. Auto-Entleerungséffnung

13. Randsensor

14. Ladekontakte

15. Einlass fur automatische Wassernachftillung

16. Anschliisse

17. Klippensensoren

18. Teppichsensor

19. Seitenbursten-Verlangerungseinheit

20. Burstenschutz

21. Hilfs-Kletterrad

22. Hauptrad

23. MopExtend-Baugruppe

24. Omnidirektionales Rad

25. Hauptbursten

26. Hilfs-Kletterrad

27. Hauptrad

28. Burstenschutz-Clip

(S~ ]

29. Befestigungsdffnungen fir Wischpadhalter
30. Gleitrad

Abb. A-1

1. Auto-Entleerungsoffnung
2. Filter

3. Staubbox-Clip

4. Filter-Clip

Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpad-Befestigungsbereich
2. Wischpadhalter
3. Wischpad

Abb. A-3

Abdeckung
. Schmutzwasserbehalter
. Frischwasserbehalter
. Staubbehalterdeckel
. Waschplatte
. Waschplattenfilter
Heizmodul
. Rampenverléangerungsplatte
. Wasserbehéalter-Clip
10. Schwimmerkugel
11. Wasserbehalter-Clip
12. Wasserleitung
13. Filter

NV oooNOUThA,WNS
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14. Schwimmer

15. Automatisches Lésungsspendermodul - Ein Fach

16. Filter

17. Auto-Entleerungséffnungen

18. Signalbereich

19. Status-Anzeige

 Leuchtet weiB: Die Basisstation ist an die
Stromversorgung angeschlossen

* Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen Fehler

20. Staubbeutel-Schlitz

21. Ladekontakte

22. Auslass flr automatische Wassernachfllung

23. Stromanschluss

24. Steckplatz fir Netzkabel

Abb. A-4

® Vorbereitung des
Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefahrliche
Gegenstande und raumen Sie Kabel, Tucher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdglichen.
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3. Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mébel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren
oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

» Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um mogliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

o LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in
schwach beleuchteten Umgebungen.

¢ Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegensténde
wie Bauschutt, Glasscherben und N&gel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

Abb. B

@ Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie
den Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem mdglichst

freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen

Sie genligend Platz, wie in der Abbildung gezeigt, und

entfernen Sie alle Objekte im schattierten Bereich.

SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation an und

stecken Sie es in die Steckdose.

Hinweis:

« Stecken Sie das Netzkabel fest aufwarts hinein, bis die
Anzeige aufleuchtet.

» Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den
Signalbereich blockieren.

« Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder
Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf
Fliesen- oder MarmorfuBboden zu stellen.

2. Installation der Rampenverlangerungsplatte

Hinweis:

« Stellen Sie sicher, dass der Waschplattenfilter vor der
Verwendung installiert ist.

« Der Waschplattenfilter kann bei der routinemaBigen
Pflege zum Reinigen entfernt werden.

3. Entfernen Sie die Schutzvorrichtungen des
Roboters und installieren Sie die Wischmopp-
Baugruppe

4. Verbinden mit der Dreamehome App

(1) Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-Taste
am Roboter driicken und 3 Sekunden lang gedrtickt
halten. Scannen Sie den QR-Code unter der
Roboterabdeckung, oder suchen Sie im App-Store
nach ,Dreamehome®, um die App herunterzuladen
und zu installieren.

(2) Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf
,Scannen Sie den QR-Code zum Verbinden® und
scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Geréat hinzuzuftigen. Bitte folgen
Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

® WLAN-Anzeige

e Langsames Blinken: Verbindung wird hergestellt
¢ Blinkt schnell: Verbindet sich

 Ein: Verbunden

@ QR-Code

Hinweis:

o Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

e Zum Zurlicksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen

Sie Schritt (2) und folgen Sie den Anweisungen, um die
WLAN-Verbindung zu erstellen.

¢ Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedrickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.
« Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.
5. Verbinden Sie den Roboter mit der Basisstation
Setzen Sie den Roboter so auf die Basisstation, dass
die Wischmopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt.
AnschlieBend héren Sie eine Sprachmeldung, wenn
sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation
verbunden hat. Nach dem vollstdndigen Aufladen
des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am
Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang
und erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstandig aufzuladen. Wenn sich der
Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten l&sst,

verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

6. Fullen Sie die Reinigungsflussigkeit ein

(1) Entfernen Sie den Staubbehélterdeckel und

ziehen Sie das Modul fur den automatischen

Lésungsspender heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Moduls und

geben Sie die Reinigungsldsung ein.

(3) SchlieRen Sie den Deckel des Moduls, setzen

Sie es wieder in die Basisstation ein, und bringen
Sie dann den Staubbehélterdeckel wieder an. Die

Reinigungsflissigkeit wird wahrend des Betriebs

automatisch zugefuhrt.

Hinweis:

« Das Fach fir das automatische Lésungsspendermodul
kann geftllt werden. Fligen Sie keine andere Flussigkeit
als die offiziell zugelassene Reinigungsflissigkeit hinzu,
um Fehlfunktionen zu vermeiden.

« Driicken Sie das Fach fur das automatische
Lésungsspendermodul hinein, bis es einrastet.

7. Wasser in den Frischwasserbehlter fillen
Nehmen Sie den Frischwasserbehalter aus der
Basisstation heraus und fillen Sie den Behalter mit
sauberem Wasser. Danach setzen Sie ihn wieder in
die Basisstation ein.

Hinweis: Fillen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der
Frischwasserbehalter verformt werden kann.

Abb. C-1-Abb. C-7

@® Benutzung

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt. Die
Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen

Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie

die Ladekontakte des Roboters mit denen der
Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein und beginnt mit dem
Laden. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurlickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten,
geht er automatisch in den Ruhemodus Uber. Alle
Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken Sie
eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie
die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die
Basisstation gestellt, endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zum Aufladen zurtick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in
der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus

(DND) eingestellt, kann er die Reinigung nicht

fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab

Werk standardmaBig deaktiviert. Sie konnen den

Nicht-Stéren-Modus (DND) ber die App aktivieren

oder den DND-Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-

Zeitraum (DND) ist standardmé&Big auf 22:00-8:00

Uhr eingestellt.

Hinweis:

« Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wéhrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefuihrt.

o Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehort hat.
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Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-

Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Nach der Installation der Wischmopp-Baugruppen
arbeitet der Roboter bei der ersten Verwendung
standardmé&Big im Modus ,Staubsaugen und Wischen®.

Zur Anpassung des Reinigungsmodus gehen Sie zu den
Reinigungsmodus-Einstellungen in der App und wahlen Sie
aus den folgenden drei zusatzlichen Optionen:

@ Wischen nach dem Staubsaugen

@ Staubsaugen

® Wischen

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder
nutzen Sie die App, um den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen. Dann plant der
Roboter die optimale Reinigungsroute und fuhrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten
Karte aus.

Hinweis:

* Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur
Basisstation nach der Reinigung zu gewéhrleisten,
empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen.

Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit
dem Wischen beginnt. Bitte haben Sie etwas Geduld.
Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter,
den Schmutzwasserbehélter oder den Waschplattenfilter
waéhrend der Reinigung nicht.
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» Berlihren Sie nicht den Wasserauslass oder das
Heizmodul, wenn die Basisstation in Betrieb ist, um
Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps
Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zuriick, um die
Wischpads zu waschen, je nach der in der App
festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung.
Die Basisstation fllt automatisch den
Frischwasserbehélter des Roboters auf und der
Roboter setzt die Reinigung fort.
3. Automatisches Entleeren der Staubbox und
Waschen und Trocknen der Wischmopps
Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe
erledigt hat und zum Aufladen zur Basisstation
zurlickkehrt, entleert die Basisstation automatisch
die Staubbox. AnschlieBend wascht und trocknet sie
die Mopps.
Hinweis:
Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App
ausgeschaltet ist, leert die Basisstation die Staubbox nicht
automatisch.
Die Basisstation leert die Staubbox gemaR der Einstellung
in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehalter
Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat,
reinigen Sie bitte den Schmutzwasserbehalter, um
Geruchsbildung zu vermeiden.

@ RegelmiBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des

Zubehors zu beachten.

Wischpadhalter

Waschplattenfilter

Einmal alle 1 bis 2 Monate

Waschplatten-Heizmodul | Einmal alle 6 Monate

Signalbereich der
Basisstation

Ladekontakte

Auto-
Entleerungséffnungen

Omnidirektionales Rad Einmal im Monat

Randsensor

VersalLift-Sensor

3D-Doppellinien-
Lasersensoren

Roboters

Unterseite des Roboters

Staubbox

Hauptrader

Hilfs-Kletterrader

Nach Bedarf reinigen

. . Haufigkeit des . . Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall Austausches Teil Wartungsintervall Austausches
Schmutzwasserbehalter Nach jedem Gebrauch Teppichsensoren

/
Frischwasserbehalter Klippensensoren
Hauptbdirsten Alle 6 bis 12 Monate StoBfangerfenster
Staubboxfilter Einmal alle 2 Wochen x ) .

: ” Alle 3 bis 6 Monate StoBfanger Einmal im Monat

Seitenbrste Einlass fur automatische
Wassernachfllung des /

Staubbeutel

Wischpads

Alle 2 bis 4 Monate

Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der tatsachlichen Nutzung
ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, wird eine sofortige Wartung
oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.
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Waschplattenfilter

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen
Sie den Waschplattenfilter, nachdem die
Reinigung des Wischpads abgeschlossen ist.

Hinweis: Das Waschplatten-Heizmodul kann Restwarme
speichern. Seien Sie beim Entfernen des Waschplattenfilters
vorsichtig, um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Spulen Sie den Waschplattenfilter mit sauberem
Wasser ab, wischen Sie ihn sauber und setzen Sie
ihn dann wieder in die Waschplatte ein.

3. Verwenden Sie die App oder driicken Sie die
{O-Taste, um den Roboter zur Basisstation
zurtickzubringen, oder setzen Sie den Roboter
manuell zurlick.

Abb. E-1

Waschplatten-Heizmodul

Wahrend des Betriebs kann sich auf dem
Waschplatten-Heizmodul Kesselstein bilden. Um
es zu entfernen, nehmen Sie den Roboter heraus,
gieBen Sie eine kleine Menge weiBen Essig (5 %
Essigsadure) auf die Oberflache des Heizmoduls und
reinigen Sie es mit einem geeigneten Werkzeug.
Hinweis:

* Warten Sie mit der Reinigung, bis die Oberfldche des
Heizmoduls auf Raumtemperatur abgekuhlt ist, um
Verbriihungen zu vermeiden.

Es kann auch ein geeigneter Entkalker gemaf den
beigefligten Anweisungen verwendet werden.

Geben Sie keinen weiBen Essig oder Entkalker direkt in
den Frischwasserbehélter, um eine Funktionsstérung zu
vermeiden.
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* Verwenden Sie zur Reinigung des Heizmoduls keine
scharfen Werkzeuge oder &tzenden Flissigkeiten wie
Salzsaure.

Abb. E-2

Staubbeutel

1. Entfernen Sie den Staubbehélterdeckel und
entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der

Beutel verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht

versehentlich herausfallen kénnen.

2. Wischen Sie Staub und Schmutz mit einem
trockenen Tuch vom Filter ab.
3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.

4. Bringen Sie den Staubbehalterdeckel wieder an.
Abb. E-3

Schmutzwasserbehalter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehélter,
offnen Sie die Abdeckung und gieBBen Sie das
Schmutzwasser aus.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit
sauberem Wasser aus, und reinigen Sie die
Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit
einem geeigneten Reinigungswerkzeug.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehélter

ist ein bewegliches Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel

Kraft aus, um sie nicht zu beschadigen.

Abb. E-4

Hauptbiirsten

1. Drucken Sie die Burstenschutz-Clips nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Biirste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Bursten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit einem
geeigneten Reinigungswerkzeug alle in
den Bursten verhedderten Haare. Nach der
Reinigung driicken Sie die Birsten fest in den
Hauptbirstenhalter, bis sie einrasten.

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbursten
vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptburstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrég nach unten in die Schlitze ein.

4. Richten Sie das vordere Ende des
Birstenschutzes am Schlitz aus, setzen Sie ihn
schréag nach unten ein und driicken Sie ihn dann
fest.

Abb. E-5

Seitenblirste

Schrauben Sie die Seitenburste mit einem
Schraubenzieher ab, reinigen Sie die Haare von der
Burste und schrauben Sie sie wieder an.

Abb. E-6

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

* Trennen Sie die Achse und den Reifen des
omnidirektionalen Rads mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

Spllen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. E-7

Hilfs-Kletterrader und Hauptrader

1. Drehen Sie das Hilfs-Kletterrad, bis der Pfeil
,OUT" nach oben zeigt, und ziehen Sie dann das
Rad heraus.

2. Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die
Haare zu entfernen, die sich im Hauptrad und
Hilfs-Kletterrad verheddert haben.

3. Drehen Sie nach der Reinigung das Hauptrad, um
die beiden Pfeile auszurichten (siehe Abbildung
@). Stecken Sie dann mit dem ,IN“~Pfeil nach
unten das linke und rechte Hilfs-Kletterrad
entsprechend ein, bis sie einrasten. (siehe
Abbildung @).

Abb. E-8

Wischpadhalter

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter.
Abb. E-9

Wischpads

Entfernen Sie die Wischpads aus den
Wischpadhaltern, um sie auszutauschen.

Abb. E-10

Staubbox und Filter

1. Dricken Sie auf den Staubbox-Clip, um die
Staubbox zu entfernen.

. Entfernen Sie den Staubboxfilter und leeren Sie
anschlieBend die Staubbox. Klopfen Sie leicht
auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu
entfernen.

N

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Birste,
einem Finger oder scharfen Gegenstanden, um Schéaden zu
vermeiden.

3. Spllen Sie die Staubbox und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollsténdig ab.

Hinweis:

« Spulen Sie die Staubbox und den Filter nur mit sauberem

Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.
« Verwenden Sie die Staubbox und den Filter nur, wenn sie

vollstandig trocken sind.

Abb. E-11

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
Abbildung dargestellt:

1. 3D-Doppellinien-Lasersensoren

2. StoBfangerfenster

3. VersalLift-Sensor
4. Randsensor
5. StoBfanger

6. Klippensensoren
7. Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im
Inneren des Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. E-12

Auto-Entleerungsoffnungen, Ladekontakte
und Signalbereich

Reinigen Sie die Auto-Entleerungséffnungen,
Ladekontakte und den Signalbereich mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Abb. E-13

Der Roboter enthélt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

flr eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie

den Roboter bei ldngerem Nichtgebrauch aus

und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.
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Fehlerbehebung

Fehlerbehebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der
Basisstation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es
wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer
Umgebungstemperatur tiber 0 °C (32 °F) und unter 40 °C
(104 °F) zu verwenden.

Der Roboter ladt
sich nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des
Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an

der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen
Sie die Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich an den Anschliissen des Roboters
Fremdkdrper befinden, und entfernen Sie ggf. diese
Fremdkdrper.

Der Roboter
findet die
Basisstation nicht
und kehrt nicht
zu ihr zurlck.

Der Weg fur die Rickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B. die Tur
ist geschlossen.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder
wurde bewegt, wéhrend der Roboter nicht auf ihr steht. Bitte
schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen
Sie den Roboter zum Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren
Sie die Basisstation in einen freistehenden Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich méglicherweise
neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschldgt. Wenn der Roboter zu weit von
der Basisstation entfernt ist, kann er moglicherweise nicht
automatisch zurtickkehren. In diesem Fall mussen Sie den
Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalbereich an der Basisstation ab, um Staub
oder Schmutz zu entfernen.

Problem Lésung Problem Lésung
« Es dauert etwa 3,5 Stunden, um den Roboter mit dem Der Rob « Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
niedrigen Akkustand vollstandig aufzuladen. niir:m;)d(i)eter Nicht-St6ren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die
+ Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb Reinigung nach Reinigung nicht fortsetzen kann. ]
Die Auflade- des angegebenen Bereichs betreiben, wird die dem Laden * Der Roboter setzt die Reinigung .nlcht.fort, nachdem Sie
geschwindigkeit Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die nicht wieder den Roboter manuell auf.dle Basisstation gestellt haben
ist langsam. Lebensdauer des Akkus zu verlangern. auf. oder den Roboter lber die App oder durch Driicken der

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie
mit einem trockenen Tuch ab.

(O-Taste zum Aufladen geschickt haben.

Der Roboter
kann keine
Verbindung
zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen
Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit Ihrem WLAN-
Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstutzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-
Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich
der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht fir die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter
bleibt vor der
Basisstation
stecken und
kann nicht zu ihr
zurlickkehren.

.

Priifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation gentigend
Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des Roboters zu verhindern.
Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor

der Basisstation UbermaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist,
entfernen Sie zunachst das Uiberschissige Wasser, bevor Sie es
erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu
stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte
richtig installiert ist.

Die Gerausche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in
Betrieb ist.

Prufen Sie, ob der Staubboxfilter verstopft ist. Wenn ja,
reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand konnte in den Hauptbursten oder in
der Staubbox eingeklemmt sein. Prifen und entfernen Sie
alle harten Gegenstande.

Die Hauptbursten oder die Seitenblrste kann sich
verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkorper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Die Station kann

Prifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehélter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, priifen Sie, ob die Auto-

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet
werden. Zum Ausschalten des Roboters wird empfohlen, ihn von
der Basisstation zu entfernen und die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden
lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht
ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang
gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn
das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Der Roboter
bewegt sich,
ohne der

festgelegten

Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor
dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das
Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor
dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster und die 3D-Doppellinien-
Lasersensoren des Roboters mit einem sauberen, weichen
Tuch ab, um sie sauber und funktionsfahig zu halten.

d!e Staubbox ) Entleerungsdffnungen des Roboters, der Basisstation oder
nicht automatisch - . o S
I der Staubbox verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die
eeren. .

Verstopfung rechtzeitig.

« Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwasserbehélter
lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin

Der besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
» Drticken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehalter, um
Wasserstand

der Waschplatte
ist nicht normal.

sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und prufen Sie,
ob der Abflussanschluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.
Uberpriifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fiigen Sie

keine anderen Flussigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflussigkeit hinzu.

Der Roboter
kann die zu
reinigenden
Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Raume
offen sind.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und
rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgeman funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor
Sie den Roboter benutzen.

Der « Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich
Wischpadhalter ein Fremdkdérper darin befindet, und starten Sie den Roboter
ist abnormal neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich
angehoben. bitte an den Kundendienst.

Unter dem

Frischwasser-
behalter oder
um die Dichtung
herum befindet

sich Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehélter herausnehmen, kann
etwas Wasser in der Leitung unter dem Behalter oder um die
Dichtung herum zurtickbleiben. Dies ist normal. Wischen Sie
es bitte mit einem trockenen Tuch ab.
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Bei weiteren Fragen kontaktieren Sie uns auf https://global.dreametech.com
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Spezifikationen

Modell RLL37CEO Modell RCLEO107C
Ladezeit ca. 3,5 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Bemessungsspannung 144V == Nennausgang 20V=2A
Bemessungsleistung 75W Bemessungsleistung 700 W
(bei der Staubentleerung)
Betriebsfrequenz 2.400-2.483,5 MHz .
Bemessungsleistung
(wahrend der 640 W
Maximale Ausgangsleistung <20 dBm HeiBwasserreinigung)
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerét in einem Abstand Bemessungsleistung
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Korper des Benutzers (beim Lade- und 80w
Trocknungsvorgang)
gehalten werden.
Hinweis:

Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack

Modell R9445-4S2P-MMBK/ R9445-4S2P-FMTYD
Typ Lithium-lonen
Anzahl 1

Nennkapazitat

4,8 Ah
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Die Bemessungsleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) wird durch den

Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur 25 °C) bestimmt.

Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch den
Leistungswert wahrend der Volllastperiode (Umgebungstemperatur 23 °C + 2 °C)
bestimmt.

Entsorgung und
Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der
Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie
von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Geréat
entfernt werden;

— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom
Stromnetz getrennt werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die
Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett
leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit
extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken
zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann
Flussigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden.
Bei versehentlichem Kontakt splilen Sie mit Wasser
und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit
einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der
Ruckseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und
der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten
E Produkte sind Elektroschrott und
Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-
Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht
mit unsortiertem Haushaltsmdill vermischt
werden. Schitzen Sie stattdessen lhre
Mitmenschen und die Umwelt, indem
Sie lhre zu entsorgenden Geréte an eine
daftr vorgesehene, von der Regierung
oder einer lokalen Behdrde eingerichtete
Sammelstelle zum Recycling von

Elektroschrott und Elektrogeraten bringen.

Eine ordnungsgemaéfe Entsorgung und
Recycling helfen, negative Auswirkungen
auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden

Sie sich bitte an den Installateur oder
lokale Behorden, um Informationen

zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher
Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und
Elektronikaltgeraten
Die durchgestrichene Midilltonne

ﬁ bedeutet, dass Sie gesetzlich

[r— verpflichtet sind, diese Geréate einer
vom unsortierten Siedlungsabfall
getrennten Sammelstelle zuzufiihren.
Die Entsorgung Uber die Restmiilltonne
oder die gelbe Tonne ist untersagt.
Enthalten die Produkte Batterien oder
Akkus, die nicht fest verbaut sind,
mussen diese vor der Entsorgung
entnommen und getrennt als Batterien
entsorgt werden.

Méglichkeiten der Riickgabe von
Altgeraten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im
Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen
Entsorgungstrager eingerichteten und zur
Verfligung stehenden Moglichkeiten der Rickgabe
oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit
eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerdte
sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
kénnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel-
und Ricknahmestellen ansehen: https://www.
ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen
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Datenschutz Informations sur la sécurité
Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und

Elektronikaltgeréten darauf hin, dass Sie fur das Pour éviter tout risque d’électrocution, de départ de feu ou de blessures li¢ a une utilisation non conforme
Lésch b Dat f d ) . . . . Ve . 3 L , .
Seenen personerbesogener “aen &t den 2 de lappareil, veuillez attentivement lire le manuel d'utilisation avant d’utiliser lappareil et le conserver pour

entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich .
sind. toute référence ultérieure.

Restrictions d’utilisation

» Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d’'un parent ou d’un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d’'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.

* Lappareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec l'appareil.

» Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.

» Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les
enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

* Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser l'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.

 Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniguement. Ne ['utilisez
pas a 'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

 Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon, n'utilisez
pas lappareil.

* Si le cordon d’alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon spécial
disponible auprés du fabricant ou de son réparateur agreeé.
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Informations sur la sécurité
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N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.

Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme
poignée pour tenir le robot.

Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et inférieure a
40 °C. Assurez-vous qu’il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.

Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner lappareil.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter ou
de les endommager.

Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de lorifice d’aspiration du robot.
Gardez loutil de nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas l'appareil dans une piéce ol un nourrisson ou un enfant dort.

Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu’il soit en marche ou a
larrét.

Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage agréée dans le réservoir
d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que de lalcool ou un désinfectant. Le rapport entre la
solution de nettoyage et l'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution de
nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

Informations sur la sécurité

N’'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer lappareil.

La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d’entretenir lappareil.

N'essuyez pas le robot ou la station d'accueil avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un
liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les complétement avant de les réinstaller et de
les utiliser.

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le manuel d'utilisation. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

AVERTISSEMENT : Ne rechargez pas les batteries non rechargeables.

N'utilisez pas de batterie ou de station d'accueil tierce. Le robot ne peut étre utilisé qu'avec la station
d'accueil RCLE0107C.

N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station d'accueil vous-méme.
Ne placez pas la station d'accueil a proximité d’'une source de chaleur.

N'utilisez pas un chiffon humide ou vos mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de
charge de la station d'accueil.

N'éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
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Informations sur la sécurité

* Si le cordon d’alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de ['utiliser immédiatement et contactez
le service aprés-vente.

* Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.

* Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop
décharger la batterie.

Informations de sécurité sur le laser
* Le capteur laser de ce produit répond a la norme EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

ﬁ Pour un usage en intérieur uniguement

Lire le mode d'emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modeéle d'équipement radio RLL37CEO répond a la directive 2014/53/UE. Lintégralité du texte
de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne dans d'autres langues, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Présentation du produit

1. Bouton de station d'accueil OO

Appuyez pour renvoyer le robot a la station

d'accueil

Appuyez et maintenez enfoncé pendant

3 secondes pour désactiver le Verrouillage enfant

2. Bouton d’alimentation / de nettoyage

Appuyez et maintenez enfoncé pendant

3 secondes pour activer ou désactiver

Appuyez pour lancer le nettoyage une fois le

robot allumé

Témoin lumineux circulaire

* Bleu fixe : Nettoyage (doit étre activé dans
l'application) ou lavage terminé

* Vert fixe : Mise en charge

* Orange clignotant : Erreur

Bouton de témoin d'état

* Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

« Clignote lentement en blanc : En charge (pas de
batterie faible)

» Orange fixe : En attente avec batterie faible ou en
pause avec batterie faible

* Clignote lentement en orange : En charge
(batterie faible)

* Orange clignotant : Erreur

Remarque :

« Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire

une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se
charger.

« Le Verrouillage enfant peut étre activé et désactivé avec
l'application Dreamehome.

3. Lumiére d’appoint LED

4. Caméra infrarouge 1A

5. Caméra HD IA

6. Capteur VersalLift

Remarque : Le capteur VersaLift sera abaissé lorsque le

robot est en mode attente, en charge sur la station d'accueil

ou lorsqu'il nettoie des zones a faible dégagement. En cas de

nettoyage de zones a faible dégagement, ne déplacez pas le

robot car cela pourrait affecter son positionnement.

7. Pare-chocs

8. Fenétre du pare-chocs

9. Capteurs laser 3D a double ligne

10. Bouton de réinitialisation/témoin Wi-Fi

* Appuyez pendant 3 secondes pour rétablir les
parameétres d'usine

11. Capot

12. Event de vidage automatique

13. Capteur de bord

14. Contacts de charge

15. Entrée d'eau de remplissage automatique

16. Connecteurs

17. Capteurs de vide

18. Capteur a ultrasons

19. Module d'extension de la brosse latérale

20. Capot de la brosse principale

21. Roue d'escalade auxiliaire

22. Roue motrice

23. Module d’extension de la serpilliere

24. Roue omnidirectionnelle

25. Brosses principales

26. Roue d'escalade auxiliaire

27. Roue motrice

28. Clips du capot de la brosse principale

29. Trous de montage du plateau de serpilliere

30. Roue directionnelle
Fig. A-1

Bac a poussiére

1. Event de vidage automatique
2. Filtre

3. Clip du bac a poussiére

4. Clip du filtre

Fig. A-2

Module de serpilliére

1. Zone de fixation de serpilliére
2. Plateau de serpilliere
3. Serpilliere

Fig. A-3

Station d'accueil

Capot
. Réservoir d'eau usagée
. Réservoir d'eau propre
. Couvercle du réservoir a poussiére
. Planche a laver

. Filtre de la planche a laver
Module de chauffage

. Plaque d'extension de rampe
. Clip du réservoir d'eau

10. Bille flottante

11. Clip du réservoir d'eau

12. Tuyau d'eau

O 00 NoO- oA WDN S
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13. Filtre

14. Flotteur

15. Module de distributeur automatique de solution
- Compartiment unique

16. Filtre

17. Events de vidage automatique

18. Zone d’émission du signal

19. Témoin d'état

* Blanc fixe : La station d'accueil est connectée a
l'alimentation

* Orange fixe : Erreur dans la station d'accueil

20. Fente pour le sac a poussiére

21. Contacts de charge

22. Sortie d'eau d'ajout automatique

23. Port d'alimentation

24. Fente de rangement du cable

Fig. A-4

® Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin
déviter que le robot ne les emméle, ne les raye ou
ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriere physique
au bord de lescalier pour garantir la sécurité et le
bon fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d'espace.

37

4. Pour permettre au robot de bien identifier les
zones qui doivent étre nettoyées, ne restez
pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des
endroits étroits.

Remarque :

« A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

e La lumiére d'appoint LED fournira un éclairage d’appoint
dans les environnements faiblement éclairés.

« Naspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

Fig. B

@ Avant l'utilisation

1. Placer la station d'accueil et la brancher & une
prise électrique
Placez la station d'accueil dans un endroit le plus
dégagé possible et disposant d’'un signal Wi-Fi
satisfaisant. Libérez suffisamment d’espace, comme
montré sur le schéma, et retirez tous les objets de la
zone grisée. Insérez le cordon d’alimentation dans la
station d'accueil et branchez-le sur la prise.

Remarque :

« Insérez fermement le cordon d’alimentation vers le haut
jusqu’a ce que lindicateur s’allume.

« Assurez-vous qu’aucun objet ne bloque la zone d’émission
du signal.

« Pour éviter que 'eau ne mouille les parquets ou les tapis,
il est recommandé d'installer la station d'accueil sur des
sols en carrelage ou en marbre.

2. Installer la plaque d'extension de rampe

Remarque :
Vérifiez que le filtre de la planche a laver est correctement

installé avant ['utilisation.
Le filtre de la planche a laver peut étre retiré pour étre

nettoyé lors de l'entretien de routine.

3. Retirer les protections du robot et installer le
module de serpilliére

4. Connexion a l'application Dreamehome

(1) Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot

et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour

l'activer. Scannez le code QR sous le capot du robot

ou recherchez « Dreamehome » dans [App Store

pour télécharger et installer l'application.

(2) Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez

sur « Scannez le code QR pour vous connecter »

et scannez a nouveau le méme code QR sur le

robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages

d’instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

® Témoin Wi-Fi

* Clignote lentement : A connecter

 Clignote rapidement : Connexion en cours

e Allumé : Connecté

® Code QR

Remarque :

Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.
Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez 'étape (2)

.

puis suivez les instructions pour terminer la connexion
Wi-Fi.
Pour déconnecter lappareil du réseau Wi-Fi, appuyez

sur le bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.
Le logiciel d'application étant soumis & des mises a

.

jour, les opérations réelles peuvent donc différer des

instructions de ce manuel. Veuillez suivre les instructions
selon la version actuelle de application.

5. Connecter le robot a la station d'accueil
Placez le robot sur la station d'accueil avec le
module de serpilliere orienté vers la planche a laver.
Une notification vocale est émise lorsque le robot
est bien connecté a la station d'accueil. Une fois le
robot complétement chargé, les témoins d'état sur
le robot et sur la station d'accueil resteront allumés
pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.
Remarque : Il est conseillé de charger compléetement le
robot avant la premiére utilisation. Quand le robot ne peut
pas étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station pour le recharger.

6. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Retirez le couvercle du réservoir & poussiére et
sortez le module de distributeur automatique de
solution.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du module et
ajoutez la solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du module, remettez-
le dans la station d'accueil, puis replacez le
couvercle du réservoir a poussiere. La solution de
nettoyage sera automatiquement ajoutée pendant le
fonctionnement.

Remarque :

* Le module de distributeur automatique de solution peut
étre rempli de solution de nettoyage. N'ajoutez aucun
autre liquide que la solution de nettoyage officiellement
approuvée afin d'éviter tout dysfonctionnement.

Installez le module de distributeur automatique de
solution en veillant & bien l'engager.

.

7. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre
Retirez le réservoir d'eau propre de la station
d'accueil et remplissez-le d’eau propre. Puis
remettez-le en place dans la station d'accueil.

Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir
d'eau car cela peut le déformer.

Fig. C-1-Fig. C-7

® Mode d'emploi

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'allumer. Lindicateur d’état reste allumé. Ou,
placez le robot sur la station d'accueil en alignant
les contacts de charge du robot avec ceux de

la station. Le robot s’allumera automatiquement
pour commencer la charge. Pour éteindre le robot,
¢éloignez-le de la station d'accueil et maintenez le

bouton d’alimentation enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere
fois, suivez les instructions de l'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne a la station d'accueil, le processus

de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de

10 minutes, il passe automatiquement en mode
Sommeil. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du
robot, ou utilisez l'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station
d'accueil, le processus de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement & la station d'accueil pour se
recharger. Une fois la batterie chargée au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez lactiver dans
l'application.

Mode « Ne pas déranger (DND) »

Lorsque le robot est réglé sur le mode « Ne pas
déranger (DND) », il lui sera impossible de reprendre
le nettoyage. Le mode DND est désactivé par

défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser 'application
pour activer le mode DND ou modifier la période
DND. La plage horaire par défaut du mode « ne pas
déranger » DND est de 22h00 a 8h00.

Remarque :

o Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées

comme d’habitude pendant la période DND.
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» Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin
de la période DND.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer l'arrét.
Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.

Aspiration et nettoyage

Remarque : Une fois les unités de serpilliére installées,

le robot fonctionnera par défaut en mode « Aspiration et
nettoyage » lors de sa premiére utilisation. Pour ajuster le
mode de nettoyage, accédez aux paramétres du mode de
nettoyage dans l'application et sélectionnez l'une des trois
options supplémentaires suivantes :

@ Lavage apreés aspiration

@ Aspiration

® Lavage

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot ou
utilisez 'application pour le faire démarrer a partir
de la station d'accueil. Ensuite, le robot planifiera
litinéraire de nettoyage optimal et effectuera la
tache de nettoyage en fonction de la carte créée.
Remarque :

» Pour sassurer que le robot retourne facilement a la station
d'accueil aprés le nettoyage, il est recommandé de faire
démarrer le robot a partir de la station d'accueil.

o Les serpilliéres seront nettoyées avant que le robot ne
commence a nettoyer, veuillez patienter.

39

» Ne déplacez pas la station d'accueil, le réservoir d'eau
propre, le réservoir d'eau usagée ou le filtre de la planche
a laver pendant toute utilisation.

« Pour éviter les brilures, ne touchez pas la sortie d'eau ou
le module de chauffage lorsque la station d'accueil est en
fonctionnement.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera
automatiquement a la station d'accueil pour laver
les serpillieres en fonction de la fréquence de

nettoyage spécifiée des serpilliéres dans l'application.

La station d'accueil remplira automatiquement la

boite d'eau propre du robot et le robot reprendra le

nettoyage.

3. Vider automatiquement le bac a poussiére, puis
laver et sécher les serpillieres

Une fois que le robot a terminé une tache de

nettoyage et retourne a la station d'accueil pour

se recharger, la station d'accueil commencera

automatiquement a vider le bac a poussiére, puis

nettoiera et séchera les serpillieres.

Remarque :

Si la fonction de vidage automatique est désactivée

dans l'application, la station d'accueil ne videra pas

automatiquement le bac & poussiere.

La station d'accueil videra le bac a poussiére en fonction

du réglage défini dans lapplication.

4. Nettoyage du réservoir d'eau usagée

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez
nettoyer le réservoir d'eau usagée pour éviter toute
odeur.

O Entretien de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a ['utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de routine.

. , , . Période de . , , . Période de
Piece Fréquence d'entretien Piece Fréquence d'entretien
remplacement remplacement
Réservoir d'eau usagée Apres chaque utilisation Capteur a ultrasons
/
Réservoir d'eau propre Capteurs de vide
Brosses principales Tous les 6 a 12 mois Fenétre du pare-chocs
Filtre du bac a poussiere une fois toutes les P h Une foi i
2 semaines Tous les 3 3 & mois are-chocs ne fois par mois
Brosse latérale Entrée d'eau de
Plateaux de serpilliere remplissage automatique /

Filtre de la planche a laver

Tous les 1 a 2 mois

Module de chauffage de
planche a laver

Une fois tous les 6 mois

Zone d'émission du signal
de la station d'accueil

Contacts de charge

Events de vidage
automatique

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur VersaLift

Capteurs laser 3D a double
ligne

Une fois par mois

du robot

Dessous du robot

Bac a poussiére

Roues principales

Roues d'escalade auxiliaire

Nettoyez au besoin

Sac a poussiere

Serpillieres

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1a 3 mois

Remarque : La fréquence dentretien et de remplacement dépend de ['utilisation. Si une

exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les pieces doivent étre

entretenues ou remplacées.
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Filtre de la planche a laver

1. Sortez le robot et retirez le filtre de la planche a

laver apreés la fin du nettoyage de la serpilliere.
Remarque : Le module de chauffage de la planche a laver
peut conserver une chaleur résiduelle. Pour éviter les
bralures, soyez prudent lorsque vous retirez le filtre de la
planche a laver.

2. Rincez le filtre de la planche & laver a l'eau propre,

essuyez-le et réinstallez-le sur la planche a laver.

3. Utilisez l'application ou appuyez sur le bouton O
pour ramener le robot a la station d'accueil, ou
replacez le robot manuellement.

Fig. E-1

Module de chauffage de planche a laver

Au cours de ['utilisation, le module de chauffage de

planche a laver peut s'entartrer. Pour l'enlever, retirez
le robot, versez une petite quantité de vinaigre blanc

(5 % d'acide acétique) sur la surface du module de
chauffage et nettoyez-le avec un outil approprié.
Remarque :

Pour éviter les bralures, attendez que la surface du
module de chauffage refroidisse a la température
ambiante avant de le nettoyer.

Un détartrant approprié peut également étre utilisé
conformément aux instructions fournies.

N'ajoutez pas de vinaigre blanc ou de détartrant
directement dans le réservoir d'eau propre afin d'éviter
tout dysfonctionnement.

N'utilisez pas d'outils tranchants ou de liquides corrosifs
tels que l'acide chlorhydrique pour nettoyer le module de
chauffage.

Fig. E-2
4

Sac a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiéere et
jetez le sac a poussiére.

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller

le sac et empécher la poussiére et les débris de tomber

accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre avec un
chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiere.

4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiéere.

Fig. E-3

Réservoir d'eau usagée

1. Retirez le réservoir d'eau usagée, enlevez son
couvercle et évacuez leau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau usagée a l'eau claire et
utilisez un outil approprié pour nettoyer la paroi
intérieure du réservoir d'eau usagée.

Remarque : La bille flottante dans le réservoir d'eau usagée

est une piece mobile. N'appliquez pas une force excessive

lorsque vous la nettoyez pour ne pas l'endommager.

Fig. E-4

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips du capot de la brosse
principale pour retirer le capot de la brosse
principale et soulevez les brosses pour les retirer
du robot.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez un outil approprié pour enlever les poils/
cheveux emmélés dans les brosses. Aprés le
nettoyage, poussez fermement les brosses dans
le support de brosse principale jusqu’a ce qu'elles
se mettent en place en émettant un clic.

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses

principales afin d'éviter toute blessure.

3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,
insérez le support de la brosse principale dans les
fentes vers le bas et de maniére inclinée.

IN

. Alignez 'extrémité avant du capot de la brosse
principale avec la fente, insérez-la vers le bas de
maniére inclinée, puis appuyez dessus pour la
mettre en place.

Fig. E-5

Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale a laide d'un tournevis,
retirez les poils de la brosse, puis revissez-la.
Fig. E-6

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

Utilisez un outil tel qu’un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et

remettez-la aprés l'avoir complétement séchée.

Fig. E-7

Roues principales et roues agrippantes

1.

W

Tournez la roue d'escalade auxiliaire jusqu’a ce
que la fleche « OUT » pointe vers le haut, puis
tirez sur la roue.

. Utilisez un outil approprié pour retirer les cheveux

pris dans la roue motrice et la roue d'escalade
auxiliaire.

. Aprés le nettoyage, tournez la roue motrice

jusqu'a ce que les deux fleches soient alignées
(voir Figure @). Avec la fleche « IN » pointée vers
le bas, insérez les roues agrippantes droite et
gauche jusqu’a ce qu'elles se mettent en place en
cliquant. (voir Figure @).

Fig. E-8

Plateaux de serpilliére

Retirez et nettoyez les plateaux de serpilliére.
Fig. E-9

Serpillieres

Retirez les serpillieres des plateaux pour les
remplacer.

Fig. E-10

Filtre et bac a poussiére

-

N

. Appuyez sur le clip du bac a poussiére pour retirer

le bac a poussiere.

. Retirez le filtre du bac a poussiere et videz le

bac. Tapotez doucement le panier du filtre pour
enlever la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse,

les doigts ou des objets pointus pour éviter de lendommager.

3. Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau et
séchez-les complétement avant de les réinstaller.

Remarque :

« Rincez le bac a poussiére et le filtre uniquement a l'eau
claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le bac a poussiére et le filtre uniquement lorsqu'’ils
sont complétement secs.

Fig. E-11

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec, comme illustré dans la figure :
Capteurs laser 3D a double ligne
. Fenétre du pare-chocs
. Capteur VersalLift
. Capteur de bord
. Pare-chocs
. Capteurs de vide
Capteur a ultrasons
Remarque : Un chiffon humide peut endommager les
éléments sensibles dans le robot et la station d'accueil.

NOoo bk~ NN~

Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. E-12

Events de vidange automatique, les contacts

de charge et la zone d'émission du signal

Nettoyez les évents de vidange automatique, les
contacts de charge et la zone d'émission du signal
avec un chiffon doux et sec.

Fig. E-13

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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Dépannage

Dépannage

Probléme

Solution

Probléme

Solution

Le robot ne s'al-
lume pas.

La batterie est faible. Rechargez le robot sur la station
d'accueil et réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop
élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des
environnements dont la température ambiante est
supérieure a 0 °C (32 °F) et inférieure & 40 °C (104 °F).

Le robot ne se
recharge pas.

La station d'accueil n'est pas connectée a l'alimentation,
veuillez vous assurer que les deux extrémités de son
cordon d’alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station
d'accueil et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau des
connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne peut
pas trouver la
station d'accueil
ety retourner.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la
porte est fermée.

La station d'accueil est déconnectée de l'alimentation

ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station d'accueil a lalimentation électrique ou
placer le robot sur la station d'accueil pour le charger.

Ily a trop d'obstacles autour de la station d'accueil. Placez
la station d'accueil dans une zone plus dégagée.

Tout déplacement du robot peut entrainer son
repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas
correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de
la station d'accuell, il peut ne pas revenir automatiquement
a la station d'accueil lui-méme, auquel cas vous devrez
manuellement placer le robot sur la station d'accueil.
Essuyez la zone démission du signal sur la station d'accueil
pour éliminer la poussiere ou les débris.

La vitesse de
charge est lente.

robot lorsque sa batterie est faible.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors

de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger lautonomie de la
batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la station d'accueil
peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

reprend pas le
nettoyage aprés

Probléme Solution Probléeme Solution
» Il faut environ 3,5 heures pour charger complétement le * Assurez-vous que le robot nest pas programmé sur le
Le robot ne mode « Ne pas déranger (DND) », ce qui peut lempécher

de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprendra pas le nettoyage apreés l'avoir

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Assurez-vous que le robot est relié a une connexion Wi-Fi
2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.
Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez
quitter et rouvrir lapplication, puis essayez & nouveau
comme indiqué.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz.

Le robot reste
bloqué devant la
station d'accueil
et ne peut pas
retourner vers
elle.

Vérifiez qu'il y a suffisamment d'espace des deux cotés ou
devant la station d'accueil pour éviter que le robot ne soit
bloqué.

Le robot peut glisser si le sol devant la station d'accueil est
trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant de
réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station d'accueil dans un
autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est
correctement installée.

Le bruit
augmente lors du
fonctionnement

Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si clest le
cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales
ou le bac a poussiére. Vérifiez et retirez l'objet.

Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-étre

la recharge. placé manuellement sur la station d'accueil ou
envoyé se recharger via l'application ou le bouton (.
« Vérifiez si le sac a poussiere dans le réservoir a poussiere
La station est plein.
ne vide pas « Sile sac a poussiére nest pas plein, vérifiez si les évents

automatiguement
le bac a poussiére.

de vidage automatique du robot, de la station d'accueil ou
du bac a poussiére ne sont pas obstrués. Si c’est le cas,
dégagez la piéce bloquée.

Le robot ne gteint
pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge.
Il est recommandé de déplacer le robot de la station
d'accueil, puis d'appuyer sur le bouton d'alimentation et le
maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour ['éteindre.

Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant l'étape 1,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét. Si le
probléme persiste, contactez le service aprés-vente.

déplace sans
suivre litinéraire
défini.

du robot. bloguées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
* Passez le mode d’aspiration sur Standard ou Silencieux.
* Les objets tels que cordons d’alimentation et pantoufles
doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
Le robot se  Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner

la roue motrice. Il est recommandé de sécher les endroits
humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez la fenétre du pare-chocs et les capteurs laser
dalignement double 3D sur le robot avec un chiffon propre
et doux pour les maintenir propres et dégagés.

Le niveau d'eau
dans la planche
a laver est
anormal.

Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau usagée

est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau
manuellement le cas échéant. Si le probleme persiste,
contactez l'équipe de service aprés-vente.

Enfoncez légérement le réservoir d'eau usagée pour vous
assurer qu'il est correctement installé.

Retirez le filtre de la planche a laver et vérifiez si l'orifice
d'évacuation est obstrué et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide
autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le plateau de
serpilliére ne
se souléve pas
normalement.

Veuillez retirer le plateau de serpilliere pour vérifier la
présence d'objet étranger coincé a lintérieur, et essayer
de redémarrer le robot. Si le probléme persiste, contactez
léquipe de service aprés-vente.

Le robot n'a pas
trouvé les pieces
a nettoyer.
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Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est
ouverte.

La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre glissante
et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

De leau est
présente sous
le réservoir
d'eau propre ou
autour du joint
d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de leau
contenue dans le tuyau peut étre présente sous le réservoir
ou autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez
essuyer a laide d'un chiffon sec.

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Caractéristiques techniques

Station d'accueil

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit &étre maintenu
4 une distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de

[utilisateur.

Batterie au lithium-ion rechargeable

Modeéle R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Type Li-ion

Nombre 1

Capacité nominale 4,8 Ah
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(pendant la charge et le séchage)

Modele RLL37CEO Modele RCLEO107C
Temps de charge Environ 3,5 h Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 144V == Sortie nominale 20V—=2A
Puissance nominale 75W Puissance nominale 700 W
(pendant le vidage de la poussiére)
Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz
Pui .
uissance nominale . 640 W
Puissance de sortie maximale <20 dBm (pendant le nettoyage a l'eau chaude)
Puissance nominale
80 W

Remarque :

* La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude) est déterminée par la valeur
de puissance pendant la période représentative (température de l'eau a 25 °C).

* La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée par la valeur de
puissance pendant la période de pleine charge (température ambiante de 23 °C + 2 °C).

Cet il _ REPRISE A DEPOSER A DEPOSER
et appareil, ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, o
piles et cordons O ou ou
serecyclent d

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Retrait et élimination de
la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des
substances dangereuses pour l'environnement.
Avant d’éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est
enlevée par un technicien qualifié et déposée dans
un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de lappareil avant d'étre
mise au rebut ;

- l'appareil doit étre débranché de la source
d'alimentation lors du retrait de la batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

MISE EN GARDE :

Avant d'enlever la batterie, débranchez lappareil et
déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au
rebut dans un centre de recyclage approprié.
N'exposez pas la batterie a un environnement a
haute température pour éviter les risques déxplosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut
s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a
l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour
retirer les vis a larriére du robot, puis enlevez le
capot.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte
de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont
E des déchets d'équipements électriques
et électroniques (DEEE d'apres la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés avec les ordures ménageres
non triées. Vous devez protéger la santé
humaine et 'environnement en déposant
votre équipement usagé dans un point
de collecte prévu a cet effet pour le
recyclage des déchets d'équipements
électriques et électroniques, désigné par le
gouvernement et les autorités locales. Des
procédures d'élimination et de recyclage
adéquates permettent d'éviter les effets
nocifs sur lenvironnement et la santé
humaine. Veuillez contacter l'installateur ou
les autorités locales pour plus dnformations
sur le site, ainsi que les modalités et
conditions des points de collecte de ce

type.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

* Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o0 da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

* L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.

* Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.

* Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e
animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

* Non installare, caricare o utilizzare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

* Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

* Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non
utilizzare l'apparecchio.

* Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale
disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

 Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

* Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.
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Informazioni sulla sicurezza

Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. Assicurarsi
che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento.

Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione l'apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.
Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

Nel serbatoio dell'acqua pulita & possibile aggiungere solo acqua pulita e la soluzione detergente
ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la
soluzione detergente e l'acqua pulita pud essere controllato sul flacone della soluzione detergente.
Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.

Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare ['apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione
dell'apparecchio.

Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido. Dopo
aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.
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Informazioni sulla sicurezza Informazioni sulla sicurezza

« Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono Informazioni sulla sicurezza del laser
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dalluso improprio di questo prodotto. * Il sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
) o per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante ['uso.
Batterie e ricarica PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
¢ AVVERTENZA: Non ricaricare le batterie non ricaricabili. PRODOTTO LASER DI CONSUMO
* Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere utilizzato solo con la stazione EN 50689:2021

base modello RCLEO107C.

* Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base.

* Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.

* Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base.

* Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

* Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente l'uso e contattare il
servizio di assistenza.

* Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nell'imballaggio
originale. _ - _ o 4% Solo per uso interno

* Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di

scaricare eccessivamente la batteria. Leggere il manuale delloperatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio tipo RLL37CEQ & conforme alla direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell' UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per il manuale elettronico dettagliato in altre lingue, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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® Panoramica del

prodotto

1. Pulsante Stazione (O

Premere per rimandare il robot alla stazione base

Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il

blocco bambini

2. Pulsante di accensione / pulizia

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o

spegnere il dispositivo

Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione

del robot

Indicatore di stato circolare

* Blu fisso: Pulizia (deve essere abilitata nell'app) o
pulizia completata

* Verde fisso: In carica

* Arancione lampeggiante: Errore

Indicatore di stato del pulsante

« Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Bianco pulsante: In carica (non batteria scarica)

* Arancione fisso: In attesa a batteria scarica o in
pausa a batteria scarica

« Arancione pulsante: In carica (batteria scarica)

* Arancione lampeggiante: Errore

Nota:

« Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in
pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.

* |l blocco bambini pud essere attivato/disattivato tramite
l'app Dreamehome.

3. Luce ausiliaria a LED
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4. Fotocamera IR Al

5. Fotocamera HD Al

6. Sensore VersaLift

Nota: Il sensore VersaLift si abbassa quando il robot & in

attesa, si carica sulla stazione base o pulisce aree ad altezza

ridotta. In caso di pulizia di aree ad altezza ridotta, non

spostare il robot per non comprometterne il posizionamento.

7. Paraurti

8. Finestra paraurti

9. Sensori laser 3D a doppia linea

10. Pulsante di ripristino/indicatore Wi-Fi

* Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

11. Copertura

12. Bocchetta di svuotamento automatico

13. Sensore di bordo

14. Contatti di ricarica

15. Ingresso per il rifornimento automatico dell'acqua

16. Connettori

17. Sensori di dislivello

18. Sensore tappeto

19. Gruppo di estensione della spazzola laterale

20. Protezione della spazzola

21. Ruota di salita ausiliaria

22. Ruota principale

23. Gruppo MopExtend

24. Ruota omnidirezionale

25. Spazzole principali

26. Ruota di salita ausiliaria

27. Ruota principale

28.Clip della protezione della spazzola

29. Fori di montaggio del supporto per il tampone
del mocio

30.Ruota girevole
Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Bocchetta di svuotamento automatico
2. Filtro

3. Clip del contenitore della polvere

4. Clip del filtro

Fig. A-2

1. Area di attacco del tampone del mocio
2. Supporto per il tampone del mocio
3. Tampone del mocio

Fig. A-3

1. Copertura

2. Serbatoio dell'acqua sporca

3. Serbatoio dell'acqua pulita

4. Coperchio del contenitore della polvere
5. Piastra di lavaggio

6. Filtro della piastra di lavaggio

7. Modulo riscaldante

8. Piastra di estensione della rampa

9. Clip del serbatoio dell'acqua

10. Sfera galleggiante

11. Clip del serbatoio dell'acqua
12. Tubo dell'acqua

13. Filtro

14. Galleggiante

15. Modulo automatico erogatore della soluzione -
Scomparto singolo

16. Filtro

17. Bocchette di svuotamento automatico

18. Area di segnalazione

19. Indicatore di stato

* Bianco fisso: La stazione base & collegata
all'alimentazione

» Arancione fisso: La stazione base riporta un errore

20. Alloggiamento per il sacchetto della polvere

21. Contatti di ricarica

22. Uscita automatica per l'aggiunta di acqua

23. Porta di alimentazione

24. Alloggiamento per il cavo di alimentazione

Fig. A-4

® Preparare la casa

1. Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

2. Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

3. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i
mobili al loro posto per lasciare pil spazio.

4. Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, alle soglie, ai
corridoi o ai luoghi angusti.

Nota:

e Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo
durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali
ostacoli.

o Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione

ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.

« Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

Fig. B

@ Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una
presa elettrica
Collocare la stazione base in una posizione il piu
possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.
Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.
Inserire il cavo di alimentazione nella stazione base e
collegarlo alla presa.

Nota:

Inserire saldamente il cavo di alimentazione verso lalto
fino all'accensione dell'indicatore.

Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di
segnalazione.

Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti
in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione
base su pavimenti in piastrelle o in marmo.

2. Installare la piastra di estensione della rampa

Nota:

 Prima dell'utilizzo assicurarsi che il filtro della piastra di
lavaggio sia installato in posizione.

o |l filtro della piastra di lavaggio pud essere rimosso per la
pulizia durante la manutenzione ordinaria.

3. Rimuovere le protezioni del robot e installare il
gruppo mocio

4, Collegarsi con 'App Dreamehome

(1) Tenere premuto il pulsante di accensione sul

robot per 3 secondi per accenderlo. Effettuare la

scansione del codice QR sotto la copertura del

robot, oppure cercare "Dreamehome” nell'app store

per scaricare e installare l'app.

(2) Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti" e scansionare

nuovamente lo stesso codice QR sul robot per

aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per

completare la connessione Wi-Fi.

@ Indicatore Wi-Fi

* Lampeggiante lentamente: In attesa di connessione

* Lampeggiante rapidamente: Connessione in corso

* Acceso: Connesso

@ Codice QR

Nota:

E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo (2) e seguire le

istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere

premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.

A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le

operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni

contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in

base alla versione attuale dell'app.

52



5. Collegare il robot alla stazione base

Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo
mocio rivolto verso la piastra di lavaggio. Quando il
robot si connette con successo alla stazione base,
viene emessa una notifica vocale. Dopo che il robot
& stato completamente caricato, gli indicatori di
stato sul robot e sulla stazione base rimarranno
accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere
il robot dopo l'esaurimento della batteria, collegare
manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

6. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere ed estrarre il modulo automatico erogatore
della soluzione.

(2) Aprire il coperchio superiore del modulo e
aggiungere la soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio del modulo, reinserirlo
nella stazione base e rimontare il coperchio del
contenitore della polvere. La soluzione detergente
verra aggiunta automaticamente durante il lavoro.

Nota:
Il modulo dell'erogatore automatico del detergente pud

essere riempito di soluzione detergente per ['uso. Per
evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri liquidi
oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.
Installare il modulo automatico di erogazione della

soluzione fino a farlo scattare in posizione.
7. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita
Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione
base e riempirlo con acqua pulita. Quindi reinserirlo
nella stazione base.
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Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dellacqua
per evitare che il serbatoio si deformi.

Fig. C -1-Fig. C-7
® Modalita d'utilizzo

Tenere premuto il pulsante di accensione per

3 secondi per accendere il robot. Lindicatore

di alimentazione rimane acceso. In alternativa,
posizionare il robot sulla stazione base allineando i
contatti di ricarica del robot con quelli della stazione
base; il robot si accendera automaticamente e
iniziera la ricarica. Per spegnere il robot, allontanarlo
dalla stazione base e tenere premuto il pulsante di
accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dellApp per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione
base, il processo di mappatura e stato completato e
la mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposq]

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti,
entra automaticamente in modalita di riposo. Tutti

gli indicatori del robot si spengono. Premere un
pulsante qualsiasi del robot o utilizzare l'app per
attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla
stazione di ricarica, il compito di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione base per ricaricarsi.
Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non

disturbare (DND), il robot non potra riprendere

la pulizia. La modalita DND é disattivata per

impostazione predefinita in fabbrica. Con l'app &

possibile attivare la modalita DND o modificare il

periodo di DND. Per impostazione predefinita, il

periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

e Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.

« Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione

per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi
tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot.

Aspirazione e lavaggio

Nota: Dopo aver installato i gruppi del mocio, il robot
funzionera in modalita "Aspirazione e lavaggio" per
impostazione predefinita durante il primo utilizzo. Per
regolare la modalita di pulizia, andare alle impostazioni della
modalita di pulizia nell'app e selezionare una delle tre opzioni
aggiuntive seguenti:

@ Lavaggio dopo laspirazione

@ Aspirazione

® Lavaggio

1. Awvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione sul robot, oppure
utilizzare l'app per far partire il robot dalla stazione
base. Quindi il robot pianifica il percorso di pulizia
ottimale ed esegue l'operazione di pulizia in base
alla mappa creata.

Nota:

« Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione
base dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot
dalla stazione base.

| tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi
a pulire, attendere pazientemente.

Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua
pulita, il serbatoio dell'acqua sporca o la piastra di lavaggio
durante il funzionamento.

Per evitare scottature, non toccare ['uscita dell'acqua o

il modulo di riscaldamento quando la stazione base & in
funzione.

)

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente

alla stazione base per lavare i tamponi del mocio in

base alla frequenza di pulizia degli stessi specificata
nell'app. La stazione base riempira automaticamente

il serbatoio dell'acqua pulita del robot e quest'ultimo

riprendera le operazioni di pulizia.

3. Svuota automaticamente il contenitore della
polvere e lava e asciuga i tamponi del mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia

e torna alla stazione base per ricaricarsi, la stazione

base svuota automaticamente il contenitore della

polvere, quindi pulisce e asciuga i tamponi del
mocio.
Nota:

« Se la funzione di svuotamento automatico ¢ disattivata
nell'app, la stazione base non svuotera automaticamente il
contenitore della polvere.

« La stazione base svuotera il contenitore della polvere in
base alle impostazioni dell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che il robot ha completato il suo compito, &
opportuno pulire il serbatoio dell'acqua sporca per
evitare qualsiasi odore.
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Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

@ Manutenzione ordinaria

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua sporca

Dopo ogni utilizzo

Serbatoio dell'acqua pulita

Spazzole principali

Filtro del contenitore della
polvere

Spazzola laterale

Supporti per il tampone del
mocio

Una volta ogni 2
settimane

Sensore tappeto

Ogni 6-12 mesi

Sensori di dislivello

Ogni 3-6 mesi

Finestra paraurti

Paraurti

Filtro della piastra di lavaggio

Una volta ogni 1-2 mesi

Modulo di riscaldamento della
piastra di lavaggio

Una volta ogni 6 mesi

Area di segnalazione della
stazione base

Contatti di ricarica

Bocchette di svuotamento
automatico

Ruota omnidirezionale

Sensore di bordo

Sensore Versalift

Sensori laser 3D a doppia linea

Una volta al mese

Ingresso per il rifornimento
automatico di acqua del robot

Fondo del robot

Una volta al mese

Contenitore della polvere

Ruote principali

Ruote di salita ausiliarie

Pulire se necessario

Sacchetto per la polvere
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Tamponi del mocio

Ogni 2-4 mesi

Ogni 1-3 mesi

Nota: La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso effettivo. Se si

verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si consiglia una manutenzione o una

sostituzione tempestiva.

Filtro della piastra di lavaggio

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio,
estrarre il robot e rimuovere il filtro della piastra di
lavaggio.

Nota: Il modulo di riscaldamento della piastra di lavaggio puo

trattenere del calore residuo. Per evitare scottature, prestare
attenzione quando si rimuove il filtro della piastra di lavaggio.

2. Sciacquare il filtro della piastra di lavaggio con
acqua pulita, pulirlo e reinstallarlo nella piastra.

3. Utilizzare l'app o premere il pulsante (3 per
riportare il robot alla stazione base, oppure
portarlo manualmente.

Fig. E-1

Modulo di riscaldamento della piastra di
lavaggio

Durante ['uso, il modulo di riscaldamento della
piastra di lavaggio pud sviluppare incrostazioni. Per
rimuoverle, estrarre il robot, versare una piccola
quantita di aceto bianco (5% di acido acetico) sulla
superficie del modulo di riscaldamento e pulirlo con
uno strumento adatto.

Nota:

Per evitare scottature, attendere che la superficie del
modulo di riscaldamento si raffreddi fino a temperatura

ambiente prima di pulirlo.

E inoltre possibile utilizzare un decalcificante appropriato
secondo le relative istruzioni.

Non aggiungere aceto bianco o decalcificante
direttamente nel serbatoio dell'acqua pulita per evitare
malfunzionamenti.

* Non utilizzare strumenti affilati o liquidi corrosivi come
l'acido cloridrico per pulire il modulo di riscaldamento.

Fig. E-2

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della

polvere e gettare il sacchetto della polvere.
Nota: Tirando verso lalto la maniglia, il sacchetto
viene sigillato per evitare che polvere e detriti cadano
accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un
panno asciutto.

3. Installare un nuovo sacchetto della polvere.
4. Reinstallare il coperchio del contenitore della

polvere.
Fig. E-3

Serbatoio dell'acqua sporca

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, aprire il
coperchio e versare l'acqua.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua sporca con
acqua pulita e utilizzare uno strumento adatto per
pulire la parete interna del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua

sporca € una parte mobile. Non applicare troppa forza
durante la pulizia per evitare di danneggiarla.

Fig. E-4

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso l'interno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

2. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura.
Utilizzare uno strumento adatto per rimuovere
i peli impigliati nella spazzola. Dopo la pulizia,
spingere con forza le spazzole nella staffa
principale fino a farle scattare in posizione.

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole

principali per evitare lesioni.

3. Con le frecce serigrafate rivolte verso lalto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

IN

. Allineare 'estremita anteriore della protezione
della spazzola alla fessura, inserirla verso il
basso in direzione inclinata e quindi premerla in
posizione.

Fig. E-5

Spazzola laterale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i
peli dalla spazzola e riavvitarla.
Fig. E-6

Ruota omnidirezionale

Nota:

o Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite,
per separare l'asse e il pneumatico della ruota
omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.
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» Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente
e rimontarla dopo averla asciugata completamente.

Fig. E-7

Ruote di salita ausiliarie e ruote principali

1. Girare la ruota ausiliaria di salita fino a quando la
freccia "OUT" & rivolta verso lalto, quindi estrarre
la ruota.

2. Utilizzare uno strumento adeguato per pulire i

capelli aggrovigliati nella ruota principale e nella
ruota di salita ausiliaria.

W

. Dopo la pulizia, girare la ruota principale per
allineare le due frecce (vedere Figura @). Quindi,
con la freccia "IN" rivolta verso il basso, inserire
le ruote di salita ausiliarie destra e sinistra fino a
farle scattare in posizione. (vedere Figura @).

Fig. E-8

Supporti per il tampone del mocio

Rimuovere e pulire i supporti per il tampone del
mocio.

Fig. E-9

Tamponi del mocio

Per sostituirli, rimuovere i tamponi dal relativo
supporto.

Fig. E-10

Contenitore della polvere e filtro

1. Premere la clip del contenitore della polvere per
rimuoverlo.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e
svuotare il contenitore. Picchiettare delicatamente
il cestello del filtro per rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o
oggetti appuntiti per evitare di danneggiarlo.

3. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro
con acqua e asciugarli completamente prima di
rimontarli.

Nota:

« Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

o Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. E-11

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura:
Sensori laser 3D a doppia linea
. Finestra paraurti
. Sensore VersaLift
. Sensore di bordo
. Paraurti
. Sensori di dislivello
Sensore tappeto
Nota: Un panno bagnato pu6 danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione base. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. E-12
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Bocchette di svuotamento automatico,

contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire le bocchette di svuotamento automatico, i
contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un
panno morbido e asciutto.

Fig. E-13

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante 'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
« |l percorso di ritorno alla base di ricarica & bloccato, ad
esempio la porta e chiusa.
 La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla stazione base « La stazione base & stata scollegata dall'alimentazione o
L robot non si e riprovare. spostata mentrelil robot non era su di essa. Collggare la
accende. * La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo stazione pase allahmentaz!one o di posizionare il robot
' alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una temperatura sulla stazione base per caricarlo.
superiore a 0 °C (32 °F) e inferiore a 40 °C (104 °F). Il robot non riesce « Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base.
a trovare e a tor- Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.
nare alla stazione * Lo spostamento del robot pud provocare il suo
base. riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce, il
robot ricrea una mappa. Se il robot & troppo lontano dalla
o . stazione base, potrebbe non essere in grado di tornare
* La stazione base non é collegata allalimentazione, automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario
accertarsi che entrambe le estremita del cavo di posizionare manualmente il robot sulla stazione base.
L robot non si alimentazione siano collegate correttamente. ) « Pulire l'area di segnalazione della stazione base per
carica. * Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il rimuovere polvere o detriti.

robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica.
Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori del
robot ed eventualmente rimuoverli.

Il robot non riesce
a connettersi al
Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurarsi
che la password utilizzata per la connessione alla rete
Wi-Fi sia corretta.

Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz.
Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione
Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi e debole. Assicurarsi che il robot si trovi in
un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

Il robot si blocca
davanti alla
stazione base e
non puo tornare
indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o
davanti alla stazione base ¢ sufficiente per evitare che il
robot venga bloccato.

Il robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione
base & troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in eccesso
prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e
riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia
installata correttamente.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato.

Il robot non si
spegne.

Il robot non puo essere spento quando & in carica. Si
consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per
spegnerlo.

Se non ¢ possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1,
tenere premuto il pulsante di accensione per 10 secondi
per spegnere forzatamente il robot. Se il problema
persiste, contattare il servizio post-vendita.
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Risoluzione dei problemi

Specifiche

Problema Soluzione Problema Soluzione
o o ) * Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita
* Laricarica completa del robot richiede circa 3,5 ore Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la
quando la batteria & scarica. ILrobot non ) pulizia.
La velocits di * Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano riprende la pulizia « Il robot non riprende la pulizia dopo che & stato

ricarica é lenta.

nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.
| contatti di ricarica del robot e della stazione base

potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

dopo la ricarica.

riportato manualmente alla stazione base o inviato alla
ricarica tramite l'app o il pulsante O.

Il rumore aumenta
durante il
funzionamento
del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro puo rimanere incastrato nelle spazzole
principali o nel contenitore della polvere. Controllare e
rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero

incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o
Silenzioso.

La stazione non
puo svuotare
automaticamente
il contenitore della
polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore &
pieno.

Se il sacchetto della polvere non & pieno, verificare se ci
sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento automatico
del robot, della stazione base o del contenitore della
polvere. Se ci sono, pulire prontamente la parte bloccata.

Il robot si muove
senza seguire

il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono
essere messi via prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo
slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.
Pulire la finestra del paraurti e i sensori laser 3D a

doppia linea del robot con un panno morbido e pulito per
mantenerli puliti e non ostruiti.

Il livello dell'acqua
nella piastra

di lavaggio e
anomalo.

Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua sporca

¢ allentata o non ¢ installata correttamente e, in tal caso,
ripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il
servizio post-vendita.

Premere delicatamente sul serbatoio dellacqua sporca per
verificare che sia installato correttamente.

Rimuovere il filtro della piastra di lavaggio e controllare se lo
scarico e ostruito e pulirlo.

Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere altri
liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.

Modello RLL37CEO Modello RCLEO107C
Tempo di ricarica 3,5 ore circa Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 144V == Uscita nominale 20V==2A
Potenza nominale 75 W Potenza nominale 700 W
(durante lo svuotamento della polvere)
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz
P .
otenza nomln‘a@ 640 W
Potenza di uscita massima <20 dBm (durante la pulizia con acqua calda)
Pot: inal
otenza nominale 80W

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una
distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Batteria ricaricabile agli ioni di litio

Il supporto del
mocio ¢ sollevato
in modo anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non
vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare il
robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-
vendita.

Il robot non trova
le stanze da pulire.

.

Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot
e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot,
provare ad asciugare il pavimento.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Presenza di acqua
sotto il serbatoio
dell'acqua pulita
o intorno alla
guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dellacqua pulita, & possibile
che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio o intorno
alla guarnizione. Questo & normale. Pulire con un panno
asciutto.

Modello R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Tipo Li-ion

Numero 1

Capacita nominale 4,8 Ah
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Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com

(durante la carica e l'asciugatura)

Nota:

* La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda) & determinata dal valore della

potenza durante il periodo rappresentativo (temperatura dell'acqua 25 °C).

* La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) & determinata dal valore della

potenza a pieno carico (temperatura ambiente 23 °C + 2 °C).
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RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le del tuo Comune.
Separa le compol e conferiscile in modo corretto.
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Smaltimento e rimozione

della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene
sostanze pericolose per ['ambiente. Prima di smaltire
la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio
prima di essere rottamata;

- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di
alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare
l'alimentazione ed esaurire la batteria il piu possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per
evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido
venga espulso dalla batteria. In caso di contatto,
sciacquare con acqua e consultare un medico.
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Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento
appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot,
quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda
PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo
E simbolo sono rifiuti di apparecchiature
f— elettriche ed elettroniche (RAEE come
da direttiva 2012/19/UE) che non devono
essere mescolati con i rifiuti domestici
indifferenziati. Per proteggere la salute
umana e l'ambiente, invece, & necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature a un
punto di raccolta designato per il riciclaggio
dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed
elettroniche, nominato dal governo o dalle
autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo
corretti aiutano a prevenire potenziali
conseguenze negative per lambiente e la
salute umana. Per ulteriori informazioni
sull'ubicazione e sui termini e le condizioni
di tali punti di raccolta, contattare
l'installatore o le autorita locali.

Informacion sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por un uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizarlo y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por niAos sin supervision.
El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacion eléctrica proporcionada con el
aparato.
Este aparato cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.
Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese de que nifios y mascotas
se encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.
No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafos o alrededor de las piscinas.
Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.
Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no
utilice el aparato.
Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto
suministrado por el fabricante o su agente de servicio.
No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.
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Informacion sobre seguridad
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No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °C y por debajo de 40 °C.

Asegurese de que no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.

Para evitar dafos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacién del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

Retire articulos fragiles o pequefos del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los darie.
Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succion del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el aparato en una habitacién en la que duerman bebés o nifios.

No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

Unicamente agua limpia y la solucién de limpieza oficialmente aprobada pueden afiadirse al depdsito
de agua limpia. No afada otros liquidos tales como alcohol o desinfectante. La proporcion de solucion
de limpieza y agua limpia puede comprobarse en la botella de la solucién de limpieza. Mantenga la
solucién de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.

Informacion sobre seguridad

Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de
corriente.

No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después de
limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y carga

ADVERTENCIA: No recargar baterias no recargables.
No use baterias ni estacion base de terceros. El robot Unicamente se puede usar con la estacion base
modelo RCLEO107C.
No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacién base.
No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion
base.
No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias que no se necesiten deben desecharse
en instalaciones de reciclaje apropiadas.
Si el cable de alimentacion se dafa o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de postventa.
Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
original si es posible.
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Informacion sobre seguridad

* Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo y
almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que
la bateria se descargue en exceso.

Informacion sobre seguridad laser

* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO

EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading(Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL37CEO cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion de
conformidad de la UE estéa disponible en la siguiente direccion web: https://global.dreametech.com
Para consultar el manual electrénico detallado en mas idiomas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion general
del producto

1. Botdn de atraque O

Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién

base

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

desactivar el blogueo infantil

2. Botén de encendido / limpieza

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de

encender el robot

Indicador de estado circular

* Azul fijo: Limpiando (debe estar habilitada en la
aplicacion) o limpieza completada

* Verde fijo: Carga

 Parpadeo en naranja: Error

Indicador de estado del botén

* Blanco fijo: Limpiando o limpieza completada

* Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria)

* Naranja fijo: En espera con poca bateria o
pausado con poca bateria

* Parpadeo lento en naranja: Carga (bateria baja)

* Parpadeo en naranja: Error

Nota:
e Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el

robot limpia o vuelve para cargarse.

« El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante
la aplicacion Dreamehome.

3. Luz LED auxiliar

4. Cémara IR con IA

5. Camara HD con IA

6. Sensor VersalLift

Nota: El sensor VersalLift se bajard cuando el robot esté en

modo de espera, cargando en la estacién base o limpiando

las zonas de poco espacio libre. En caso de limpiar las zonas

de poco espacio libre, no mueva el robot, ya que puede

afectar a su posicionamiento.

7. Paragolpes

8. Ventanilla del paragolpes

9. Sensores laser 3D de doble linea

10. Botén de reinicio/indicador Wi-Fi

* Mantener pulsado durante 3 segundos para
restaurar los ajustes de fabrica

11. Tapa

12. Respiradero de vaciado automético

13. Sensor de bordes

14. Contactos de carga

15. Entrada de recarga automética de agua

16. Conectores

17. Sensores de precipicio

18. Sensor de alfombras

19. Conjunto de extensioén de cepillo lateral

20. Protector del cepillo

21. Rueda de ascenso auxiliar

22. Rueda principal

23. Conjunto MopExtend

24. Rueda omnidireccional

25. Cepillos principales

26. Rueda de ascenso auxiliar

27. Rueda principal

28. Hebilla del protector del cepillo

29. Agujeros de montaje para soporte de mopa

30.Rueda giratoria
Fig. A-1

Caja de polvo

1. Respiradero de vaciado automético
2. Filtro

3. Presilla de la caja de polvo

4. Presilla del filtro

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Area de fijacién de mopa
2. Soporte de mopa
3. Mopa

Fig. A-3

Estacion base

Tapa
. Depésito de agua usada
. Depésito de agua limpia
. Tapa del depésito de polvo
. Bandeja de lavar

. Filtro de la bandeja de lavar
Médulo de calentamiento

. Placa de extensiéon de rampa
. Presilla del depésito de agua
10. Bola flotante

11. Presilla del depésito de agua
12. Tuberia de agua

13. Filtro

O 00 No- oA WN S
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14. Flotador

15. Médulo de dispensador automatico de solucién
- Unico compartimento

16. Filtro

17. Respiraderos de vaciado automatico

18. Zona de sefalizacion

19. Indicador de estado

« Blanco fijo: La estacién base esta conectada a la

alimentacién

* Naranja fijo: La estacién base tiene un error

20. Ranura de bolsa de polvo

21. Contactos de carga

22. Salida para afadir agua automaticamente

23. Puerto de alimentacién

24. Ranura de almacenamiento del cable de
alimentacion

Fig. A-4

® Preparando su hogar

1. Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, limpie y recoja los
cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados
y rigidos del suelo para evitar que se enreden,
se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

2. Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera
fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.

3. Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y
coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer mas espacio.
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4. Para evitar que el robot no reconozca areas
que se tienen que limpiar, no permanezca de
pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o
lugares estrechos.

Nota:

» Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstaculo potencial.

La luz LED auxiliar proporcionara iluminacién auxiliar en
ambientes con poca luz.

No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccion, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.

Fig.B

@ Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma
eléctrica
Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto
posible con una buena sefalwifi. Deje suficiente
espacio como se muestra en la figura y retire los
objetos en el drea sombreada. Inserte el cable de
alimentacioén en la estacion base y conéctelo a la
toma.

Nota:

¢ Inserte firmemente el cable de alimentacién hacia arriba
hasta que se encienda el indicador.

* Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear la zona
de senalizacion.

e Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de
madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacion
base sobre suelos de baldosas o de marmol.

2. Instalar la placa de extensién de rampa

Nota:

Asegurese de que el filtro de la bandeja de lavar esté
instalado en su sitio antes del uso.

El filtro de la bandeja de lavar se puede retirar para
limpieza durante la rutina de mantenimiento.

3. Retire las protecciones del robot e instale el
conjunto de mopa

4. Conexidn con la aplicacion Dreamehome

(1) Mantenga pulsado el botén de encendido en el

robot durante 3 segundos para encenderlo. Escanee

el cédigo QR situado debajo de la tapa del robot

o busque "Dreamehome" en la App Store para

descargarla e instalarla.

(2) Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear

el codigo QR para conectarse” y vuelva a escanear

el mismo cédigo QR en el robot para afadir el

dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la

conexién wifi.

@ Indicador Wi-Fi

* Parpadeo lento: Pendiente de conexion

* Parpadeo rapido: Conectando

* Encendido fijo: Conectado

@ Codigo QR

Nota:

* Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

« Para restablecer la wifi, repita el paso (2) y luego siga las

indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga

pulsado el botén de reinicio del robot durante 3 segundos.

Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion,

el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones

en este manual. Siga las instrucciones en funcién de la

version actual de la aplicacion.

.

.

5. Conectar el robot a la estacién base

Coloque el robot sobre la estacién base con el

conjunto de mopa mirando hacia la bandeja de

lavar. Se oirad una indicacién de voz cuando el robot
se conecte con éxito a la estacion base. Después
de cargar totalmente el robot, los indicadores de
estado en el robot y la estacién base permaneceran
encendidos durante 10 minutos y luego se
atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar

totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender
después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estacién base para cargarlo.

6. Aiadir la solucién de limpieza

(1) Retire la tapa del depésito de polvo y saque el

médulo de dispensacién automatica de solucion.

(2) Abra la tapa superior del moédulo y anada

solucién de limpieza.

(3) Cierre la tapa del médulo, coléquelo de nuevo

en la estacion base y luego vuelva a montar

la tapa del depésito de polvo. La solucién de

limpieza se afadird automaticamente durante el

funcionamiento.

Nota:

« El moddulo de dispensacion automatica de solucion se
puede llenar con solucién de limpieza para su uso. Para
evitar un mal funcionamiento, no afadir liquido distinto a
la solucién de limpieza oficialmente aprobada.

« Instale el médulo de dispensacion automatica de solucion
hasta que encaje en su sitio.

7. Aada agua al depésito de agua limpia
Saque el depdsito de agua limpia de la estacion
base y llénelo con agua limpia. A continuacién,

instalelo de nuevo en la estacion base.

Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el depésito se deforme.

Fig. C-1-Fig. C-7

® Modo de uso

Mantenga pulsado el botén de encendido 3 segundos
para encender el robot. El indicador de encendido
permanecera encendido. O bien, coloque el robot en
la estacién base alineando los contactos de carga del
robot con los de la estacién base, y, a continuacién,
el robot se encendera automéaticamente y empezara
a cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion
base y mantenga pulsado el botén de encendido
durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,

siga las instrucciones de la aplicacién para crear
rdpidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion base y el mapa
se guardara automaticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier
botén para pausarlo.

Si el robot estd en pausa durante mas de 10 minutos,
entrarad automaticamente en modo de reposo. Todos
los indicadores del robot se apagaran. Para activar el
robot, pulse cualquier botén del robot o la estacion
base, o use la aplicacioén.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacion
base, terminaréa el proceso de limpieza actual.

Agujero de aire

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacion base para
cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la aplicacion.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar

(DND), se evitara que el robot reanude la

limpieza. El modo DND estd inhabilitado de forma

predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la

aplicacion para habilitar el modo DND o modificar

el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de

manera predeterminada.

Nota:

o Las tareas de limpieza programada se realizaran de la
manera habitual durante el periodo DND.

e Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.
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Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacién,
mantenga pulsado el botén de encendido durante

3 segundos para encender el robot.

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Después de instalar los conjuntos de mopa, durante

su primer uso el robot ird al modo "Aspirar y fregar". Para
ajustar el modo de limpieza, acceda a los ajustes de modo de
limpieza en la aplicacién y seleccione entre las siguientes tres
opciones adicionales:

@ Fregar después de aspirar

@ Aspirar

® Fregar

1. Iniciar limpieza

Pulse el botén de encendido en el robot o use la
aplicacion para que el robot empiece desde la
estacién base. A continuacién, el robot planificara
la ruta de limpieza 6ptima y realizara la tarea de
limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:

Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la
estacion base después de limpiar, se recomienda que el
robot empiece desde la estacion base.

Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience a
pasar la mopa, espere con paciencia.

« No mueva la estacion base, el depdsito de agua limpia, el
depdsito de agua usada ni el filtro de la bandeja de lavar
durante el funcionamiento.

Para evitar quemarse, no toque la salida de agua o el
modulo de calentamiento mientras la estacion base esté
en funcionamiento.
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2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esté limpiando, el robot vuelve
automaticamente a la estacion base para lavar las
mopas en funcién de la frecuencia de limpieza de
mopa especificada en la aplicacién. La estacion base
recargara automaticamente el depdsito de agua
limpia del robot, que reanudara la limpieza.

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar
y secar las mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y

vuelve a la estacién base para cargarse, la estacion

base vaciard automaticamente la caja de polvo y

después lavard y secara las mopas.

Nota:

Si la funcién de vaciado automatico esté desactivada en la
aplicacion, la estacion base no vaciarad automaticamente la
caja de polvo.

La estacion base vaciaré la caja de polvo segun el ajuste
en la aplicacion.

4. Limpieza del depésito de agua usada
Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el
depdsito de agua usada para evitar olores.

@ Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Depésito de agua usada

Después de cada uso

Depésito de agua limpia

Cepillos principales

Filtro de la caja de polvo

Cepillo lateral

Soportes de mopa

Una vez cada
2 semanas

Sensor de alfombras

Cada 6 a 12 meses

Sensores de precipicio

Cada 3 a 6 meses

Ventanilla del paragolpes

Paragolpes

Filtro de la bandeja de lavar

Unavezcadala
2 meses

Maédulo de calentamiento de la
bandeja de lavar

Una vez cada 6
meses

Zona de senalizacién de la
estacién base

Contactos de carga

Respiraderos de vaciado
automatico

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor VersalLift

Sensores laser 3D de doble
linea

Una vez al mes

Entrada de recarga automatica
de agua del robot

Parte inferior del robot

Una vez al mes

Caja de polvo

Ruedas principal

Rueda de ascenso auxiliar

Limpie cuando sea
necesario

Bolsa de polvo

Mopas

Cada 2 a 4 meses

Cada 1a 3 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y sustitucién depende del uso real. Si ocurre una
excepcién debido a circunstancias especiales, se recomienda un mantenimiento o sustitucién

inmediatos.
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Filtro de la bandeja de lavar

1. Retire el robot y extraiga el filtro de la bandeja de
lavar una vez finalizada la limpieza de la mopa.

Nota: El mdédulo de calentamiento de la bandeja de lavar

puede retener calor residual. Para evitar quemarse, tenga

cuidado al retirar el filtro de la bandeja de lavar.

2. Enjuague el filtro de la bandeja de lavar con agua
limpia, séquelo y vuelva a colocarlo en la bandeja
de lavar.

3. Use la aplicacion o pulse el botén 1 para
devolver el robot a la estacién base, o colédquelo
manualmente.

Fig. E-1

Mddulo de calentamiento de la bandeja de lavar

Durante el uso, el médulo de calentamiento de

la bandeja de lavar puede desarrollar cal. Para
eliminarla, extraiga el robot, vierta una pequena
cantidad de vinagre blanco (5 % de acido acético)
sobre la superficie del médulo de calentamiento y
limpie con una herramienta adecuada.

Nota:

Para evitar quemarse, antes de limpiar espere hasta que
la superficie del médulo de calentamiento se enfrie a
temperatura ambiente.

También se puede usar un descalcificador apropiado
segun las instrucciones que proporcione.

No afada vinagre blanco o descalcificador directamente
en el deposito de agua limpia para evitar una disfuncién.
No use herramientas afiladas o liquidos corrosivos

tales como 4cido clorhidrico para limpiar el médulo de
calentamiento.

Fig. E-2

Al

Bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depésito de polvo y deseche la
bolsa de polvo.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar

que polvo y restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio
seco.

3. Instale una nueva bolsa de polvo.
4. Reinstale la tapa del depdsito de polvo.

Fig. E-3

Depdsito de agua usada

1. Retire el depdsito de agua usada, abra la tapa y
vierta el agua usada.

2. Enjuague el depdsito de agua usada con agua
limpia y use una herramienta adecuada para
limpiar la pared interior del depdsito.

Nota: La bola flotante en el depésito de agua usada es una

pieza movil. No aplique demasiada fuerza al limpiarla para
evitar danarla.

Fig. E-4

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector del cepillo
hacia dentro para quitar el protector del cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.

Use una herramienta adecuada para retirar los
pelos enredados de los cepillos. Después de la

limpieza, presione firmemente para introducir los
cepillos en el soporte del cepillo principal hasta
que escuche un chasquido.

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales

para evitar lesiones.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,
inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclindndolo hacia abajo.

IN

. Alinee la parte delantera del protector del cepillo
con la ranura, insértelo inclindndolo hacia abajo, y
luego presiénelo en su lugar.

Fig. E-5

Cepillo lateral

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador,
quite el pelo del cepillo, y vuelva a enroscarlo.
Fig. E-6

Rueda omnidireccional

Nota:

« Use una herramienta como un pequerio destornillador
para separar el eje y el neumatico de la rueda
omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.

« Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y
vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig. E-7

Ruedas de ascenso auxiliares y ruedas
principales

1. Gire la rueda de ascenso auxiliar hasta que
la flecha "OUT" apunte hacia arriba y, a
continuacién, saque la rueda.

2. Utilice una herramienta adecuada para quitar los
pelos enredados en la rueda principal y la rueda
de ascenso auxiliar.

3. Después de limpiar, gire la rueda principal para
alinear las dos flechas (véase la Figura @). A
continuacién, con la flecha "IN" apuntando hacia
abajo, inserte las ruedas de ascenso auxiliares
izquierda y derecha como corresponde hasta que
encajen en su sitio. (véase la Figura @).

Fig. E-8

Soportes de mopa

Retire y limpie los soportes de mopa.
Fig. E-9

Retire las mopas de los soportes de mopa para
sustituirlas.

Fig. E-10

Caja de polvo y filtro

1. Presione la presilla de la caja de polvo para retirar
la caja de polvo.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja
de polvo. Golpee suavemente la canasta del filtro
para eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u

objetos afilados para evitar dafios.

3. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

« Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.
No utilice detergente.

¢ Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig. E-11

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot con un trapo suave y
seco, como se muestra en la figura:
Sensores laser 3D de doble linea
. Ventanilla del paragolpes
. Sensor VersaLift
. Sensor de bordes
. Paragolpes

. Sensores de precipicio
Sensor de alfombra

NO O~ NN~

Nota: Un pafio himedo puede danar los elementos sensibles
dentro del robot y la estacién base. Utilice un pario seco para
la limpieza.

Fig. E-12

Zona de seiializacién, contactos de carga

y salidas para el vaciado automatico

Con un pafio suave y seco, limpie los contactos de
carga, la zona de sefalizacién y las salidas para el
vaciado automatico.

Fig. E-13

El robot cuenta con una bateria de iones de litio
de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria

permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.
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Resolucion de problemas

Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se
enciende.

La baterfa tiene poca carga. Recargue el robot en la
estacion base e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o
demasiado alta. Se recomienda utilizar el robot en
entornos con una temperatura ambiente superior a 0 °C
(32 °F) e inferior a 40 °C (104 °F).

El robot no se
carga.

La estacion base no esté conectada a la fuente de
alimentacién, asegurese de que ambos extremos del cable
de alimentacién estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la
estacion base y el robot es deficiente, limpie los contactos
de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores del
robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
encontrar y regre-
sar a la estacion
base.

La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por
ejemplo la puerta esta cerrada.

La estacion base estd desconectada de la alimentacion o
se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte
la estacion base a la alimentacién o coloque el robot en la
estacion base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacién
base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera a
crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacién base, es posible que no
pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo caso
deberéd colocar manualmente el robot en la estacion base.
Limpie la zona de sefalizacion de la estacion base para
eliminar el polvo o la suciedad.

Problema Solucién Problema Solucién
* Se necesitan aproximadamente 3,5 horas para cargar El robot no * Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar
completamente el robot cuando la baterfa tiene poca reanuda la (DND), el cual evitara que reanude la limpieza.
carga. limpieza después * Elrobot no reanudaré la limpieza después de colocarlo
La velocidad de * Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo de ?a carga. P manualmente en la estacion base o enviarlo a cargar

carga es lenta.

especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracién de la baterfa.
Los contactos de carga del robot y la estacion base
pueden estar sucios, limpielos con un pafo seco.

mediante la app o el botén (O

El robot no puede
conectarse a la
red wifi.

La contrasefa de la red wifi es incorrecta. Asegurese de
que la contrasefa utilizada para conectarse a la red wifi
sea correcta.

El robot no admite una conexion wifi de 5 GHz. Asegurese
de que el robot esté conectado a una conexion wifi de
24 GHz.

La sefal de wifi es débil. Asegurese de que el robot esté
en un area con buena cobertura wifi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

El robot se atasca
delante de la
estacion base y
no puede volver a
la estacion.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
delante de la estacién base para evitar que el robot esta
bloqueado.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacion
base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso
de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacién base a un lugar diferente
y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extension de rampa esta
instalada correctamente.

El ruido aumenta
mientras el
robot estd en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo estéd obstruido.
Si es asi, limpielo o sustittyalo.

Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos
principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire
cualquier objeto duro.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.
Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

La estacién no
puede vaciar
automaticamente
la caja de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depésito de polvo
estd llena.

Si la bolsa de polvo no esta llena, compruebe si hay
obstruccién en los respiraderos de vaciado automatico del
robot, la estacién base o la caja de polvo. Si es asi, limpie
oportunamente la parte bloqueada.

El robot se mueve
sin seguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacién y pantuflas
deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda
principal resbale. Se recomienda secar los lugares mojados
antes de usar el robot.

Limpie la ventanilla del paragolpes y los sensores laser 3D
de doble linea del robot con un pafo limpio y suave y para
mantenerlos limpios y desobstruidos.

El nivel de agua en
la bandeja de lavar
es anémalo.

Compruebe si el sellado del depésito de agua usada
estd suelto o no esté instalado correctamente vy, en caso
afirmativo, reajustelo manualmente. Si el problema persiste,
contacte con el equipo de servicio postventa.

Presione suavemente el depdsito de agua usada para
asegurarse de que estd instalado correctamente.

Retire el filtro de la bandeja de lavar y compruebe si la
salida de agua estd bloqueada y limpiela.

Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afada
liquido distinto a la solucién de limpieza aprobada
oficialmente.

El robot no se
apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se
recomienda mover el robot desde la estacién base y luego
mantener pulsado el botén de encendido durante

3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos

para forzar el apagado del robot. Si el problema persiste,
contacte con el servicio postventa.

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar
estén abiertas.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado

y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El soporte de
mopa se sube de
manera anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos
extrafos atascados en él, e intente reiniciar el robot. Si
el problema persiste, contacte con el equipo de servicio
postventa.

Hay agua debajo
del depésito de
agua limpia o
alrededor de la

junta de sellado.

Cuando se extrae el depdsito de agua limpia, algo de agua
del tubo puede quedar debajo del depdsito o alrededor de
la junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo
seco.
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Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Estacién base

Modelo

RLL37CEO

Modelo

RCLEO107C

Tiempo de carga

Aprox. 3,5 horas

Entrada nominal

220-240 V ~ 50-60 Hz

Tension asignada

144V =

Potencia nominal

75 W

Frecuencia de funcionamiento

2400-2483,5 MHz

Potencia méxima de salida

<20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia
de al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Bateria de iones de litio recargable

Modelo R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Tipo lones de litio

Cantidad 1

Capacidad asignada 4,8 Ah

75

(durante la carga y el secado)

Salida nominal 20V=2A
P . .

otencia nomeral 700 W
(durante el vaciado de polvo)
Potencia nominal
(durante la limpieza con agua 640 W
caliente)
P i inal

otencia nomina 80 W

Nota:

* La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente) se calcula a partir del valor de
potencia durante el periodo representativo (temperatura de agua 25 °C).

* La potencia nominal (durante la carga y el secado) se calcula a partir del valor de potencia
durante un periodo de carga completa (temperatura ambiente 23 °C + 2 °C).

Eliminacion y retirada
de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene
sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de
que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de
tirarlo;

— el aparato debe desconectarse del suministro
eléctrico cuando se retire la bateria;

— asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacién y agote la bateria al maximo.

Las baterias que no se necesiten deben desecharse
en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser
expulsado de la baterfa. Si ocurre un contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada
para retirar los tornillos de la parte posterior del
robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la
placa PCB para retirar la bateria.

Informacién RAEE

Todos los productos que llevan este
E simbolo son residuos de aparatos eléctricos
y electronicos (RAEE segun la directiva
2012/19/UE) que no deben mezclarse
con residuos domésticos sin clasificar. En
cambio, debe proteger la salud humana y
el medio ambiente entregando sus residuos
de aparatos a un punto de recogida
designado para el reciclaje de basura
de aparatos eléctricos y electrénicos,
nombrado por el gobierno o las autoridades
locales. La correcta eliminacion y reciclaje
ayudaran a evitar posibles consecuencias
negativas para el medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para més informacién
acerca de la ubicacién asi como términos y
condiciones de tales puntos de recogida.
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Informacje o bezpieczenstwie

Aby unikng¢ porazenia pradem elektrycznym, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych nieprawidtowym
postugiwaniem sie urzadzeniem, zanim go uzyjesz, uwaznie przeczytaj instrukcje obstugi i zachowaj jg do
wgladu w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania

* Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym
doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajduja sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czysci¢ urzagdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

* Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z zasilaczem z nim dostarczanym.

* To urzadzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich
umiejetnosciach.

* Uprzatnij teren, ktdéry ma byc¢ czyszczony. Nie wolno zezwalaé, by dzieci uzywaty urzgdzenia do zabawy.

Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego
pracy.

* Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzadzenia w tazienkach ani wokét basendw.

* Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

* Upewnij sie, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywaj
urzgdzenia.

 Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym przewodem lub zespotem
dostepnym u producenta lub u jego przedstawiciela serwisowego.
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Informacje o bezpieczenstwie

Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu bez bariery ochronne;.

Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Robota uzywaj w miejscach, w ktérych temperatura otoczenia miesci sie w zakresie od 0°C do 40°C.
Dopilnuj, by na podtodze nie byto rozlanych cieczy ani lepkich substancji.

Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkéd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzgdzenie.

Usun delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego robota.

Narzedzie do czyszczenia nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktérym przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

Dzieci, zwierzat domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgcznie czystg wode z dodatkiem zatwierdzonych przez
producenta srodkdw czyszczacych. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny.
Proporcje roztworu czyszczacego do czystej wody mozna sprawdzi¢ na butelce z roztworem. Srodki
czyszczace nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do zbierania tatwopalnych
cieczy, zracych cieczy, nierozcienczonych kwaséw ani rozpuszczalnikow.

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotéw
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatkac urzadzenie.

Wityczke nalezy wyja¢ z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzgdzenia.
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Informacje o bezpieczenstwie

Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg $cierkg ani nie zmywaj zadng cieczg. Po wyczyszczeniu

wszystkich elementdw, ktére mozna umyc¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je
doktadnie wysuszyc.

Uzywaj tego urzadzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponosza

odpowiedzialno$c¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

Baterie i tadowanie

79

OSTRZEZENIE: Przed tadowaniem baterii nietadowalnych.

Nie uzywaj baterii ani stacji bazowych innych producentéw. Robot moze by¢ uzywany tylko ze stacja
bazowg modelu RCLEO107C.

Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac baterii lub stacji bazowe;j.

Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrédta ciepta.

Nie uzywaj mokrej $ciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykéw tadowania stacji bazowe).

Zuzytych baterii nie utylizuj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne baterie nalezy poddac utylizacji w
odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

W razie uszkodzenia lub zerwania przewodu zasilajgcego niezwtocznie zaprzestan uzytkowania wyrobu i
skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu i w miare mozliwosci przechowuj go w
oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nataduj go do petna, wytgcz i ztd6z w chtodnym,
suchym miejscu. Baterie nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie
do jej nadmiernego roztadowania.

Informacje o bezpieczenstwie

Informacja o bezpieczenstwie laserowym
* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLL37CEO spetnia wymogi Dyrektywy 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji
zgodnoéci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegdtowy e-podrecznik w wiekszej liczbie jezykéw mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Opis produktu

1. Przycisk dokowania (OO

Wciénij, aby odestac robota do stacji bazowej

Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby

dezaktywowac blokade rodzicielskg

2. Przycisk zasilania / czyszczenia

Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢

lub wytaczy¢

Wcisnij, aby rozpoczaé czyszczenie po wtaczeniu

robota

Kotowy wskaznik stanu

« Ciagty niebieski: czyszczenie (nalezy wtaczyé w
aplikacji) lub czyszczenie zakonczone

» Ciggty zielony: tadowanie

* Migajacy pomaranczowy: btad

Wskaznik stanu przycisku

» Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie

zakoniczone

Pulsujacy biaty: tadowanie (akumulator nie jest

roztadowany)

Ciagty pomaranczowy: Oczekiwanie przy

niskim poziomie natadowania akumulatora lub

wstrzymanie przy niskim poziomie natadowania

akumulatora

Pulsujacy pomaranczowy: tadowanie (niski stan

natadowania akumulatora)

* Migajacy pomaranczowy: btad

Uwaga:

« Wcisnij dowolny przycisk na robocie, aby wstrzymac
robota podczas sprzatania lub powrotu do tadowania.
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.

« Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢ lub wytaczy¢ za
pomocy aplikacji Dreamehome.

. Lampka pomocnicza LED

. Kamera Al IR

. Kamera Al HD

. Czujnik VersaLift

Uwaga: Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania, taduje

sie w stacji bazowej lub czysci miejsca o niskim przeswicie,

czujnik VersaLift zostaje obnizony. Robota nie nalezy

o0 bW

przesuwac w czasie, gdy czysci miejsca o niskim przeswicie,

gdyz moze to wptynaé¢ na jego pozycjonowanie.

7. Zderzak

8. Okno zderzaka

9. Dwuliniowe czujniki laserowe 3D

10. Przycisk Reset/Wskaznik Wi-Fi

* Weciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
przywroci¢ ustawienia fabryczne

11. Pokrywa

12. Wyloty automatycznego odpowietrzania

13. Czujnik krawedzi

14. Styki tadowania

15. Wlot automatycznego uzupetniania wody

16. Ztacza

17. Czujniki uskoku

18. Czujnik dywanu

19. Zespot przedtuzenia szczotki bocznej

20. Ostona szczotki

21. Pomocnicze kétko wspinaczkowe

22. Koto gtéwne

23. Zespot przedtuzacza mopa

24. Kétko wielokierunkowe

25. Szczotki gtéwne

26. Pomocnicze kétko wspinaczkowe

27. Koto gtéwne

28.Zaciski ostony szczotki

29. Otwory montazowe uchwytu podktadki mopa
30. Kétko samonastawne

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Wyloty automatycznego odpowietrzania
2. Filtr

3. Zatrzask pojemnika na kurz

4. Zacisk filtra

Rys. A-2

Zespo6t mopa

1. Miejsce mocowania podktadki mopa
2. Uchwyt podktadki mopa
3. Podktadka mopa

Rys. A-3

Stacja bazowa

. Pokrywa

. Zbiornik na brudna wode
. Zbiornik na czystg wode

. Pokrywa zbiornika na kurz
. Tarka

. Filtr tarki
Modut grzewczy

. Ptytka rozszerzajaca rampe
. Zacisk zbiornika na wode
10. Kulka ptywajaca
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11. Zacisk zbiornika na wode

12. Rura wodna

13. Filtr

14. Ptywak

15. Modut automatycznego dozownika $rodka

czyszczacego - jednokomorowy

16. Filtr

17. Wyloty automatycznego odpowietrzania

18. Obszar sygnalizacji

19. Wskaznik stanu

» Ciagty biaty: stacja bazowa jest podtagczona do
zasilania

 Ciggty pomaraniczowy: stacja bazowa ma btad

20. Szczelina worka na kurz

21. Styki tadowania

22. Wylot automatycznego dodawania wody

23. Gniazdo zasilania

24. Szczelina do magazynowania kabla zasilajgcego

Rys. A-4

® Przygotowanie domu

1. Przed rozpoczeciem czyszczenia prosze usungé
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne
przedmioty oraz posprzata¢ kable, tkaniny,
zabawki, twarde przedmioty i ostre obiekty
lezace na podtodze, aby unikna¢ zaplatania sie,
porysowania lub przewrécenia przez robota, co
moze prowadzi¢ do uszkodzen lub strat.

2. Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na
krawedzi schoddw, aby zapewni¢ bezproblemowe
dziatanie robota.

3. Otworz drzwi pomieszczenia do sprzatania i
ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby zostawi¢
wiecej przestrzeni.

4. Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi
miejscami wymagajacymi sprzatania, nie stawaj
przed nim, przed progiem, korytarzem lub
waskimi miejscami.

Uwaga:

« Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go podczas

sprzatania, aby na czas usuwac¢ ewentualne przeszkody.
Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze

oswietlenie w zacienionym otoczeniu.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i cze$ci zabawek ani ostrych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze dojé¢ do porysowania podtoza.

Rys. B

® Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowa i podtacz jg do gniazdka
elektrycznego
Umies$¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie
otwartym , z dobrym sygnatem Wi-Fi. Wokét
urzadzenia pozostaw wystarczajaco duzo miejsca, jak
przedstawiono na ilustracji, a z zacienionego obszaru
usun wszystkie przedmioty. Nastgpnie wtéz wtyczke
przewodu zasilajgcego do gniazda w stacji bazowej, a
druga wtyczke wetknij do gniazdka elektrycznego.

Uwaga:

* Mocno wtdz wtyczke przewodu zasilajgcego do gniazda
od dotu, az kontrolka sie zadwieci.
Dopilnuj, by zaden przedmiot nie blokowat obszaru

sygnalizacji.
Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub

dywanéw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na
ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

2. Zainstaluj ptytke przedtuzajaca rampy

Uwaga:

o Przed uzyciem sprawdz, czy filtr tarki poprawnie zatozony.

 Filtr tarki mozna wyja¢ do czyszczenia podczas rutynowe;j
konserwacji.

3. Usun zabezpieczenie robota i zainstaluj zespot
mopa

4. taczenie z aplikacjag Dreamehome

(1) Chcac wiaczyé robota, weisnij przycisk zasilania

na robocie na 3 sekundy. Zeskanuj kod QR

znajdujacy sie pod pokrywa robota lub wyszukaj

,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby jg pobraé i

zainstalowac.

(2) Otworz aplikacje Dreamehome, stuknij ,Zeskanuj

kod QR, aby potaczy¢”, a nastepnie ponownie

zeskanuj ten sam kod QR na robocie, aby doda¢

urzadzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji,

aby nawigzac¢ potgczenie Wi-Fi.

@ Wskaznik Wi-Fi

¢ Miga powoli: Do potgczenia

* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potgczono

® Kod QR

Uwaga:

* Obstugiwana jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.
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« Aby zresetowac potaczenie Wi-Fi, powt6rz krok (2), a
nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu faktyczne
operacje moga odbiegac od instrukcji w tym podreczniku.
Stosuj sie do instrukcji w oparciu o biezaca wersje
aplikacji.

5. Podtacz robota do stacji bazowej

Umiesc¢ robota w stacji bazowej w taki sposéb,

by zespét mopa byt zwrécony ku tarce. Wowczas
ustyszysz instrukcje gtosowa, gdy robot pomyslnie
potaczy sie ze stacjg bazowa. Po petnym
natadowaniu akumulatora robota kontrolki stanu
robota i stacji bazowej beda $wieci¢ przez 10 minut,
a nastepnie zgasna.

Uwaga: Zaleca sig petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po
wyczerpaniu sie baterii, recznie potgcz go ze stacjg bazowg i
nataduj.

6. Dodaj roztwor czyszczacy

(1) Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyjmij modut

automatycznego dozownika $rodka czyszczacego.

(2)Otworz gorna pokrywe modutu i dodaj srodek

CzyszCzacy.

(3) Zamknij pokrywe modutu, w6z go z powrotem
do stacji bazowej, a nastepnie ponownie zat6z
pokrywe pojemnika na kurz. Srodek czyszczacy
bedzie dodawany automatycznie podczas pracy.
Uwaga:

* Modut automatycznego dozownika mozna napetni¢
$rodkiem czyszczacym. Nie nalezy stosowac zadnego
innego $rodka, niz zalecany przez producenta, gdyz grozi
to niewtasciwym dziataniem urzadzenia.
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e Zainstaluj modut automatycznego dozownika $rodka
czyszczacedo tak, aby zatrzasnat sie na swoim miejscu.

7. Dodaj wody do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i

napetnij go czystg woda. Nastepnie zainstaluj go na

powrét w stacji bazowej.

Uwaga: Nie dodawaj goragcej wody do zbiornika, gdyz moze

to spowodowac jego odksztatcenie.

Rys. C-1-Rys. C-7

® Uzytkowanie

Wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtgczenie robota. Kontrolka zasilania
nadal bedzie $wieci¢. Mozna tez umiescic robota
w stacji bazowej, dopasowujac styki tadujace
robota do stykdéw stacji bazowej, a robot wtaczy
sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Chcac
wytgczy¢ robota odsun go od stacji bazowej, po
czym wcisénij przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy, stosuj sie
do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powréci do stacji bazowej, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wciénij dowolny przycisk, aby go
wstrzymac.

Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut,
automatycznie wchodzi w tryb uspienia. Wytacza
sie wszystkie wskazniki na robocie. Wcisnij dowolny
przycisk na robocie badz uzyj aplikacji, aby go
obudzi¢.

Uwaga: Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji
bazowej, biezgcy proces czyszczenia zostanie zakoriczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powrdci do stacji bazowej w celu
natadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzysta¢ z tej funkcji, aktywuj ja w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadza¢”
(DND), nie wznowi sprzatania. Tryb DND jest
domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac¢
okres DND. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-
8:00.

Uwaga:

« W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg

wykonywane.
* Robot wznowi sprzatanie po uptywie okresu DND.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowa¢ lub nie moze sie
wytaczy¢, wcisnij przycisk zasilania na 10 sekund,

co spowoduje wymuszone wytgczenie urzadzenia.
Nastepnie wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtaczenie robota.

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Przy pierwszym uruchomieniu, po zainstalowaniu
zespotéw mopdw, robot bedzie domyslnie pracowat w trybie
,Odkurzania i mopowania”. Chcac wybraé tryb czyszczenia
przejdz do ustawien trybu czyszczenia w aplikacji i wybierz
jedng z trzech dodatkowych opcji:

® Mopowanie po odkurzaniu

@ Odkurzanie

® Mopowanie

1. Rozpoczecie czyszczenia
W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej
nacisnij przycisk zasilania na robocie lub postuz
sie aplikacja. Nastepnie robot zaplanuje optymalng
trase czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o
stworzong mape.
Uwaga:
« Aby zapewni¢ tatwy powrdt robota do stacji bazowej

po czyszczeniu, zaleca sig jego uruchamianie ze stacji

bazowej.
Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczgciem

mopowania przez robota, czekaj cierpliwie.
Podczas pracy nie poruszaj stacja bazowa, zbiornikiem na

czystg wode, zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

Aby uniknac¢ oparzen, w trakcie pracy stacji bazowej nie
nalezy dotyka¢ wylotu wody ani modutu grzewczego.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie
powracac¢ do stacji bazowej, aby wypra¢ $cierki
mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong
w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
pojemnik robota na czystg wode, a robot wznowi
sprzatanie.
3. Automatyczne oprdznianie pojemnika na kurz
oraz pranie i suszenie naktadki mopa
Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego
powrocie do stacji bazowej celem natadowania
akumulatora, stacja automatycznie oprézni pojemnik
na kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy podktadki
mopa.
Uwaga:

« Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytaczona w aplikacji,
stacja bazowa nie bedzie automatycznie opréznia¢
pojemnika na kurz.

¢ Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz zgodnie
z ustawieniami w aplikacji.

4. Oczy$¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakoriczy zadanie, umyj pojemnik na
brudng wode ze zuzyta wodg, co zapobiegnie
powstawaniu nieprzyjemnych zapachoéw.
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@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Zbiornik na czystg wode

Szczotki gtéwne

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Uchwyty podktadki mopa

Raz na 2 tygodnie

Raz na 6-12 miesiecy

Czujniki uskoku

Raz na 3—-6 miesiecy

Okno zderzaka

Zderzak

Filtr tarki

Raz na 1 do 2 miesiecy

Modut grzewczy tarki

Co 6 miesigcy

Obszar sygnalizacji stacji
bazowej

Styki tadowania

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik VersaLift

3D

Dwuliniowe czujniki laserowe

Raz na miesigc

Wilot automatycznego
uzupetniania wody robota

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Kétka gtowne

Pomocnicze kétka do
pokonywania przeszkod

Czy$¢ w miare
potrzeby

Czesé E:ﬁ:;?\t’\l":é;sc Okres wymiany Czesé E:S:;?\t’y:‘g’isc Okres wymiany
Zbiornik na brudna wode Po kazdym uzyciu Czujnik dywanu

Worek na kurz

Podktadki mopa

Raz na 2-4 miesiagce

Raz na 1-3 miesiecy
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Uwaga: Czestotliwo$¢ wykonywania zabiegéw konserwacyjnych i wymiany elementéw zalezy
od rzeczywistych warunkéw uzytkowania. Jesli wystapi wyjatek ze wzgledu na szczegélne
okolicznosci, zalecamy niezwtoczne dokonanie przegladu lub wymiane czesci.

Filtr tarki

1. Po zakonczeniu prania podktadek mopa wyjmij
robota i wymontuj filtr tarki.
Uwaga: Modut grzewczy tarki moze utrzymywac¢ ciepto

resztkowe. Aby uniknag¢ oparzen, wyjmujac tarke nalezy
zachowa¢ ostroznosc.

2. Wyptucz filtr tarki czysta woda, wytrzyj go do
sucha, a nastepnie zamontuj go ponownie w
tarce.

3. Odeslij robota do stacji bazowej za pomocg
aplikacji lub przez naciéniecie przycisku O albo
przenie$ go recznie.

Rys. E-1

Modut grzewczy tarki

Wraz z uzytkowaniem modutu grzewczego moze sie
na nim gromadzi¢ kamien. Aby go usuna¢, wyjmij
robota, wylej niewielka ilo$¢ biatego octu (5% kwasu
octowego) na powierzchnie modutu grzewczego i
wyczy$¢ go odpowiednim narzedziem.

Uwaga:

Aby zapobiec poparzeniom, przed przystapieniem do
czyszczenia modutu grzewczego nalezy poczekac do jego
ostygnigcia do temperatury pokojowe;j.

Mozna réwniez zastosowac odpowiedni odkamieniacz
zgodnie z dotgczong do niego instrukcja.

Nie dodawaj biatego octu ani $rodka odkamieniajacego
bezposrednio do zbiornika na czysta wode, gdyz grozi to
nieprawidtowym dziataniem urzadzenia.

Do czyszczenia modutu grzewczego nie nalezy uzywac
ostrych narzedzi ani zracych ptynéw, np. kwasu solnego.

Rys. E-2

1.

Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek.

Uwaga: Pociggniecie do géry za uchwyt uszczelni worek na
kurz, aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg Sciereczka.

3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj z powrotem pokrywe zbiornika na kurz.

Rys. E-3

Zbiornik na brudng wode

1.

Wyjmij zbiornik na brudng wodg, otwérz pokrywe i
wylej zawartos¢.

. Wyptucz zbiornik na brudng wode czystg wodg i

odpowiednim narzedziem wyczy$¢ wewnetrzng
$ciane zbiornika na brudng wode.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku na brudng wode jest
czescig ruchoma. Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczac ja,
aby unikna¢ jej uszkodzenia.

Rys. E-4

Szczotki gtéwne

1.

Wciénij zatrzaski ostony szczotki do érodka, aby
wyja¢ ostoneg, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposéb przestawiony na

ilustracji. Do usunigcia wtoséw zaplgtanych

w szczotki uzyj odpowiedniego narzedzia. Po
wyczyszczeniu wciénij szczotki mocno do uchwytu
gtéwnych szczotek, az zatrzasna sig¢ na swoim
miejscu.

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy

zachowac ostroznosc, aby uniknag¢ obrazen ciata.

3. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gérze,

wsun go w otwory w dét pod katem.

N

. Wyréwnaj przedni koniec ostony szczotek ze
szczeling, wsun jg w dét pod katem, a nastepnie
wcisnij na swoje miejsce.

Rys. E-5

Szczotka boczna

Srubokretem odkreé szczotke boczna, usun z niej
wtosy, a nastepnie przykreé z powrotem.
Rys. E-6

Kétko wielokierunkowe

Uwaga:

« Matym $rubokretem oddziel o$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

* Wyptucz kdtko wielokierunkowe pod biezacg woda i zatdz
z powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. E-7

Pomocnicze kétka wspinaczkowe i kotka gtowne

1. Obré¢ pomocnicze kétko wspinaczkowe w taki
sposob, by strzatka ,OUT” byta skierowana ku
gorze, a nastepnie wyciagnij koétko.

N

. Odpowiednim narzedziem usun wtosy
zaplatane w kétko gtéwne i pomocnicze kétko
wspinaczkowe.
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3. Po wyczyszczeniu obréé kétko gtéwne ustawiajac

dwie strzatki w linii (patrz Rysunek ). Nastepnie,
po ustawieniu strzatkg ,IN” w dét, wtéz odpowiednio
lewe i prawe pomocnicze kétko wspinaczkowe, az
zatrzasng sie na swoim miejscu. (patrz Rysunek @).

Rys. E-8

Uchwyty podktadki mopa

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.
Rys. E-9

Podktadki mopa

Zdejmij podktadki mopa z uchwytéw i wymien je.
Rys. E-10

Pojemnik na kurz i filtr

. Naci$nij zatrzask pojemnika na kurz, aby wyja¢
pojemnik.

. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij pojemnik
na kurz. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usungé
brud.

—_

N

Uwaga: Nie probuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi

przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

3. Wyptucz woda pojemnik na kurz i filtr, wysusz je
catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

« Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czysta woda. Nie uzywaj
detergentu.

« Pojemnika na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. E-11
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Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj miekka i sucha $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:
1. Dwuliniowe czujniki laserowe 3D
. Okno zderzaka
. Czujnik VersaLift
. Czujnik krawedzi
. Zderzak
. Czujniki uskoku
Czujnik dywanu
Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki.

Rys. E-12

Wyloty automatycznego odpowietrzania,
styki tadowania i obszar sygnalizacji

Wyloty automatycznego odpowietrzania, styki
tadowania i obszar sygnalizacji przetrzyj migkka,
suchg $ciereczka.

Rys. E-13

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
0 wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowa¢ jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany
przez dtuzszy czas, wytacz go i zt6z. Aby uniknagé
szkdd wskutek nadmiernego roztadowania, robota
nalezy dotadowywac przynajmniej raz na trzy
miesigce.
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Rozwigzywanie problemow

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza
sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji
bazowej i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Zaleca sie uzytkowanie robota w temperaturze otoczenia
od 0°C (32°F) do 40°C (104°F).

Robot nie taduje
sie.

Stacja bazowa nie jest podtaczona do Zrédta zasilania,
sprawdz, czy wtyczki po obydwu koricach przewodu
zasilajacego sa prawidtowo wtozone do gniazd.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i
robocie, oczy$¢ styki tadowania.

Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiego$ ciata
obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie moze
znalez¢ i powrdécic
do stacji bazowe;j.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
zamknigte drzwi.

Stacja bazowa zostata odtagczona od zasilania lub poruszona,
gdy robot znajdowat sie poza stacja. Potacz stacje bazowa z
zasilaniem lub umie$¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkdd wokoét stacji bazowej. Ustaw stacje
bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowacé ponowne jego
pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy,
jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot

jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
powréci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne
jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i
$mieci.

Robot nie taczy
sig z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto
uzywane do taczenia sig z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Robota nalezy
potaczy¢ z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze
o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z
aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot utyka przed
stacja bazowa i nie
moze powrdéci¢ do
niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po

obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Robot moze élizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg
jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usur nadmiar
wody przed podjeciem ponownej préby.

Zaleca sie przesunigcie stacji bazowej w innej miejsce i
sprobowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajaca rampy jest prawidtowo
zamontowana.

Robot nie wytgcza
sig.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. W celu
wytgczenia robota zaleca sig odsunigcie robota od stacji
bazowej, a nastepnie wcisnigcie przycisku zasilania na 3
sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujgc czynnos$¢

1, nalezy wcisna¢ przycisk zasilania na 10 sekund, co
spowoduje wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli

problem sie utrzymuje, skontaktuj sig z dziatem obstugi
posprzedaznej.
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Rozwigzywanie probleméw

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Niska predkos¢
tadowania.

* Petne natadowanie akumulatora robota trwa 3,5 godziny,
jezeli akumulator jest roztadowany.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem
okreslonym w specyfikacji technicznej, predko$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sig, aby wydtuzy¢ trwatos¢
akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej mogg by¢
zabrudzone, wytrzyj je suchg $ciereczka.

Robot nie wznawia
sprzatania po
tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony na tryb ,Nie
przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzatania.

Robot nie wznawia sprzatania po recznym
umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do
tadowania za pomoca aplikacji lub przycisku O.

Hatas zwieksza
sie, gdy robot
pracuje.

Sprawd?z, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli
tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotki
gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i
usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Stacja nie moze
automatycznie
oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$
przeszkody na wylotach automatycznego odpowietrzania
robota, stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim
przypadku wyczy$¢ na czas zablokowang czesc.

Robot porusza sie,
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
posprzatac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, $liskich powierzchniach powoduje
poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych
miejsc przed uzyciem robota.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D
w robocie czysta, miekka i $ciereczka, aby utrzymac go w
czystosci i wolnym od przeszkdd.

Poziom wody
na tarce nie jest
prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku na brudng wode nie
jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj
w razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj
sie z zespotem serwisu posprzedazowego.

Delikatnie wcisnij w dét zbiornik na brudng wode, aby mie¢
pewnos¢, ze jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie
jest zatkany; jesli jest, udroznij go.

Sprawdz $rodek czyszczacy. Nie dodawaj innej cieczy niz
oficjalnie zaaprobowany $rodek czyszczacy.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktoére maja byc¢
czyszczone.

Upewnij sig, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sa
otwarte.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢
mokre lub $liskie, powodujac poslizg robota i niewtasciwe
dziatanie. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Uchwyt podktadki
mopa jest
nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w
nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom robota ponownie.
Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem
serwisu posprzedazowego.

Pod zbiornikiem
na czysta wode
lub wokot
uszczelki jest

woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod
zbiornikiem lub wokét uszczelki moze pozostawac nieco
wody. To jest normalne. Wytrzyj suchg $ciereczka.
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W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com

Dane techniczne

Stacja bazowa

Model

RLL37CEO

Model RCLE0107C

Czas tadowania

Okoto 3,5 godz.

Znamionowa moc wejéciowa 220-240 V~ 50-60 Hz

Napiecie znamionowe

144V =

Moc znamionowa

75 W

Czestotliwos$¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

<20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika nalezy
zachowa¢ odlegto$¢ przynajmniej 20 cm.

Akumulator litowo-jonowy

Model R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Typ Li-ion

Liczba 1

Pojemnos$¢ znamionowa 4,8 Ah

Znamionowa moc wyjéciowa 20V=2A

Moc znamionowa

L 700 W
(podczas oprdzniania kurzu)
M )
oc znammngwa 40 W
(podczas mycia goracg woda)
M )
oc znamionowa S0wW

(podczas tadowania i suszenia)

Uwaga:

* Moc znamionowa (podczas mycia goraca woda) jest wyznaczana przez warto$¢ mocy w
okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25°C).

* Moc znamionowa (podczas tadowania i suszenia) jest okreslana na podstawie wartosci
mocy podczas okresu petnego obciagzenia (temperatura otoczenia 23°C + 2°C).
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Wyjecie i utylizacja

akumulatora

Whbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sa niebezpieczne dla Srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytgcznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego
sie recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac¢ z
urzadzenia;

— podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

— akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy
odtaczy¢ od Zrddta zasilania, po czym roztadowaé
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne baterie nalezy poddac utylizacji w
odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac¢ duzg iloscig
wody, po czym zasiegna¢ porady lekarskiej.
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Instruktaz usuwania:

1. Odwré¢ robota, za pomoca odpowiedniego
narzedzia odkreé $ruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowana, aby wyja¢ ten pierwszy.

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany
E zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie
z innymi odpadami komunalnymi.
Podlega on selektywnej zbidrce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest
z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczgcymi usuwania
odpaddw. Szczegdtowe informacje na ten
temat mozna uzyskaé w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktorym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw

c € tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych
z bezpieczenstwem uzytkowania,

ochrong zdrowia i ochrong $rodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny
zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej
przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac
(czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe

na koszt i w zakresie uzytkownika. W
przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych

lub serwisowych w instrukcji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien
ocenia¢ odmiennos$¢ stanu fizycznego
produktu od fizycznie nowego produktu.
W przypadku wykrycia lub stwierdzenia
jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie
podja¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)

lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji

(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia
stanu odmiennoéci moze doprowadzi¢
do trwatego uszkodzenia produktu.
Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajace z zaniedbania.

Szczegétowe informacje o warunkach
gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://
serwis.innpro.pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowaé
maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stoica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO
(litowo-polimerowy), ktéry z uwagi na swojg fizyczng
i chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzgdzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni

natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowaé
maksymalng zywotno$é¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywa¢ do poziomu ponizej 3,5V

lub 5% ogdlnej pojemnoéci. Nizsze wartosci, jak
np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzaé cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala

od storica i ujemnych temperatur.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het apparaat te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het apparaat gebruikt en te bewaren voor toekomstig
gebruik.

Gebruiksbeperkingen
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Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring
of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt geleverd.
Dit apparaat bevat batterijen die alleen door vakmensen kunnen worden vervangen.

Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen. Zorg
ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.

Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

Zorg ervoor dat het apparaat correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het apparaat anders niet.
Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een
samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.

Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.
Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als
handgreep voor de robot.

Veiligheidsinformatie

Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.
Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het apparaat gebruikt.

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan
stoot en deze beschadigt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

Gebruik het apparaat niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

Alleen schoon water en het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel mogen aan de schoonwatertank
worden toegevoegd. Voeg geen andere vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De
verhouding tussen het reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met
reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het apparaat niet om voorwerpen op te rapen zoals
stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het apparaat kunnen verstoppen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon te maken of te
onderhouden.
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Veiligheidsinformatie Veiligheidsinformatie

* Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Laat Informatie over laserveiligheid
wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken. « De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 norm voor
* Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.
KLASSE 1 LASERPRODUCT

Batterijen en opladen LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN

* WAARSCHUWING: Laad geen niet-oplaadbare batterijen op. EN 50689:2021
* Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden gebruikt met een
basisstation van het model RCLEO107C.
* Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of aan te passen.
* Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.
* Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of
schoon te maken.
* Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij een
geschikt recyclingbedrijf.
* Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem

contact op met de klantenservice. ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis
» Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard. Lees de gebruikershandleiding

* Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel deze uit en bewaar

deze op een koele droge plaats Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading van de Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLL37CEQ in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst

. van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
batteru te voorkomen. Voor een gedetailleerde e-handleiding in meerdere talen kunt u terecht op https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Productoverzicht

1. Docking-knop OO

Druk hierop om de robot terug te sturen naar het

basisstation

Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit

te schakelen

2. Aan/Uit/Reinigen-knop

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

Circulaire statusindicator

« Continu blauw: Reiniging (moet ingeschakeld zijn
in de app) of opruimen voltooid

» Continu groen: Opladen

* Knippert oranje: Fout

Knopstatusindicator

» Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)

 Continu oranje: In de wachtstand bij bijna lege
batterij of gepauzeerd bij bijna lege batterij

* Pulserend oranje: Opladen (batterij bijna leeg)

* Knippert oranje: Fout

Opmerking:

Druk op een willekeurige knop van de robot om te

pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert

om op te laden.

Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via

de Dreamehome-app.

3. LED-hulpverlichting

.

.
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4. Al IR-camera

5. Al HD-camera

6. VersalLift-sensor

Opmerking: De VersaLift-sensor wordt omlaag gebracht

wanneer de robot in stand-bymodus staat, aan het opladen

is op het basisstation of gebieden met weinig ruimte reinigt.

Verplaats de robot niet bij het reinigen van zones met een

geringe hoogte, omdat dit de positionering van de robot kan

beinvloeden.

7. Stootrand

8. Stootrandvenster

9. 3D dubbele-lijnlasersensoren

10. Resetknop/Wifi-indicator

* Houd 3 seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen

1. Klep

12. Opening voor automatisch ledigen

13. Randsensor

14. Oplaadcontacten

15. Automatische watervulinlaat

16. Connectoren

17. Afgrondsensor

18. Tapijtsensor

19. Verlengstuk voor zijborstel

20. Borstelbescherming

21. Hulpklimwiel

22. Hoofdwiel

23. MopExtend-montage

24. Rondomlopend wiel

25. Hoofdborstels

26. Hulpklimwiel

27. Hoofdwiel

28. Borstelbeschermingsclips

29. Montagegaten voor dweilpadhouder
30. Zwenkwiel

Afb. A-1

1. Opening voor automatisch ledigen
2. Filter

3. Stofbakklem

4. Filterklem

Afb. A-2

Dweileenheid

1. Bevestigingsoppervlak voor dweilpad
2. Dweilpadhouder
3. Dweilpad

Afb. A-3

Klep
. Vuilwatertank
. Schoonwatertank
. Stofreservoirdeksel
. Wasbord

. Wasbordfilter
Verwarmingsmodule

. Verlengplaat voor de oprit
. Watertankclip

10. Vlotterbal

11. Watertankclip

12. Waterleiding

O 00 NO~ U1 AN~

13. Filter

14. Vlotter

15. Automatische doseermodule voor

reinigingsmiddel - enkel compartiment

16. Filter

17. Openingen voor automatisch ledigen

18. Signaleringsvlak

19. Statusindicator

» Continu wit: Het basisstation is op de
stroomvoorziening aangesloten

« Continu oranje: Het basisstation heeft een fout

20. Stofzaksleuf

21. Oplaadcontacten

22. Automatische watervuluitlaat

23. Stroompoort

24. Opbergsleuf voor netsnoer

Afb. A-4

® Bereid uw huis voor

1. Verwijder vé6r het reinigen onstabiele, breekbare,
waardevolle of gevaarlijke voorwerpen en ruim
kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen
en scherpe voorwerpen op de vloer op om te
voorkomen dat ze verstrikt raken, gekrast of
omgestoten worden door de robot en schade
veroorzaken.

2. Plaats véor het reinigen een fysieke barriére bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag
u niet voér de robot, drempel, gang of smalle
plaatsen staan.

Opmerking:

« Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg
deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels

tijdig te verwijderen.
De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in

slecht verlichte omgevingen.
Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen

kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan de
vloer krassen oplopen.

Afb. B

® Véooér gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een
stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open

mogelijk is met een goed wifi-signaal. Laat genoeg

ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en

verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.

Steek het netsnoer in het basisstation en steek de

stekker in het stopcontact.

Opmerking:

¢ Duw het netsnoer goed naar boven totdat het
indicatielampje gaat branden.

Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak
blokkeren.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vioeren

of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het

basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.

2. Installeer de verlengplaat voor de oprit

Opmerking:

Zorg ervoor dat het wasbordfilter véo6r gebruik op zijn
plaats is geinstalleerd.

Het wasbordfilter kan worden verwijderd voor reiniging
tijdens routineonderhoud.

3. Verwijder de robotbeschermingen en installeer
de dweileenheid

4. Maak verbinding met de Dreamehome-app

(1) Houd de Aan/Uit-knop van de robot 3 seconden

ingedrukt om hem in te schakelen. Scan de QR-code

onder de robotafdekking of zoek "Dreamehome”

in de app-store om de app te downloaden en te

installeren.

(2) Open de Dreamehome-app, tik op "Scan

QR-code om verbinding te maken" en scan dezelfde

QR-code op de robot opnieuw om het apparaat

toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-

verbinding te voltooien.

@ Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken

* Aan: Verbonden

@ QR-code

Opmerking:

¢ Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

» Om wifi te resetten, herhaalt u stap (2) en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.
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« Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.

« Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

5. De robot verbinden met het basisstation

Plaats de robot op het basisstation met de

dweileenheid in de richting van het wasbord.

Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer

de robot met succes verbinding maakt met het

basisstation. Nadat de robot volledig is opgeladen,

zullen de statusindicatoren op de robot en het

basisstation gedurende 10 minuten blijven branden

en vervolgens dimmen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te

laden véor het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan

worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan

handmatig aan op het basisstation om het op te laden.

6. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek de

automatische doseermodule voor reinigingsmiddel

eruit.

(2) Open het bovenste deksel van de module en

voeg het reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van de module, plaats het

terug in het basisstation en breng vervolgens het

stofreservoirdeksel weer aan. Het reinigingsmiddel

wordt tijdens het gebruik automatisch toegevoegd.

Opmerking:

« De automatische oplossingsdispensermodule kan worden
gevuld met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg geen
andere vloeistof toe dan het officieel goedgekeurde
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reinigingsmiddel om storingen te helpen voorkomen.
« Installeer de automatische doseermodule voor
reinigingsmiddel tot deze op zijn plaats vastklikt.
7. Water aan de schoonwatertank toevoegen
Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul
de tank met schoon water. Plaats het vervolgens
terug in het basisstation.
Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan
vervorming van de tank veroorzaken.

Afb. C-1-Afb. C-7

® Hoe te gebruiken

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt om de
robot in te schakelen. De stroomindicator zal blijven
branden. Of plaats de robot op het basisstation
door de oplaadcontacten van de robot uit te lijnen
met die van het basisstation, waarna de robot
automatisch wordt ingeschakeld en begint op te
laden. Om de robot uit te schakelen, verwijdert u de
robot van het basisstation en houdt u de Aan/Uit-
knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt

geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer

de robot terugkeert naar het basisstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd,
gaat deze automatisch naar de slaapmodus. Alle
indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om
de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in
het basisstation wordt geplaatst, wordt het huidige
reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om op te laden. Na

het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te
kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND)

staat, zal deze het reinigen niet kunnen hervatten.
De DND-modus wordt in de fabriek standaard
uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de DND-
modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan

te passen. De DND-periode is standaard ingesteld

op 22:00-08:00.

Opmerking:

« De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

« De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Na het installeren van de dweileenheden zal de
robot tijdens het eerste gebruik standaard in de "Stofzuigen
en dweilen"-modus staan. Om de reinigingsmodus aan te
passen, gaat u naar de instellingen van de Reinigingsmodus
in de app en kiest u uit de volgende drie extra opties:

@ Dweilen na stofzuigen

@ Stofzuigen

® Dweilen

1. Starten met reiniging

Druk op de Aan/Uit-knop op de robot, of gebruik

de app om de robot te laten starten vanaf het

basisstation. De robot zal vervolgens de optimale

reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren

volgens de plattegrond.

Opmerking:

« Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het
basisstation om ervoor te zorgen dat de robot hier na het

reinigen gemakkelijk naar kan terugkeren.

De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot
begint te dweilen, wacht geduldig.

Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de

vuilwatertank of het wasbordfilter niet tijdens het gebruik.
Raak de waterafvoer of de verwarmingsmodule niet aan

terwijl het basisstation in werking is, om brandwonden te
voorkomen.
2. Automatisch wassen van de dweil
Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar
het basisstation om de dweilpads te wassen op basis
van de schoonmaakfrequentie van de dweilpads
die in de app is opgegeven. Het basisstation zal
automatisch de schoonwatercontainer van de robot
bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.
3. Automatisch ledigen van de stofbak en wassen
en drogen van de dweilpads
Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en
naar het basisstation terugkeert om op te laden, zal
het basisstation de stofbak automatisch ledigen en
vervolgens de dweilpads wassen en drogen.
Opmerking:
Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld

in de app, zal het basisstation de stofbak niet automatisch
leegmaken.

Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de
instelling in de app.

4. De vuilwatertank schoonmaken

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u
de vuilwatertank schoon te maken om geuren te
voorkomen.
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* Gebruik geen scherp gereedschap of bijtende vloeistoffen

Wasbordfilter Hoofdborstels
zoals zoutzuur om de verwarmingsmodule schoon te

1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het maken. 1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen om
wasbordfilter nadat de reiniging van de dweilpad Afb. E-2 de borstelbescherming te verwijderen en til de
is voltooid. borstels vervolgens uit de robot.

@ Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode
Vuilwatertank Na elk gebruik Tapijtsensor
/

Schoonwatertank Afgrondsensoren
Hoofdborstels Elke 6 tot 12 maanden Stootrandvenster
Stofbakfilter Eens per 2 weken Stootrand Eens per maand

- Elke 3 tot 6 maanden
Zijoorstel Automatische

Dweilpadhouders

Wasbordfilter

Elke 1 tot 2 maanden

Wasbordverwarmingsmo-
dule

Eens per 6 maanden

Signaleringsvlak van het
basisstation

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Rondomlopend wiel

Randsensor

VersalLift-sensor

3D dubbele-
lijnlasersensoren

Eens per maand
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watervulinlaat van de robot

Onderkant van de robot

Stofbak

Maak het schoon indien

Hoofdwielen .
nodig

Hulpklimwielen

Stofzak Elke 2 tot 4 maanden

Elke 1 tot 3 maanden

Dweilpads

Opmerking: De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk van het daadwerkelijke
gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt
snel onderhoud of vervanging aanbevolen.

Opmerking: De wasbordverwarmingsmodule kan restwarmte
vasthouden. Wees voorzichtig bij het verwijderen van het
wasbordfilter om verbranding te voorkomen.

2. Spoel het wasbordfilter af met schoon water, veeg
het schoon en plaats het vervolgens terug in het
wasbord.

3. Gebruik de app of druk op de knop 13 om de
robot terug te sturen naar het basisstation, of zet
de robot handmatig terug.

Afb. E-1

Wasbordverwarmingsmodule

Tijdens het gebruik kan er aanslag ontstaan op de

wasbordverwarmingsmodule. Om dit te verwijderen,

verwijdert u de robot, giet u een kleine hoeveelheid

witte azijn (5% azijnzuur) op het oppervlak van de

verwarmingsmodule en maakt u deze schoon met

geschikt gereedschap.

Opmerking:

* Om verbranding te voorkomen, moet u wachten tot het
oppervlak van de verwarmingsmodule is afgekoeld tot
kamertemperatuur voor u hem schoonmaakt.

U kunt ook een geschikte ontkalker gebruiken volgens de
instructies van de ontkalker.

Voeg geen witte azijn of ontkalker rechtstreeks toe aan de
schoonwatertank om storingen te voorkomen.

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de
stofzak weg.

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de

stofzak afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit

kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een
droge doek.

3. Plaats een nieuwe stofzak.

4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.

Afb. E-3

uilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet
het gebruikte water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water en
gebruik geschikt gereedschap om de binnenwand
van de vuilwatertank schoon te maken.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een

bewegend onderdeel. Gebruik niet teveel kracht tijdens het

reinigen zodat deze niet beschadigt.

Afb. E-4

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik een geschikt gereedschap om haren
te verwijderen die in de borstels verstrikt zijn
geraakt. Duw de borstels na het reinigen stevig
in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats
vastklikken.

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de

hoofdborstels om letsel te voorkomen.

3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit
met de sleuf, plaats deze schuin naar beneden en
druk het vervolgens op zijn plaats.

Afb. E-5

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier,
verwijder haren van de borstel en schroef deze weer
vast.

Afb. E-6
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Rondomlopend wiel

Opmerking:

« Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen
overmatige kracht.

« Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water
en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.

Afb. E-7

Hulpklimwielen en hoofdwielen

1. Draai het hulpklimwiel tot de pijl "UIT" omhoog
wijst en trek vervolgens het wiel eruit.

2. Gebruik een geschikt gereedschap om het haar
te verwijderen dat verstrikt zit in het hoofdwiel en
het hulpklimwiel.

3. Draai na het schoonmaken het hoofdwiel om de
twee pijlen uit te lijnen (zie afbeelding @®). Plaats
vervolgens de linker en rechter hulpklimwielen
met de "IN"-pijl omlaag gericht tot ze vastklikken.
(zie afbeelding @).

Afb. E-8

Dweilpadhouders

Verwijder de dweilpadhouders en maak ze schoon.
Afb. E-9
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Dweilpads

Verwijder de dweilpads uit de dweilpadhouder om
ze te vervangen.

Afb. E-10

Stofbak en filter

1. Druk op de stofbakklem om de stofbak te
verwijderen.

. Verwijder het filter van de stofbak en maak
vervolgens de stofbak leeg. Tik zachtjes op het
korfje van het filter om het vuil te verwijderen.

N

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken
met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

3. Spoel de stofbak en het filter af met water en
droog ze volledig af alvorens ze opnieuw te
installeren.

Opmerking:

* Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.
Gebruik geen schoonmaakmiddel.

o Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig
droog zijn.

Afb. E-11

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de afbeelding:
1. 3D dubbele-lijnlasersensoren

2. Stootrandvenster

3. VersalLift-sensor

4. Randsensor

5. Stootrand

6. Afgrondsensor

7. Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het basisstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. E-12

Openingen voor automatisch ledigen,

oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de openingen voor het automatisch legen, de
oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon met
een zachte, droge doek.

Afb. E-13

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van

de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op,
schakel het uit en bewaar het op een koele, droge
plaats. Om schade door overontlading te voorkomen,
moet u de robot minimaal één keer per drie
maanden opladen.

Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De robot schakelt
niet in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation
op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog.

Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0 °C (32 °F) en lager dan 40 °C (104 °F).

De robot laadt
niet op.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer
goed zijn aangesloten.

Het contact tussen de oplaadcontacten op het basisstation
en de robot is slecht, maak de oplaadcontacten schoon.
Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de
aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat zo is.

De robot kan het
basisstation niet
vinden en keert
niet terug.

* De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is
bijv. dicht.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
aangesloten of is verplaatst terwijl de robot er niet op
stond. Sluit het basisstation aan op de stroomvoorziening
of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het
basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat

deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal
aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de
robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze
mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u
de robot handmatig op het basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof
en vuil te verwijderen.

De robot kan geen
verbinding maken
met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer
of het wachtwoord waarmee u verbinding maakt met uw
wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding.

Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz
wifi-verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in
een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te
worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer
het opnieuw volgens de instructies.

De robot zit
vast véor het
basisstation en
kan er niet naar
terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten

of voér het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De robot kan wegglijden als de vloer véér het basisstation
heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en
probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere
plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Zorg ervoor dat de verlengplaat voor de oprit correct is
geinstalleerd.

De robot schakelt
niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet
wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de robot uit
het basisstation te halen en dan pas de Aan/Uit-knop

3 seconden in te drukken om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit
te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt
om uitschakeling te forceren. Als het probleem aanhoudt,
neem dan contact op met de klantenservice.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

Specificaties

De oplaadsnelheid
is traag.

Het duurt ongeveer 3,5 uur om de robot volledig op te
laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.
De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation
kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

De robot zal na
het opladen niet
verder gaan met
reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet kan
hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot
handmatig op het basisstation hebt geplaatst of de robot
hebt gestuurd om op te laden via de app of de knop .

Het geluid neemt
toe terwijl de
robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het geval
is, reinig of vervang deze dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de
stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het
harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

Het basisstation
kan niet

automatisch de
stofbak ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.

Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen
voor het automatisch ledigen van de robot, het basisstation
of de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele
verstoppingen op tijd.

De robot beweegt
zonder de
ingestelde route
te volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers
opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt slippen
van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om de natte
plekken te drogen voordat u de robot gebruikt.

Veeg het stootrandvenster en de 3D dubbele-
lijnlasersensoren op de robot schoon met een schone,
zachte doek om ze schoon en vrij te houden.

Het waterniveau
in het wasbord is

Controleer of de afdichting op de vuilwatertank los zit,

of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig. Als
het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de
klantenservice.

Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om zeker
te zijn dat deze correct geplaatst is.

De robot mist
de kamers die
moeten worden
gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

De plek vooér de kamer die moet worden gereinigd kan nat
en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

abnormaal. * Verwijder het wasbordfilter en controleer of de afvoeruitlaat
verstopt is en maak deze schoon.
» Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere
dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.
De * Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een
dweilpadhouder vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot opnieuw te
is abnormaal starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op

omhoog gebracht.

met de klantenservice.

Model RLL37CEO Model RCLE0107C
Oplaadtijd Ongeveer 3,5 uur Nominale ingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominale spanning 144V == Nominale uitgang 20V=2A
Nominaal vermogen 75 W Nominaal vermogen
N 700 W
(tijdens legen van stof)
Werkingsfrequentie 2.400-2.483,5 MHz
Nomi
?mmaal vermogen‘ N 640 W
Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm (tijdens heetwaterreiniging)
Nominaal
ominaal vermogen 80w

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne en
het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.

Oplaadbare lithium-ionbatterij

Er staat water
onder de
schoonwatertank
of rond de

afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat
water in de leiding achterblijven onder de tank of rond de
afdichting. Dit is normaal. Veeg af met een droge doek.
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Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com

Model R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Type Li-ion

Nummer 1

Nominale capaciteit 4,8 Ah

(tildens opladen en drogen)

Opmerking:

» Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald door de vermogenswaarde
tijdens de representatieve periode (watertemperatuur 25 °C).

» Nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door de vermogenswaarde
tijdens volledige belasting (omgevingstemperatuur 23 °C + 2 °C).
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Verwijdering en

inleveren van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die
schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij
weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

— de batterij moet uit het apparaat worden verwijderd
voordat deze wordt afgedankt;

— bij het verwijderen van de batterij moet het
apparaat van de stroomvoorziening worden
losgekoppeld;

— de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom
uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten
lopen.

Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij
een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge
temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit
de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en
zoek medische hulp.

107

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een
geschikt gereedschap om de schroeven aan de
achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de
printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn
E afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/
EU) die niet samengevoegd mogen worden
met ongesorteerd huishoudelijk afval. In
plaats daarvan moet u de volksgezondheid
en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij
een door de overheid of de plaatselijke
autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor
het recyclen van afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur. Een correcte
verwijdering en recycling zal mogelijke
negatieve gevolgen voor het milieu en
de volksgezondheid helpen voorkomen.
Neem contact op met de installateur
of de plaatselijke autoriteiten voor
meer informatie over de locatie en de

voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.

Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fagr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

* Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for a sikre sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfgres av sma barn uten tilsyn.

* Apparatet skal kun benyttes sammen med stramforsyningen som er levert med apparatet.

* Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.

* Rydd omradet som skal rengjares. Barn skal ikke leke med apparatet. Sgrg for at barn og kjzeledyr
holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

* |kke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.

* Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjiemmemiljg. Ikke bruk det utendgrs, pa andre
overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

» Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig milja. Ellers ma du ikke bruke apparatet.

* Huvis stramledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet tilgjengelig fra
produsenten eller deres servicerepresentant.

* |kke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

* |kke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stgtfangeren som handtak for

roboten.
108




__No IR

109

kkerhetsinformasjon

Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over O °C og under 40 °C. Sgrg for at det ikke er
vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

For & forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller streamledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa og skader dem.
Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.

Oppbevar rengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

lkke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjgrings-blandingen kan tilsettes rentvannstanken. lkke
tilsett annen vaeske som alkohol eller desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjgringsblanding
og rent vann kan kontrolleres pa flasken med rengjgringsblanding. Oppbevar rengjgringsblandingen
utilgjengelig for barn.

lkke bruk roboten til a rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til a plukke opp brannfarlige
eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

lkke st@gvsug harde eller skarpe gjenstander. lkke bruk apparatet til 8 plukke opp gjenstander som
steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

Stgpselet ma tas ut av stikkontakten far rengjgring eller vedlikehold av apparatet.

lkke t@rk robotst@vsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske. Etter
rengjgring av vaskbare deler, tark delene helt fgr du installerer og bruker dem igjen.

Sikkerhetsinformasjon

Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.

Batterier og lading

ADVARSEL: Ingen opplading av ikke-oppladbare batterier.

lkke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun brukes med RCLEO107C-
basestasjonen.

lkke forsgk a demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen pa egenhand.

lkke plasser basestasjonen neer en varmekilde.

lkke bruk en vat klut eller vate hender til a tarke eller rengjare basestasjonens ladekontakter.

lkke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Hvis streamledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den umiddelbart og kontakte
produktstgtten.

Sgrg for at roboten er slatt av nér den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, slas av og oppbevares pa
et kjglig, tart sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unngéa overutlading av batteriet.
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Sikkerhetsinformasjon

Lasersikkerhets-informasjon

* Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Med dette erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd at radioutstyret type RLL37CEO er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserklaeringens fulle
tekst kan man finne péa fglgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning pa flere sprak, ga til https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Produktoversikt

1. Dokkingknapp O

* Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen

* Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere
barnesikring

2. Strem/rengjgringsknapp

* Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller av

* Trykk for & starte rengjgringen etter at roboten er
slatt pa

Sirkuleer statusindikator

* Fast bl&: Rengjgring (mé& aktiveres i appen) eller
fullfert rengjering

* Fast grenn: Lader

* Blinkende oransje: Feil

Knappens statusindikator

* Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt

* Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri)

» Fast oransje: Venting ved lavt batteri eller pauset
ved lavt batteri

* Pulserende oransje: Lader (lavt batteri)

* Blinkende oransje: Feil

Merk:

o Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens

roboten rengjer eller gar tilbake til lading.
Barnelas kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-

appen.
. LED-hjelpelys

. KI IR-kamera

. KI HD-kamera

. VersaLift-sensor

o0 bW

Merk: VersaLift-sensoren senkes nar roboten venter, lader pa

basestasjonen eller rengjgr omrader med lav klaring. Ikke flytt

roboten ved rengjgring av omrader med lav klaring, siden det

kan pavirke plasseringen.

7. Stgtfanger

8. Stgtfangervindu

9. 3D-dobbeltlinjelasersensorer

10. Tilbakestillingsknapp/Wi-Fi-indikator

e Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

11. Deksel

12. Automatiske tgmmingsventil

13. Kantsensor

14. Ladekontakter

15. Automatisk vannpafyllingsinntak

16. Tilkoblinger

17. Trappesensorer

18. Teppesensor

19. Sidebgrsteforlengelsesenhet

20. Bgrstevern

21. Hjelpeklatrehjul

22. Hovedhjul

23. MopExtend-enhet

24. Omnidireksjonelt hjul

25. Hovedbgrster

26. Hjelpeklatrehjul

27. Hovedhjul

28.Klips for bgrstebeskyttelse

29. Monteringshull for moppeputeholder

30. Trinsehjul

Fig. A-1

1. Automatiske tgmmingsventil
2. Filter

3. Klips for stgvdunk

4. Filterklips

Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputens monteringsomrade
2. Moppeputeholder
3. Moppepute

Fig. A-3

Deksel
. Skittenvannstank
. Rentvannstank
. Stevtankdeksel
. Vaskebrett

. Vaskebrettfilter
Varmeelement

. Forlengelsesplate for rampe

. Klips for vanntank

10. Flyteball

11. Klips for vanntank

12. Vannrgr

13. Filter

14. Flotter

15. Automatisk dispensermodul — enkelt kammer
16. Filter

O 0o NoO- oA WN S
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17. Automatiske tgmmingsventiler

18. Signalomrade

19. Statusindikator

* Fast hvit: Basestasjonen er koblet til stram
* Fast oransje: Basestasjonen har en feil

20. Stgvposespor

21. Ladekontakter

22. Automatisk vanntilsettingsuttak

23. Strgmport

24. Ledningsoppbevaringsspor

Fig. A-4

O Forberedelser i
hjemmet ditt

1. Fer rengjgring bes du fjerne ustabile, skjgre,
verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet, for & unnga mulige skader ved at de
vikles inn, ripes eller veltes av roboten.

2. Far rengjgring plasseres en fysisk barriere foran
trapper for & sikre sikker og jevn drift av roboten.

3. Apne dgren til rommet som skal rengjgres og

plasser mgbler pa riktig sted for & lage mer plass.

4. For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet
som rengjgres, ma du ikke sta foran roboten,
dgrstokker, ganger eller trange steder.
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Merk:

o Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du fglge den
rundt mens den rengjgr for & fjerne eventuelle hindringer i
tide.

LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste
omgivelser.

Ikke stevsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketaysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fgre til riper i gulvet.

Fig.B

@ Fgr bruk

1. Plasser basestasjonen og koble den til en
stikkontakt

Plasser basestasjonen pa et sted som er s dpent

som mulig og med et godt Wi-Fi-signal. La det

vaere nok plass som vist pa figuren og fjern

eventuelle gjenstander i det skraverte omradet. Sett

stremledningen inn i basestasjonen og plugg den

inn i stikkontakten.

Merk:

» Fgr stremledningen godt oppover til indikatoren tennes.

Serg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.

For & hindre vannflekker fra & fukte tregulv eller tepper,

anbefales det a plassere basestasjonen pa flisgulv eller

marmorgulv.

2. Monter forlengelsesplate for rampen

Merk:

» Sgrg for at vaskebrettfilteret er installert pa plass for bruk.

» Vaskebrettfilteret kan fjernes for rengjgring under
rutinemessig vedlikehold.

3. Fjern robotbeskyttelsen og installer

moppeenheten

4. Koble til Dreamehome-appen
(1) Trykk og hold inne stremknappen pa roboten i
3 sekunder for & sla den pa. Skann QR-koden under
robotdekselet eller sgk etter «<Dreamehome» i
appbutikken for a laste ned og installere appen.

(2) Apne Dreamehome-appen, trykk pa «Skanne
QR-kode for a koble til» og skann den samme
QR-koden pa roboten igjen for & legge til enheten.
Fglg instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.
@® Wi-Fi-indikator

 Blinker sakte: Skal tilkobles

 Blinker raskt: Tilkobler

e Pa: Tilkoblet
@ QR-kode
Merk:

* Bare 2,4GHz Wi-Fi stattes.

« For 4 tilbakestille Wi-Fi gjentar du trinn (2) og falger
deretter instruksjonene for & fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.
For a koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa og
holder inne tilbakestillingsknappen pa roboten i
3 sekunder.

Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Fglg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

5. Koble roboten til basestasjonen

Plasser roboten pa basestasjonen med
moppeenheten vendt mot vaskebrettet. Deretter
hegrer du et talevarsel nar roboten kobles til
basestasjonen. Etter at roboten er fulladet, forblir
statusindikatorene pa roboten og basestasjonen tent
i 10 minutter fgr de dimmes.

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp fer den tas i
bruk for farste gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at
batteriet er utladet, kobler du roboten manuelt til stasjonen
for & lade den.
6. Tilsett rengjgringsblandingen
(1) Fjern stevtankdekselet og trekk ut den
automatiske dispensermodulen.
(2) Apne det avre lokket p& modulen og tilsett
rengjeringsblandingen.
(3) Lukk lokket pad modulen, sett det tilbake
i basestasjonen, og sett deretter pa igjen
stgvtankdekselet. Rengjgringsblandingen tilsettes
automatisk mens den arbeider.
Merk:
* Modulen for automatisk dosering kan fylles med
rengjgringsmiddel for bruk. Ikke tilsett annen vaeske
enn det offisielt godkjente rengjgringsblandingen for &
forhindre funksjonsfeil.
 Installer den automatiske dispensermodulen til den klikker
pa plass.
7. Tilsett vann i rentvannstanken
Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den
opp med rent vann. Installer den deretter tilbake i
basestasjonen.

Merk: Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan
fgre til at tanken blir deformert.

Fig. C-1-Fig. C-7

® Bruk

Trykk og hold inne strgmknappen i 3 sekunder

for & sla pa roboten. Strgmindikatoren forblir

tent. Eller plasser roboten pa basestasjonen

ved & justere ladekontaktene til roboten med de

pa basestasjonen. Deretter slar roboten seg pa
automatisk og begynner a lade. For & sla av roboten,
flytter du roboten bort fra basestasjonen og trykker
pa og holder inne stremknappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang,
felger du instruksjonene i appen for raskt &

lage et kart. Roboten vil begynne a kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og
kartet lagres automatisk.

Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig
knapp for & sette den pa pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter,
gar den automatisk i dvalemodus. Alle indikatorer pa
roboten slar seg av. Trykk pa en vilkarlig knapp pa
roboten, eller trykk pa appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa
basestasjonen, vil den gjeldende rengjaringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til basestasjonen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres

den fra & gjenoppta rengjgringen. Ikke forstyrr-

modus er deaktivert som standard. Du kan bruke

appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre

Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra

kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

* Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke
forstyrr-perioden.

* Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utlgper.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter a reagere eller ikke kan slas av,
trykker du pa og holder inne stremknappen i

10 sekunder for & sla den kraftig av. Trykk deretter
pa og hold inne strgmknappen i 3 sekunder for & sla
pa roboten.

Stgvsuge og moppe

Merk: Etter & ha installert moppenhetene, benytter roboten
«Stgvsug og moppe»-modus som standard under forste
gangs bruk. For & justere rengjgringsmodusen gar du til
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innstillingene for rengjgringsmodus i appen og velger blant

felgende tre ekstra alternativer:
@ Moppe etter stgvsuging

@ Stevsuge

® Moppe

1. Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen pa roboten eller bruk
appen for a fa robotstevsugeren til a starte fra
basestasjonen. Deretter planlegger roboten
den optimale rengjgringsruten og utfgrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede
kartet.

Merk:

« For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen
etter rengjgring, anbefales det & fa roboten til & starte fra
basestasjonen.

Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjeres fgr
robotstgvsugeren starter moppingen.

Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken,
skittenvannstanken eller vaskebrettfilteret mens den er i
drift.

For & unnga skalding, ikke bergr vannuttaket eller

varmeelementet mens basestasjonen er i drift.

2. Automatisk moppevask
Under rengjgring vil roboten automatisk ga tilbake
til basestasjonen for & vaske moppeputene, basert
pa rengjgringsfrekvensen for moppeputer spesifisert
i appen. Basestasjonen fyller automatisk robotens
rentvannsdunk og roboten gjenopptar rengjgringen.
3. Tem stgvdunken automatisk og vask og tark
moppeputene
Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en
rengjgringsoppgave og gar tilbake til basestasjonen
for & lade, begynner basestasjonen automatisk
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& temme stgvdunken fgr den rengjer og terker
moppeputene.

Merk:

o Hvis den automatiske temmefunksjonen er slatt av i appen,

vil ikke basestasjonen automatisk temme stgvdunken.
* Basestasjonen tgmmer stgvdunken i henhold til
innstillingene i appen.
4. Rengjgr skittenvanntanken
Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt oppgaven, ma
du rengjere skittenvannsbeholderen for a forhindre
lukt.

@ Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbeher i appen eller fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode
Skittenvannstank Etter hver bruk Teppesensor
/

Rentvannstank Trappesensorer
Hovedbgarster Hver 6. til 12. maned Stgtfangervindu
Stgvdunkfilter En gang hver 2. uke Statfanger En gang hver méaned

- Hver 3. til 6. maned
Sidebgrste Robotens automatiske /
Moppeputeholdere vannpafyllingsinntak

Vaskebrettfilter

En gang hver 1. til 2.
maned

Vaskebrettets varmemodul

En gang hver 6. maned

Basestasjonens
signalomrade

Ladekontakter

Automatiske
tgmmingsventiler

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

VersalLift-sensor

3D-dobbeltlinjelasersensorer

En gang hver méaned

Robotens bunn

Stgvdunk

Hovedhjulene

Rengjer ved behov

Hjelpeklatrehjul

Stevpose Hver 2. til 4. maned
/

Moppeputer Hver 1. til 3. maned

Merk: Hyppigheten av vedlikehold og utskifting avhenger av faktisk bruk. Hvis det oppstar et
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, anbefales raskt vedlikehold eller utskifting.
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~ No [l Vaskebrettfilter

1. Ta ut roboten og fjern vaskebrettfilteret etter at
moppeputerengjgringen er fullfart.

Merk: Vaskebrettets varmeelement kan beholde restvarme.
For & unngé skalding, veer forsiktig nar du fjerner
vaskebrettfilteret.

2. Skyll vaskebrettfilteret med rent vann, terk det
rent, og installer det deretter pa vaskebrettet.

3. Bruk appen eller trykk pa {O-knappen for &
returnere roboten til basestasjonen, eller sett
roboten tilbake manuelt.

Fig. E-1

Vaskebrettets varmemodul

Under bruk kan vaskebrettets varmeelement utvikle

kalkbelegg. For a fjerne det tar du ut roboten, heller

en liten mengde hvit eddik (5 % eddiksyre) pa

overflaten av varmeelementet og rengjgr det med et

egnet verktay.

Merk:

For & unnga skalding, vent til overflaten av

varmeelementet har kjglt seg ned til romtemperatur for

rengjaring.

En egnet avkalker kan ogsa brukes i henhold til

instruksjonene som fglger med.

* Ikke tilsett hvit eddik eller avkalker direkte i
rentvannstanken for & unnga feilfunksjon.

.

Ikke bruk skarpe verktay eller etsende vaesker som saltsyre
til & rengjere varmeelementet.

Fig. E-2
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1. Fjern stgvtankdekselet og kast st@vposen.
Merk: Ved & trekke opp handtaket vil posen forsegles for &
forhindre at stav og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern stgv og rusk fra filteret med en tarr klut.

3. Installer en ny stgvpose.

4. Sett pa plass stgvtankdekselet.
Fig. E-3

Skittenvannstank

1. Fjern skittenvanntanken, dpne dekselet og hell ut
det skitne vannet.

2. Skyll skittenvannstanken med rent vann, og bruk
et egnet verktgy til & rengjgre den indre veggen
av skittenvannstanken.

Merk: Flyteballen i skittenvanntanken er en bevegelig del.
Ikke bruk for mye kraft nar du rengjer den for & unnga skader.

Fig. E-4

Hovedbgrster

1. Trykk bgrstevernklipsen innover for a fjerne
bgrstevernet og lgft barstene ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk et egnet
verktay for & fjerne har som er filtret i barstene.
Etter rengjgring setter du barstene tilbake i
hovedbgrsteholderen til de klikker pa plass.

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbgrstene for &
unnga skade.

W

. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter du
hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover pa en
skra mate.

IN

. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med
sporet, sett den inn nedover pa en skrad mate og
trykk den deretter pa plass.

Fig. E-5

Sidebgrste

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjer
héret fra bgrsten og skru den deretter pa igjen.
Fig. E-6

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

o Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for & skille
akselen og dekket pa omnidireksjonshjulet. Ikke bruk
overdreven kraft.

o Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og
plasser det tilbake etter at det har tarket helt.

Fig. E-7

Hjelpeklatrehjul og hovedhjul

1. Roter det ekstra klatrehjulet til «UT»-pilen peker
oppover, og trekk deretter ut hjulet.

N

. Bruk et egnet verktgy for a rengjgre haret som er
viklet inn i hovedhjulet og hjelpeklatrehjulet.

W

. Etter rengjgring roteres hovedhjulet for & sentrere
de to pilene (se figur ®). Med «INN»-pilen
vendt nedover, settes deretter venstre og hgyre
hjelpeklatrehjul inn til de klikker p& plass. (se figur @).

Fig. E-8

Moppeputeholdere

Fjern og rengjgr moppeputeholderne.
Fig. E-9

Moppeputer

Fjern moppeputene fra moppeputeholderne for &
skifte dem.

Fig. E-10

Stevdunk og filter

1. Trykk pa stevdunkklipsen for & fjerne stgvdunken.
2. Fjern stgvdunkfilteret og tem stgvdunken. Bank
forsiktig pa kurven til filteret for a fijerne smuss.

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en barste, en finger
eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

3. Skyll stgvdunken og filteret under rennende vann,
og la tarke fgr du installerer dem igjen.

Merk:

o Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk
noe vaskemiddel.

« Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tarre.

Fig. E-11

Robotsensorer

Tark av robotsensorene ved a bruke en myk og tarr
klut, som vist i figuren:

1. 3D-dobbeltlinjelasersensorer

2. Stgtfangervindu

3. VersalLift-sensor

4. Kantsensor

5. Stgtfanger

6. Trappesensorer
7. Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten
og basestasjonen. Bruk en terr klut til rengjaring.

Fig. E-12

Automatisk tgmming av ventiler,
ladekontakter og signalomrade

Rengjer de automatiske tammingsventilene,
ladekontaktene og signalomradet med en myk og
tarr klut.

Fig. E-13

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion
batteripakke. Sgrg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For & forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.
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Feilsgking

Feilsgking

(104 °F).

Roboten vil ikke
lade.

Basestasjonen er ikke koblet til stram, sgrg for at begge
endene av stremledningen er riktig tilkoblet.

Kontakten mellom ladekontaktene pé basestasjonen og
robotstavsugeren er darlig, rengjer ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontaktene til
roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

kan ikke finne
og returnere til
basestasjonen.

Problem Lagsning Problem Lasning
* Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er lukket.
« Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basestasjonen og » Basestasjonen kobles fra strem eller flyttes nar roboten
prev deretter pa nytt. ikke er pa den. Koble basestasjonen til stramforsyningen
Roboten slar seg « Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hay. eller plasser roboten pa basestasjonen for & lade.
ikke pa. Det anbefales & bruke roboten i miljger med en * Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser
omgivelsestemperatur pa over 0 °C (32 °F) og under 40 °C Robotstgvsugeren basestasjonen i et mer &pent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon

pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra
basestasjonen, kan det veere den ikke returnerer av seg
selv til basen. | s fall ma du manuelt plassere roboten pa
basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for & fjerne stev
eller rusk.

Problem Lasning Problem Lasning
* Det tar omtrent 3,5 timer & lade roboten helt nar batteriet Roboten vil * Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus,
er lavt. 'kok ote r; Vi " som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
’ * Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor ke gjenoppta * Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du
Ladehastigheten d i 2d d \adehastigh rengjgringen etter ith L b 2b : 1l
er lav. et spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten lading. manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller

automatisk for & forlenge batteriets levetid.
Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan
vaere skitne, tark dem av med en tarr klut.

har sendt roboten til lading via appen eller (3-knappen.

Roboten klarer
ikke & koble til Wi-
Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes
for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten statter ikke 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for at
roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade
med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og
ga inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.

Roboten setter
seg fast foran
basestasjonen og
kan ikke ga tilbake
til den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran
basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt.
Rengjer i sé fall overflgdig vann fgr du prgver igjen.

Det anbefales 4 flytte basestasjonen til et annet sted og
prgve pa nytt.

Serg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig
installert.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjar

Stasjonen kan ikke
temme stgvdunken

Kontroller om stagvposen i stgvtanken er full.
Hvis stavposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen
hindringer ved auto-tsmmeventilene til robotstgvsugeren,

Roboten vil ikke
sla seg av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales &
flytte robotstgvsugeren fra basestasjonen, og deretter
trykke og holde inne strgmknappen i 3 sekunder for  sla
den av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved a utfgre trinn 1, trykker du
pa og holder inne strgmknappen i 10 sekunder for & tvinge
roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte
produktstgtten.

den eller bytt den ut. automatisk. basestasjonen eller stgvdunken. | sa fall méa den blokkerte
* En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene delen ryddes.
Stgyen gker mens eller i stgvdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
roboten er i drift. gjenstander. « Kontroller om forseglingen pa skittenvannstanken er lgs eller
« Hovedbagrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. ikke riktig installert, og tilbakestill den i sa fall manuelt. Hvis
Kontroller og fiern eventuelle fremmedobjekter. problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.
« Bytt sugemodus til Standard eller Stille. Vannivaet i « Trykk forsiktig ned pa skittenvanntanken for & sikre at den er
vaskebrettet er riktig installert.
« Gjenstander som stremledninger og tefler bgr organiseres unormalt.  Ta av vaskebrettfilteret, kontroller om avlgpet er blokkert og
far du bruker roboten. rengjar det. o ) )
Roboten b * Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til & + Kontroller rengjgringsblandingen. lkke tilsett annen veeske
sgg 3,2:1 éef\;e[gsr skli. Det anbefales & tarke de vate stedene fgr du bruker enn det offisielt godkjente rengjaringsblandingen.
: roboten.
den angitte ruten. » Tork av stgtfangervinduet og Moppepute-  Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det sitter fast
3D-dobbeltlinjelasersensorene pa roboten med en ren, holderen heves fremmedlegemer i den, og prev a starte roboten pa nytt.
myk og tarr klut for & holde dem rene og uhindret. unormalt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.
Roboten gar gli * Serg for at dgrene til rommene som skal rengjares er apne. \l/)aerfneznder » Nar du tar ut rentvannstanken, kan det veere igjen litt
gar gipp * Omréadet i rommet som skal rengjgres kan veere vatt og ) ’ >re 19)
av rommene som latt f4r roboten til & skli og f it rentvannstanken vann i rgret under tanken eller rundt pakningen. Dette er
skal rengjares gaatt, Noe som tar roboten Ut @ Sk og fungere unormart. eller rundt normalt. Terk av med en myk klut.
: Terk gulvet fer du bruker roboten. pakningen . .
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For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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BT Spesifikasjoner

Modell RLL37CEO Modell RCLE0107C
Ladetid Ca. 3,5 timer Nominell inngang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominell spenning 144V == Nominell utgang 20V=2A
i Nomi ffek
Nominell effekt 75 W ominell effekt A 700 W
(under stgvtgmming)
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz
Nominell effekt
Maksimal utgangseffekt <20 dBm (under rengjering med 640 W
varmtvann)
Under normal brukstilstand bgr dette utstyret ha en avstand pa minst 20 cm Nominell effekt s0W

mellom antennen og brukerens kropp.

Oppladbar litium-ion-batteripakke

Modell R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Type Li-ion

Antall 1

Nominell kapasitet 4,8 Ah
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(under lading og terking)

Merk:

+ Nominell effekt (under rengjgring med varmtvann) avgjgres av effektverdien i den

representative perioden (vanntemperatur 25 °C).

+ Nominell effekt (under lading og terking) avgjeres av effektverdien under full
belastningsperiode (omgivelsestemperatur 23 °C * 2 °C).

Avhending og fjerning
av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder
stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender
batteriet, ma du sgrge for at batteriet fjernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet
resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;

— apparatet ma kobles fra stramnettet nar du tar ut
batteriet;

- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

Fgr du tar ut batteriet, ma du koble fra streammen og
tgmme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier méa avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for a
unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan vaeske lekke fra batteriet.
Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og
kontakte lege.

Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for & fjerne
skruene pa baksiden av roboten, og fiern deretter
dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet
for a fjerne batteriet.

EE-informasjon

Alle apparatene utstyrt med symbolet er
E elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall
som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal
blandes med usortert husholdningsavfall.
Du bgr heller beskytte menneskers helse
og miljget ved a overlevere kassert utstyr til
et utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt
av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til
a forhindre mulige negative konsekvenser
for miljget og menneskers helse. Kontakt
installatgren eller lokale myndigheter
for mer informasjon om plasseringen,
samt vilkar og betingelser for slike
innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den for framtida referens.

Anvandningsbegransningar

* Denna produkt bér inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller
intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan éverinseende av en féralder/
vardnadshavare for att sékerstélla séker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall
far inte utforas av barn utan tillsyn.

* Apparaten far endast anvandas med den stromforsérjningsenhet som foljer med apparaten.

* Den héar apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.

* Ta bort féremal fran omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med apparaten. Sakerstall att barn
och husdjur halls pa sakert avstand fran roboten nar den ar i drift.

* Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.

* Den har apparaten ar endast avsedd fér golvrengdring i hemmiljo. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljoer.

* Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska du inte anvanda enheten.

* Om stromkabeln ar skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhet som finns tillganglig
hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

* Anvand inte roboten i ett omrade hangande ovan markniva utan skyddsbarriar.

* Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-locket, robotkapan eller stétfangaren som handtag
for roboten.
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Sakerhetsinformation

Anvand roboten ska anvandas i miljder med en omgivningstemperatur éver O °C och under 40 °C.
Kontrollera att det inte finns vatska eller klibbig substans pa golvet.

For att forhindra att det uppstar skador pa grund av att roboten fastnar bor du ta bort [6sa féremal och
sladdar fran golvet langs rengdringsrutten innan du anvander roboten.

Ta bort dGmtaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med dem och skadar dem.
Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotens sugdéppning.

Forvara rengéringsverktyget utom rackhall for barn.

Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

Placera inte barn, husdjur eller nagot féremal pa roboten oavsett om den star stilla eller rér sig.

Endast rent vatten och officiellt godkant rengéringsmedel far tillsattas i renvattentanken. Ingen annan
vatska (t.ex. alkohol eller desinficeringsmedel) far tillsattas. Pa flaskan med rengéringsmedlet anges
hur stor mangd rengdringsmedel som far tillsattas i det rena vattnet. Férvara rengéringsmedlet utom
rackhall for barn.

Anvand inte roboten for att rengéra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.
Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar,
stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till apparaten.

Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengér eller underhaller apparaten.

Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skdlj dem med vatska. Efter rengéring av
tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter tillbaka dem och anvander dem.
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Siakerhetsinformation Siakerhetsinformation

* Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare &r ansvariga for forlust eller Lasersdkerhetsinformation
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt. + Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven I[EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 for
laserprodukter i klass 1. Undvik direkt égonkontakt med den under anvandning.
Batterier och laddning LASERPRODUKT KLASS 1
* VARNING: Ladda aldrig icke-uppladdningsbara batterier. LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
* Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast anvdandas med EN 50689:2021

basstationsmodell RCLEO107C.

* Forsok inte ta isér, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen hand.

* Placera inte basstationen nara en varmekalla.

* Anvand inte en vat trasa eller bldta hander for att torka eller rengéra basstationens laddningskontakter.

» Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

* Om stréomkabeln skadas eller gar sdbnder maste du sluta anvanda den direkt och kontakta kundservice.

» Sakerstall att roboten &r avstangd nar den transporteras och férvaras i originalférpackningen om
mojligt.

* Om roboten inte ska anvandas under en ldngre tid bér du ladda den helt, sedan stanga av den och
férvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika
Overurladdning av batteriet.

ﬁ Endast fér inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Harmed forklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningstypen RLL37CEO uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU. Den fullstdndiga texten till EU-férsakran
om &verensstammelse finns pa foljande webbadress: https://global.dreametech.com
For att erhélla en utforlig e-anvandarhandbok pa fler sprak kan du ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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@ Produktodversikt

1. Dockningsknapp O

Tryck for att skicka roboten tillbaka till

basstationen

Tryck och hall ned i tre sekunder for att inaktivera

barnlaset

2. Knapp foér strém/rengéring

Tryck och hall ned i tre sekunder for att slé pa

eller stanga av

Tryck for att starta rengoringen nér roboten ar pa

Cirkular statusindikator

* Fast bla: Rengdring (méste aktiveras i appen) eller
att stadningen ar slutford

 Fast gront sken: Laddning

 Blinkande orange: Fel

Knappstatusindikator

 Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutfoérdes

* Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

« Fast orange sken: Vantar vid lagt batteri eller
pausad vid lagt batteri

« Andning Orange: Laddar (1&gt batteri)

 Blinkande orange: Fel

Obs:

o Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar

den stadar eller aker tillbaka for att ladda.
« Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via Dreamehome-appen.

3. Extra LED-lampor
4. Al IR-kamera

5. Al HD-kamera

6. VersalLift-sensor

127

.

Obs: VersaLift-sensorn sanks ned nar roboten vantar, laddar

i basstationen eller reng6ér omraden med lag frihgjd. Vid

rengdring av omraden med lag frihgjd ska du inte flytta

roboten da detta kan paverka dess positionering.

7. Stétfangare

8. Fonster for stétfangare

9. 3D-lasersensorer med dubbla linjer

10. Aterstallningsknapp/wifi-indikator

» Tryck och hall ned i 3 sekunder for att aterstalla
till fabriksinstallningarna

11. Kapa

12. Ventil for automatisk tomning

13. Kantsensor

14. Laddningskontakter

15. Inlopp for automatisk vattenpafyllning

16. Kontakter

17. Kantsensorer

18. Mattsensor

19. Sidoborste med férlangningsenhet

20. Borstskydd

21. Extra klatterhjul

22. Huvudhjul

23. Montering av MopExtend

24. Vridbart hjul

25. Huvudborstar

26. Extra klatterhjul

27. Huvudhjul

28. Fastklammor f6r borstskydd

29. Monteringshal for mopphallare

30. Lankhjul

Bild A-1

Dammbehallare

1. Ventil for automatisk tomning
2. Filter

3. Dammbehallarens fastklamma
4. Filterfaste

Bild A-2

Montering av mopp

1. Omrade fér montering av mopp
2. Moppens hallare
3. Moppdyna

Bild A-3

. Kapa

. Smutsvattentank

. Renvattentank

. Lock pa dammbehallaren
. Tvattbrada

. Filter till tvattbrada
Varmemodul

. Forlangningsplatta ramp

. Klamma for vattentank

10. Flottérkulan

11. Klamma fér vattentank

12. Vattenrér

13. Filter

14. Flottor

15. Automatisk doseringsmodul — enkelt fack
16. Filter

0o NOo~ T A WWNDN S

el

17. Ventiler fér automatisk témning

18. Signalomrade

19. Statusindikator

* Helt vit: Basstationen &r ansluten till strom
« Fast orange sken: Basstationen har ett fel
20. Dammpasens plats

21. Laddningskontakter

22. Utlopp for automatisk vattenpafyllning
23. Strémforsérjningsport

24. Forvaringsficka for stromsladd

Bild A-4

O Forbered ditt hem

1. Innan rengdring pabérjas ska instabila, mtaliga,
vardefulla eller farliga féremal plockas bort och
kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa
féremal rensas fran golvet for att undvika att de
bli insnérjda, repade eller omkullvélta av roboten
och orsakar skador.

2. Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder
placeras vid kanten av trappan for att sékerstalla
en saker och smidig drift av roboten.

3. Oppna dérren till det rum som ska rengéras och
stall moblerna pa sin ratta plats for att frigéra mer
utrymme.

4. For att undvika att roboten inte kénner igen
omraden som behdver rengoéras ska du inte sta
framfor roboten, troskeln, korridoren eller tranga
platser.

Obs:

o Nar du anvander roboten for forsta gangen, f6lj den under
rengdringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

¢ Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta
miljoer.

o Harda féremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller
vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska
inte dammsugas upp, annars kan underlaget skrapas.

Bild B

@ Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag
Placera basstationen pa en plats som &r sa ppen
som mgjligt och med bra WiFi-tackning. Lamna
tillréckligt med utrymme enligt bilden och ta

bort alla féremal i det skuggade omradet. Satt

i stromkabeln i basstationen och anslut den till
uttaget.

Obs:

Sé&tt i stromkabeln ordentligt uppat tills indikatorn tands.
Se till att inga féremal kan blockera signalomradet.

For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller
mattor, rekommenderas att placera basstationen pa
kakelgolv eller marmorgolv.

2. Montera rampens forlangningsplatta

Obs:

o Se till att filtret till tvattbradan &r installerat pa plats innan
anvandning.

o Filtret till tvattbradan kan tas bort och rengéras vid
rutinunderhall.

3. Ta bort skydden pa roboten och montera
moppanordningen

4. Anslut till Dreamehome-appen

(1) Tryck och hall ned strémknappen péa roboten i tre

sekunder for att sla pa den. Skanna QR-koden under

robotkapan, eller sk "Dreamehome” i appbutiken

for att ladda ner och installera appen.

(2) Oppna Dreamehome-appen, tryck p& "Skanna

Qr-koden fér att ansluta” och skanna samma QR-

kod péa roboten igen for att lagga till enheten. Folj

anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

@® WiFi-indikator

 Blinkar ldangsamt: Kan anslutas

* Blinkar snabbt: Ansluter

* Lyser: Ansluten

@ QR-kod

Obs:

Endast 2,4 GHz WiFi stéds.

For att &terstélla wifi, upprepa steg (2) och félj sedan

anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och

hall ned aterstallningsknappen pé roboten i tre sekunder.

Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de

faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna

handbok. Félj instruktionerna i den uppdaterade versionen

av appen.

5. Anslut roboten till basstationen

Placera roboten pa basstationen med moppenheten
vand mot tvattbradan. Sedan hor du ett
réstmeddelande nar roboten lyckats ansluta till
basstationen. Efter att roboten &r fullt laddad kommer
statusindikatorerna pa roboten och basstationen att
forbli tanda i tio minuter och sedan dampas.
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Obs: Vi rekommenderar att ladda roboten fullt ut innan du

anvander den for férsta gangen. Om roboten inte kan slas pa
nar batteriet ar urladdat kan du manuellt ansluta roboten till
stationen for att ladda den.

6. Fyll pa rengéringslésningen

(1) Ta bort locket p& dammbehallaren och dra ut den

automatiska doseringsmodulen.

(2) OGppna modulens &vre lock och tillsatt

rengdringsmedlet.

(3) Sténg locket till modulen, sétt tillbaka den

i basstationen och satt sedan tillbaka locket

pa dammbehallaren. Rengdringsmedlet laggs

automatiskt till under arbetet.
Obs:

« Den automatiska doseringsmodulen kan fyllas pa med
rengéringsmedel for anvandning. Tillsatt ingen annan
vétska an det officiellt godkanda rengéringsmedlet for att
férhindra fel.

¢ Montera den automatiska doseringsmodaulen tills den
klickar pa plats.

7. Hall i vatten i renvattentanken
Ta ut renvattentanken ur basstationen och fyll
tanken med rent vatten. Installera sedan tillbaka den

i basstationen.

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta
kan gora att tanken deformeras.

Bild C-1-C-7
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@® Bruksanvisning

Tryck och hall ned strémknappen i tre sekunder

for att sla pa roboten. Stromindikatorn forblir tand.
Eller placera roboten pa laddningsstationen genom
att anpassa robotens laddningskontakter till de pa
laddningsstationen. Roboten kommer darefter att
sla pa automatiskt och borja ladda. Stéang av roboten
genom att flytta den fran basstationen och tryck
sedan och hall ned stromknappen i tre sekunder.

Snabb kartlaggning

N&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen
foéljer du anvisningarna i appen fér att snabbt
skapa en karta. Roboten bdrjar kartlagga utan att
rengdra. Nar roboten atervander till basstationen
har kartlaggningen slutférts och kartan sparas
automatiskt.

Pausa/Vilolage

N&r roboten &r igdng kan du trycka pa valfri knapp
for att pausa den.

Om roboten pausar i mer an tio minuter gar den
automatiskt in i vilolage. Alla indikatorer pa roboten
sténgs av. Tryck pa valfri knapp pa roboten, eller
anvand appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen
avslutas den pagaende rengoéringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Om batterinivan ar fér ldg kommer roboten

automatiskt ga tillbaka till basstationen for att ladda.

Efter laddning till lamplig batteriniva aterupptar den
oavslutade rengdringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvénda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-lage (DND)

Na&r roboten &r instélld p& Stor-ej-laget (DND)

kommer den att férhindras fran att ateruppta

rengdringen. Stor ej (DND)-laget &r inaktiverat

som fabriksstandard. Du kan anvénda appen for att

aktivera DND-l&get eller andra DND-perioden. Stér

ej (DND)-perioden &r 22:00-8:00 som standard.

Obs:

« Den schemalagda rengdringen kommer att utféras som
vanligt under DND-perioden.

* Roboten aterupptar rengéringen dar den slutade senast
efter att Stor-ej-perioden (DND) tagit slut.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att sténga
av, tryck och hall ned stromknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder
for att sla pa roboten.

Dammsuga och moppa

Obs: Nér du har installerat moppenheteran kommer roboten
att arbeta i laget "Dammsuga och moppa” som standard vid
forsta anvandningen. For att justera rengéringsléget kan du
ga till dess installningar i appen och valja bland féljande tre
alternativ:

® Moppa efter dammsugning

@ Dammsug

® Moppa

1. Starta rengéring

Tryck pa strémknappen pa roboten eller anvand
appen for att starta roboten fran basstationen.
Sedan kommer roboten att planera den optimala
stadrutten och utfora staduppgiften utifran den
skapade kartan.

Obs:

« For att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till
basstationen nar stadningen ar klar, rekommenderar vi att
du startar den fran basstationen.

Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att
rengdras, var god avvakta.

Flytta inte basstationen, renvattentanken,

smutsvattentanken eller tvattbradefiltret under drift.
For att undvika skallning, rér inte vattenutloppet eller

varmemodulen medan basstationen &r i drift.

2. Automatisk mopptvatt

Under rengéringen kommer roboten automatiskt
att atervanda till basstationen for att tvatta sina
moppdynor baserat pa den rengéringsfrekvens for
moppdynor som har angivits i appen. Basstationen
fyller automatiskt pa robotens vattentank och
roboten aterupptar rengéringen.

3. Tém dammbehallaren automatiskt och tvatta och
torka moppdynorna

Efter att roboten har avslutat en rengdringsuppgift
och atervant till basstationen for att ladda,
kommer basstationen automatiskt att boérja tomma
dammbehallaren och sedan rengéra och torka
mopparna.

Obs:
Om funktionen for automatisk tomning ar avstangd i

appen kommer basstationen inte att automatiskt tomma
dammbehaéllaren.

Basstationen témmer dammbehallaren i enlighet med
installningen i appen.

4. Rengdr smutsvattentanken
Nar roboten har slutfort sin uppgift ska du rengéra
smutsvattentanken for att férebygga lukt.
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O Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehtdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Moppens hallare

Filter till tvattbrada

En gang i manaden eller
varannan manad

Tvattbradans
varmemodul

En gang var 6:e manad

Signalomrade for
basstation

Laddningskontakter

Ventiler fér automatisk
témning

Vridbart hjul

Kantsensor

VersalLift-sensor

3D-lasersensorer med
dubbla linjer

En gang i ménaden
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vattenpafyllning

Botten av roboten

Dammbehallare

Huvudhjul

Extra klatterhjul

Rengdr den vid behov

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvéndning Mattsensor
/
Renvattentank Kantsensorer
Huvudborstar Varje 6 till 12 manader Fonster for stétfangare
Filter till dammbehéllare | En géng varannan vecka Stota PR
, Varje 3 till 6 manader {Otfangare En gang i manaden
Sidoborste Robotens inlopp
for automatisk /

Dammpase

Moppar

Varje 2 till 4 manader

Varje 1 till 3 ménader

Obs: Underhalls- och utbytesfrekvensen beror pa faktisk anvandning. Om ett undantag

uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor underhall utféras eller delarna bytas ut utan

dréjsmal.

Filter till tvattbrada

1. Ta ut roboten och ta bort tvattbradefiltret nar
rengdringen av moppdynorna ar klar.

Obs: Det kan finnas restvarme i tvattbradans varmemodul.
For att undvika skallning, var forsiktig nar du tar bort filtret till
tvattbradan.

2. Skolj tvattbradefiltret med rent vatten, torka av
filtret och sétt tillbaka det i tvattbradan.

3. Anvand appen eller tryck p& knappen O for att
aterfora roboten till basstationen. Alternativt kan
du sétta tillbaka roboten manuellt.

Bild E-1

Tvattbradans vairmemodul

Under anvéndning kan det bildas kalkavlagringar

pa tvattbradans varmemodul. For att ta bort
avlagringarna ska du ta ut roboten och hélla lite
vitvinsvindger (5 % &ttiksyra) p& varmemodulens yta
och sedan rengéra med ett ldmpligt verktyg.

Obs:

Innan du rengdr, se till att varmemodulen har svalnat helt
for att undvika skallning.

Du kan ocks& anvanda ett avkalkningsmedel enligt
anvisningarna.

Tillsétt inte vitvinsvinager eller avkalkningsmedel direkt i
renvattentanken eftersom det kan orsaka funktionsfel.

Anvand inte vassa féremal eller fratande vétskor som
saltsyra for att rengéra varmemodulen.

Bild E-2

Dammpase

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera
dammpasen.

Obs: Genom att dra handtaget uppat forseglas pasen for att

forhindra att damm och skrép faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrép fran filtret med en torr
trasa.

3. Satt i en ny dammpase.
4. Satt tillbaka locket pa dammbehallaren.
Bild E-3

Smutsvattentank

1. Ta bort smutsvattentanken, éppna locket och hall
ut det anvanda vattnet.

2. Skdlj smutsvattentanken med rent vatten och
anvand ett lampligt redskap for att gora rent
smutsvattentankens insida.

Obs: Flottorkulan i smutsvattentanken &r en rorlig del.

Anvand inte for mycket kraft nar du rengér den for att
undvika att skada den.

Bild E-4

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort
borstskyddet och lyft ur borstarna fran roboten.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand
ett ldmpligt verktyg for att ta bort eventuella
harstran som har trasslat in sig i borstarna.
Efter rengoring, tryck in borstarna ordentligt i
huvudborsthallaren tills de klickar pa plats.

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborstarna fér att
undvika skador.

3. Med de skarmtryckta pilarna uppat ska du féra in
huvudborsthallaren vinklad nedat i det avsedda

uttagen.

N

. Anpassa den framre anden av borstskyddet till
det avsedda utrymmet, for in det nedat i en vinkel
och tryck sedan in det pa plats.

Bild E-5

Sidoborste

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, rengér
har fran borsten och skruva sedan pa det igen.
Bild E-6

Vridbart hjul

Obs:

« Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och déacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte 6verdrivet mycket kraft.

e Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt
tillbaka det efter att det har torkat helt.

Bild E-7

Extra klatterhjul och huvudhjul

1. Vrid klatterhjulet tills "UT"-pilen pekar uppéat och
dra sedan ut hjulet.

2. Anvand ett lampligt verktyg for att ta bort har som
trasslat in sig i huvudhjulet och klatterhjulet.

3. Efter rengdringen, rotera huvudhjulet for att
anpassa de tv& pilarna (se bild @). Sitt sedan in
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det vanstra och hégra klatterhjulet med "IN -pilen
nedat tills de klickar pa plats. (se bild @).

Bild E-8

Moppens hallare

Plocka bort och rengér moppens hallare.
Bild E-9

Ta bort mopparna fran hallarna nar du vill byta ut
dem.

Bild E-10

Dammbehallare och filter

1. Tryck pa dammbehallarens fastklamma for att ta
bort dammbehallaren.

2. Ta bort dammbehallarens filter och tém sedan
dammbehallaren. Knacka forsiktigt pa filtrets korg
for att rensa smutsen.

Obs: Undvik att forsdka rengoéra filtret med en borste, ett

finger eller vassa féremal for férebyggande av skador.

3. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och
torka dem helt innan du séatter tillbaka dem.

Obs:

o Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengéringsmedel.

¢ Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt
torra.

Bild E-11
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Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr
trasa sadsom visas pa bilden:
3D-lasersensorer med dubbla linjer
. Fonster for stotfangare
. VersalLift-sensor
. Kantsensor
. Stotfangare

. Kantsensorer
Mattsensor

NOoO O~ NN/

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa
basstationen. Anvand en torr duk fér rengéring.

Bild E-12

Ventiler for automatisk témning,

laddningskontakter och signalomrade

Rengdr ventilerna fér automatisk tdmning,
laddningskontakterna och signalomradet med en
mjuk och torr trasa.

Bild E-13

Roboten har ett hdgpresterande litiumjonbatteri.
Séakerstall att batteriet &r valladdat for

daglig anvandning for att bibehalla optimal
batteriprestanda. Om roboten inte anvands under
en langre tid bor du stanga av den och lagga
undan den. For att forhindra skada fran 6verdriven
urladdning boér roboten laddas minst en gang var
tredje manad.

Fels6kning

Problem

Lésning

Problem

Lésning

Roboten startar
inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och
forsok sedan igen.

Batteriets temperatur &r for lag eller fér hog. Vi
rekommenderar att roboten anvands i miljoer med en
temperatur éver 0 °C (32 °F) och under 40 °C (104 °F).

Roboten laddar
inte.

Basstationen ar inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att
bada &ndarna av strémkabeln ar korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen &r daligt anslutna
till roboten. Laddningskontakterna behdver rengéras.
Kontrollera om det finns nagot frammande féremal vid
robotens anslutningsdel och ta bort eventuella frammande
foremal.

Roboten kan
inte hitta och
atervanda till
basstationen.

Rutten for att atervanda till laddning ar blockerad, t.ex. &r
dérren stangd.

Basstationen ar inte ansluten till stromkalla eller flyttas
runt nar roboten inte &r pa den. Anslut basstationen till
stromférsorjningen eller placera roboten pa basstationen
for att ladda.

Det finns f6r manga hinder kring basstationen. Placera
basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig sjalv, och
den kommer att dterskapa en karta om ompositioneringen
misslyckas. Om roboten befinner sig for langt fran
basstationen kanske den inte kan &tergd automatiskt pa
egen hand och i sa fall ska roboten placeras manuellt pa
basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avléagsna
damm eller skrap.

Roboten ansluter
inte till wifi-nat-
verket.

Losenordet till wifi-natverket &r felaktigt. Kontrollera att
l6senordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa
natverk ar korrekt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att
roboten &r ansluten till en 2,4 GHz Wi-Fi-anslutning.
Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i
ett omrade med god wifi-téckning.

Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten

fastnar framfor
basstationen och
kan inte atervanda
till den.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa

bada sidor eller framfér basstationen for att férhindra att
roboten blockeras.

Roboten kan halka om golvet framfér basstationen ar for
blott. Om sa &r fallet, rengdr 6verflodigt vatten innan du
férsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan
plats och forsoker igen.

Sakerstall att plattan till rampférlangningen &r korrekt
installerad.

Roboten stangs
inte av.

Roboten kan inte stangas av nar den laddas. Vi
rekommenderar att flytta roboten fran basstationen och
sedan trycka och halla ned strémknappen i tre sekunder
for att stdnga av den.

Om det inte gér att stdnga av roboten med steg 1 trycker
du och haller ned strémknappen i tio sekunder for att
framtvinga en avstangning. Om problemet kvarstar kan du
kontakta kundservice.
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Felsdkning

Problem Lésning Problem Lésning
* Det tar cirka 3,5 timmar att ladda roboten helt nar « Kontrollera att roboten inte &r instélld p& Stor-ej-laget
batterinivan ar lag. Roboten (DND), vilket hindrar den fran att &teruppta rengéringen.
+ Om du anvander roboten i temperaturer utanfér det aterupptar inte « Roboten terupptar inte rengéringen efter att du
Laddningshastighe- angivna intervallet kommer laddningshastigheten rengdringen efter manuellt har placerat den pa basstationen eller skickat

ten ar ldngsam.

automatiskt att sakta ner for att forlanga batteriets
livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen
kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.

laddning.

den till laddning via appen eller med knappen O.

Ljudet dkar
medan roboten &r
i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter &r igentédppt. Om sa ar
fallet, rengor det eller byt ut det.

Ett hart foremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller
dammbehallaren. Kontrollera och ta bort alla harda
foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig.
Kontrollera och ta bort frammande foremal.

Stéll om sugléaget till Standard eller Tyst.

Stationen kan
inte automatiskt
tdmma
dammbehallaren.

Kontrollera om dammpésen i dammbehallaren &r full.

Om dammpasen inte &r full, kontrollera att det inte finns
nagot skrap vid de automatiska tomningsventilerna pa
roboten, basstationen eller dammbehallaren. Om det finns
skrép dar bor du rengora den blockerade delen i tid.

Roboten ror sig
utan att félja den
angivna rutten.

Saker som stromkablar och tofflor bér ordnas innan du
anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att
slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Torka av fonstret for stétfangaren och sensorer for 3D Dual
linjelaser pa roboten med en ren mjuk och torr trasa for att
hélla dem rena och obehindrade.

Vattennivan i
tvattbradan ar
onormal.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken &r 16s eller
inte korrekt installerad, och aterstall den manuellt i sa fall.
Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.
Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sékerstalla
att den &r korrekt installerad.

Ta bort tvattbradans filter och kontrollera om avloppet ar
blockerat. Rengér det i sa fall.

Kontrollera rengdringsmedlet. Tillsatt ingen annan vatska
an det officiellt godkanda rengéringsmedlet.

Specifikationer

Modell

RLL37CEO

Modell

RCLE0107C

Laddningstid

Cirka 3,5 timmar

Nominell inspénning

220-240 V ~ 50-60 Hz

Markspanning

144V =

Nominell effekt

75 W

Driftfrekvens

24002 483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

<20 dBm

Vid normal anvandning av utrustningen bér den hallas pa ett avstand av minst
20 cm mellan antennen och anvéndarens kropp.

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

(under laddning och torkning)

Nominell utspanning 20V=2A
Nomi

ominell effekE A 700 W
(under dammtémning)
Nominell effekt
(under rengéring med 640 W
varmvatten)
Nominell effek

ominell effekt 80 W

Obs:

Moppens hallare
héjs onormailt.

Plocka bort moppens héllare for att kontrollera om det
finns n&got frammande féremal i den och forsok sedan
starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta
eftermarknadsservice.

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

Se till att dérrarna till de rum som ska rengéras ar ppna.
Ytan framfér rummet som ska rengdras kan vara vat och
hal, vilket gér att roboten kan slira och sluta fungera
normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Det finns

vatten under
renvattentanken
eller runt
tatningen.

Nar renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i
réret under tanken eller runt tatningen. Detta &r normalt.
Torka med en torr trasa.
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For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com

Modell R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Typ Litiumjon

Antal 1

Markkapacitet 4,8 Ah

+ Nominell effekt (under rengéring med varmvatten) bestdms av effektvardet under den
representativa perioden (vattentemperatur 25 °C).

» Nominell effekt (under laddning och torkning) bestdms av effektvardet under full
belastningsperiod (omgivningstemperatur 23 °C # 2 °C).
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Bortskaffande och

borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller amnen
som &r farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet
bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det
kasseras;

— apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar
batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sékert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bdr du koppla bort
stromkallan och ta slut pa batteriet s mycket som
mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Utsatt inte roboten fér miljder med héga
temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan
vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar,
spola med vatten och sék medicinsk hjalp.
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Borttagningsguide:

1. Vand pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for
att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och
avlagsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behover du forst
koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-
moderkortet.

WEEE-information

Alla apparater som bar denna symbol
E raknas som elektrisk/elektronisk utrustning
(WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte slangas med osorterat hushallsavfall.
Istallet bor du skydda manniskors
hélsa och miljon genom att dverlamna
din uttjanta utrustning till en lamplig
atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter fér hantering av avfall
fran elektrisk och elektronisk utrustning.
Korrekt avfallshantering och atervinning
hjalper till att férhindra potentiella negativa
konsekvenser for miljon och méanniskors
halsa. Kontakta installatéren eller lokala
myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren fér sddana
insamlingsstallen.

MAnpowopics acdAslag

lMa amouyr} NAekTPOoMANEiag, TLPKAYLAS 1) TPALUATIOUOU TIOL TIPOKAAEL N AKATAAANAN XPHON TN CLUOKELNG,
dlaBdote MPOoEKTIKA TO EYXELPIDIO XPAOTN TPV XPNOIUOTIOINCETE TN CLUOKELH KAl YLUAAETE TO WG £YYPAWO
ava@opds oTo PEANOV.

MNeploplopoi xpriong

* To mapdv mpoidv dev TPEMEL Va xpnolJoToletat amd Tadid KATw Twv 8 €TWV A ATOUA JE CWHATIKES,
aLoBNTNPIAKES, DIAVONTIKEG AVETIAPKELES 1 TIEPLOPIOUEVN EUTIELRIa 1} Yvwon XwpiS TNV eMBAsYN yovéa
KNdepdVa yla TN dlacPaNion TNG acPalolS AEToLPYiag Kal TNV AmoWuyr} TuxoV Kivdovwy. O kabaplouds kat n
ouvtr)pnon &gV TPETEL Va TtpayuaTorolovTal amd Tadld Xwpig emBAeYn.

* H ovokeur) ipoopiletal yla xpron Povo Pe TN Jovada Tpo@podiTnong LloxV0G TIOL TIAPEXETAL UE Tr) CUOKELN.

* Hnapovoa cuokeur| TEPNAPBAVEL UTTATAPIEG TTIOL PITOPOVV VA AVTIKATACTABOUV POVO AT EIOIKEVUEVO
TIPOOWTTIKO.

* AbeldoTe TNV MEPLOY TTIOL TIPOKELTAL va KaBaploTel. Ta maidid dev emrpénetal va mailouv YE TN CLUOKELN.
BeBawwbeite 61t ta maldid kal Ta katokidla {wa mapapévouy o aowalr] andéotacn and 1o POUNAT KATd TN
Aettoupyia Tou.

* Mnv gykaBloTtdte, QOPTICETE ) XPNOWOTOLELTE TN CLOKELT OTA PMdvia 1} yOpw amo TIOIVES.

* To mapov mpoidv mpoopiletal Pévo yla kabaptopd damedwy o 0IKIakS TEPIBAAMOV. Mnv To XPNOoLJOTOLElTE OF
€EWTEPIKOVG XWPOUG, O ETPAVEIES XWPIS OATEDO 1} OE EUMOPIKES I BLOUNXAVIKEG EYKATACTACEL,.

* BeRawbeite 611 N cuokeur) Asttovpyei cwoTd og KATAAANAO TIEPIBAANOV. Z€ BIAWOPETIKH TIEPTTWON, KN
XPNOLJOTIOLEITE TN CLOKELN).

* Edv 10 KaAWOI0 1oXV0G £XEL KAOTACTPAWEL, TIPEMEL VA AVTIKATAOTABE! amd €101k KaAwdLOo 1} povdada Tou
dlatiBeTal amd Tov KATAOKELAOTA A TOV AVTIMTPOCWTO CEPPLS TOL.

* Mn XPNOWJIOTIOLEITE TO POUTIOT OE TIEPLOYN TTIOL AlWPETAL TTAVW aTtd To emimMed0o ToL £8AWPOLS XWPEIS
TIPOOTATELTIKO (PPAYMO.
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MAnpowopicg acywdaisiag
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Mnv tomoBeteite 10 poundt avdmnoda. Mn xpnotuoroleite 1o kdAvupa LDS, 1o kdALPpa ToL POWTIOT A ToV
TIPOWUAAKTHPA WG XELPOAARH Yla TO POUTIOT.

XpNOWJOTIOINOTE TO POUTOT OE ePIRANovVTa e Beppokpacia mepBAAovTog dvw Twv 0 °C kat KETw Twv
40 °C. BeBawwbeite 6t dev undpxet vypPr ) KOAMWONG oLG{a OTO TIATWHA.

Ma v amowuyr {nulwv A PAaBwv amd To cOPGIUO, ATIOUAKPUVETE TUXOV EAEUBEPA avTIKeluEVa amd To
ddmedo kal agalpéote KaAwdla A kaAwdia .oxVog amd tn dladpopr) kabaplopoL Tply and TN Astovpyia TnS
OULOKELNAG.

ATOpaKpPUVETE €UBPALOTA A PIKPA AVTIKEUEVA aTtd TO OATEDO WOTE VA PNV TEECEL ETTAVW TOUG TO POUTIOT Kal
T KATAOTPEWEL

PUAGETE Ta PAANG, Ta OAKTLUAA Kal GAAG €PN TOL CWHATOS PAKELE aTtd TO AVOLyUd avappdPNoNg TOU POUTOT.
PuAdére 1o gpyaleio kaBaplopoL pakpld amod matdid.

Mn Aertovpyeite TN cuokeur] o dWPATIO OTToL KoldTal BPEWOG 1 Tatdl.

Mnv toroBeteite madid, katokidla dwa rj ormoladnmoTe avtikeiyeva évw oTo poundT aveédptnta and 1o €4av
Bploketal eV 0TAOEL A €V KIVAOEL

Mévo kaBapd vepd Kal ETUOAPWS EYKEKPLUEVO dldAua KaBaplopoL umopel va mpooTtebel otn deapevn
kKaBapoL vepoL. Mnv TTPOCBETETE kKavEva AANO LYPSG OTWS ovdTVELUA 1} atoAuavTiké. H avaAoyia Tou
dlaAvuaTog kaBaplopoL Tpog 1o kabapd vepd umopel va eheyxBel otn QIAAN dlaAduaTog Kabaplopoo.
PuAdére 1o dldAvpa kabBaptopoL pakpld amd matdid.

Mn ¥xPNOLUOTIOLEITE TO POMAT YIa TOV KABAPLoPS TUXOV PAEYOUEVWY AVTIKEIUEVWY. Mn XPNOIUOTIOLETE TO
POMTOT YIa Va JalEDETE VWAEKTA 1) Kavola vypd, dlaBpwtikd agpla 1 avapaiwTa o&Ea ry DIOAUTES.

Mn okouridete okANEA ) axunEd avtikeipeva. Mn xpnoJOTOLEITE TN CLOKEL YIa Va PAZEPETE avTIKEieva
OTWG TETPES, MEYAAA KOUUATIA XOPTIOU 1) OTIOLOBATIOTE AVTIKEIUEVO TIOL UTOPEL VA (PPAEEL TN CUOKELN.

To Buopa TEEMEL va apalpsital amnd Tov PELPATOAATTTN TPV ad Tov KaBaploud ) TN cuvtripnon TNS
OUOKELNS.

MAnpowopics acdAslag

Mn okoumieTe To POUTIOT A TOV 0TABUO Bdong pe LyESd TTavi Kal PNV Ta EEMAEVETE e LYPS. MeTd Tov
KABaPLoPO TwV TAEVOUEVWY PEPWY, OTEYVWOTE TIANPWS Ta PJEPN TPV TA ETTAVATOTIOBETIOETE KAl Ta
XPNOJOTIOINCETE.

XpnouwJoroleite To mapdv mpoidv clPPwva JE TIS 0dnyieg oto Eyxelpidio xprot. O xprioTteg eubBivovtal yia
TUXOV NG 1 BAGRN oL TTPOKUTTTEL AT AKATAAANAN XPHCN TOL TIAPAVTOG TIPOIOVTOS.

Mnatapisg kal YopTion

MPOEIAOMNOIHZH: AntayopegleTal n EMAVAQOPTION KN EMAVAPOPTILOPEVWV UTIATAPLWV.
Mn xpnotJomoleite umatapieg ) otabud PAong TPITWY KATAOKELACTWY. TO POUTET PMopE( va
xpnotuoroln®si pévo e tov otabud Pdaong povtéhouv RCLEO107C.
Mnv ETIXEIPEITE VA ATTIOCUVAPUOAOYNOETE, EMIOKEVACETE 1| TPOTIOTOIOETE TNV Unatapia ) Tov otabud
Bdong pévol oag.
Mnv TomnoBeteite Tov 0TaBud Bdong kovtd og nyr BepudTNTagG.
Mn xpnotJomoleite Lypd Tavi A LyPA XEPLA VIO VA OKOULTIOETE A VA KABAPIOETE TIG EMAPES YOPTIONG TOU
otabpou Bdong.
Mnv anoppintete MOAIEG UmtaTapieg Ye akatdAANAo tpdmo. Ot dxpNOoTES PMaTapies MPEMEL va
anoppinTtovtal og KATAAANAN povdda avakOkAwong.
Edv 1o kaAwdlo 1oxVog vrooTel {NULd 1) PWYMN, OTAPATAOTE APECWS TN XPHON TOL KAl ETIKOWVWVAOTE JE
TNV vmnpPeoia efunnPETNONG PETA TNV TTWANON.
BePawBeite 611 To poumdT givat anevepyomoinuEVo KaTd Tn HETAYOPA TOoL Kal OTL BplokeTal oTnv apxikn
ouokevacia Tou dv gival duvatdv.
Edv 10 poumdt dev xpnoluomolnBei yia peydio xpoviké dldoTnua, QopTIOTE TO TMANPWS, EMETA
ATIEVEPYOTIOINOTE TO KAl AToBNnNKeVOTE TO 0€ OPOoEPD, OTEYVO PEPOG. EmavapopTtilete TO poumoTt
TOULAGYIOTOV avd 3 UAVES Yla amo@uyr TG LTIEPPBOAIKAS eKWYOPTIONS TNS MATApPIiag.

140




MAnpowopieg acdeiag @ Emokonnon npoidévrog

1. Koupmi ota@uot O
Mi€ote yla va oteilete 10 poundt nicw oTov
oT1abud Bdong

MAnpowopisg acwdAsilag Aélgp

* O aoBnmpag Aéilep o€ autod TO TIPOIGV cLPPoPYWveTal pe To TipodTuro IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 yia poidvta Aéillep Katnyopiag 1. Amowelyete TNV APECN OMTIKA ema@r padi Tou Katd tn
MatoTe MAPATETAPEVA YId 3 DELTEPOAETTA YId VA

on.
xenon anevepyonoljoete 1o KAgidwpa yla madtd

|_|PO'|.ON /\ETZEP KATHIOPIAZ 1 2. Kougni svspvonoino}nq / Kd@dplcpoﬂl

KATANAAQTIKO HPO|ON /\ElZEP EosTnoTs T[GpGT,STGHEVG ya 3 OEUTEPOAETTTA YIa
vepyoroinon 1 anevepyonoinon

EN 50689:2021

MigoTte yla va &ekvAoete Tov KaBaplopd PETd TNV

gvepyono{non Tou PouToT

KukAikr} évbelén katdotaong

e 310Bep6 urie: O kabaplopods (mpémest va
svepyoroinBel otnv epappoyn) 1 o KaBaplopos
OAOKANPWONKE

* >100ep0 mpdovo: dopTicel

* TMoptokaAi mou avaBoofrivet: ZQAAua

'EvBel€n KatdoTaong KOLUTLOU

* 3100epd Aeukd: Mpaypatonoteital kabaptlopds ) o
kaBaplopdg ohokANpwONKe

* MaANGuevo Asukd: Pdption (dxt xaunhr pmatapia)

* 3100gpd MOPTOKAAL: Avapovr Pe XapnAr umatapia
r| o€ madon pe xaunAn pnatapia

* MaMdpevo noptoka: déption (xapunAi pratapia)

* MopTokaAi mouv avaBooPrvel: ZQaiua

Snpeiwon:

o [Ni€oTE OMOLOBATIOTE KOLUTH GTO POUTOT Yia IAdON EVW TO
POUTIOT KaBapilel 1) EMOTPEPEL yla YOPTION.

o To KAeidbwpa yla madiéd pnopei va evepyomnoinbei/

ﬁ MO&VO yla ECWTEPIKA Xprion

AwaBdoTte 10 eyxelpidlo xelplot

Aia tou mapoévtog, n Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAdvel 61t 0 padiog&omiopdg Tomou RLL37CEO cuppopwwvetat pe v Odnyia 2014/53/EE. To mAfpeg Keiuevo
™G dnAwong cuupdpwwong EE diatiBetal otnv akéAoudn nAektpovikr) dlevBuvon: https://global.dreametech.com
la Aemtopepég NAEKTPOVIKS EVXELPIDIO 08 TEPIOCOTEPES YAWOOES, MeTABelTe 0TV NAekTPOVIKY dlebBuvon https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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amevepyomolnBel péow TG epappoyrig Dreamehome.

3. Bon®ntikn Avxvia LED

4. Kdpepa Al IR

5. Kdpepa Al HD

6. Alodntripag Versalift

Snueiwon: O awbntpag VersaLift 6a xaunAwoel 6tav

TO POUTOT Eival o avapovr), YopTilel oTov oTabud Bdong

1 kaBapilel MePLOXES HIKPAG amdOTAONG. 2€ TIEPITTWON

KaBapLopoL TEPLOXWVY PIKPAG andoTaong, Un PHETAKIVETE TO

POUTOT d16TL pnopei va emnpeacTei n TomoBETnor Tou.

7. TNpowuhaktApag

8. Mapdbupo mpopulakTtrpa

9. Tpiodldotatol aedntrpeg Aéiep SIMARG YPARUAS

10. Koupri enavawopds/Evoei&n Wi-Fi

* MatAoTe MapateTapéva yla 3 SeuTePOAETTA Yid
EMAVAPoPd OTIG EPYOOTACIAKES PLBUICELS

1. KédAuppa

12. OmA autépatou adeldopatog

13. Aledbntripag dkpwv

14. Enawpég @optiong

15. Autépatn €icodog avewodlaopol vepol

16. Z0vdeopol

17. AloBnTtrpeg ykpeHoL

18. AloBntrpag xaAwv

19. Movddag eméktaong mAsupIkAg Bovptoag

20. MpooTtateutikd Bolptoag

21. Bon®ntikég tpoxdsg avapaong

22. KOplog tpoxos

23. Movdda MopExtend

24. MaykaTteuBuvTikdG TPOXOS

25. KOpleg Bolptoeg

26. BonBntikég tpoxds avapaong

27. KOplog tpoxos

28. KNt mpooTtateutikol Bolptoag

29. Onég otepéwong BAong mMEAUATOS
opouyyapiopatog

30. Tpoxiokog

Ew. A-1

Kouti cuAAoyiig okévng

1. OnA autépatou adeldopatog
2. ®irtpo

3. KNt koutio cUANOYIG okévNg
4. K\t @iNtpou

Ew. A-2

Movdda cpouyyapiopatog

1. Neploxry clVdEONG TIEAUATOSG GYOoLYYapiouaTog
2. Bdon méAuatog owpouyyapiopatog
3. MéAya opouyyapiopatog

Ew. A-3

31a6uo6g Bdong

KéAuppa
. Ag&apevi xpnotlgonolnuévou vepol
. Ag&apevr) kaBapoL vepoL
. Kédhuppa de&apeviig ouAhoyig okévng
. MAdka mAvoipatog

. ®iAtpo mAdkag mAvoipatog
Movdbéa 8épuavong

. MAdka enéktaong pdumag
. KAt 6e&apevig vepol

10. EmmAéovoa owaipa

11. KAt 6&apeviig vepol

O 00 NO~ Ol AN~
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12. ZwArvag vepol

13. ®iktpo

14. M\wtrpag

15. Movdda avtdpatng diavourig dlaAbpatog -
Movég BdAapog

16. ®iktpo

17. Omég autépatou adeldopatos

18. Meploxr onuatoddTnong

19. 'Evdeign katdotaong

e >100epd Aevkd: O oTabuoég Rdong eivat
ouvdedepévos og lox0

¢ 3106epd moptokaAi: O o1abuodsg Bdong mapouatdlet
o@daAua

20. Ynodoxr) cakoVOAag cUANOYAS okévNg

21. Emawpég poéptiong

22. Autopatn £€€060g TPoaBrkng vepoL

23. O0pa 1oxVvog

24. Ynodoyr) amoBrjkeuong kaAwdiou 1ox0og

Ew. A-4

® NposTopacia tou
omtiol oag

1. Mpiv amnd Tov KaBaplopod, anouakpOVETe aoTadr,
e€0BpavoTa, MOAUTIPA 1 eTkivOLva avTIKE{pEVa Kal
TakTomolote kaAwdla, avid, mavidla, okAnpd
Kat aypned avtikeipyeva oto €dawog WOoTE va Unv
eumAakoVV, ypat{ouviaTolv A tapacupBolv amnd
TO POUTOT KAl TIPOKANBOVV {NULES.

2. Mptv Tov kaBapiopd, TomoBeTroTE évav
(PUOIKO PPAYHO OTO AKPO TNG OKAAAG WOTE Va

143

dlacwalioeTe TNV acwalr] kal opalr Asttovpyia
TOU POUTIOT.

3. Avoiéte Tnv mépTa Tou dwaTiou oL TPAKELTal va
kaBaploTel kat TOOOETACTE Ta £MMAC GTNV KATAANAN
B£0n Toug YIa Va APHOETE TIEPIOOGTEPO XWPO.

4. Na va anotpgPeTe TN Un avayvwpton anéd 1o
POUMAT TIEPLOXWV TIOU TIPETEL Va kaBaptoTtolv, un
OTEKEOTE PMPOOTA amd TO POUTIOT, TO KATWPAL, TOV
d1adpopo ) og oTEVA PEPN.

Znueiwon:

¢ Katd tn Asttoupyia Tou POUTIOT yia PWTN popd,
akoAouBroTe To katd TN didpkela Tou kaBaplopou yla va
ATOHAKPUVETE TUXOV TBAVA eUnddla eykaipws.

H BonBntikn Avyxvia LED Ba mapéxet mpoobeTo YwTIopo o€
XWPOUG HE XAuNAS QwTIoUO.

Mn okourilete okAnpd avTiKe{peva ONMwG TETPES,
XaAOBOWa oapidla kat pépn mavidliv f agunpd
avTikeipeva Omwg olkodopikd amdBAnTa, oracpéva yuaAd
Kal kap@id, aAwg To €dawog umopei va ypat{ouvioTel.

Ew. B

@ Mpwv and tn Xprion

1. TomoBetAoTE TOV 0TABUS BAoNG KAl CLUVOEDTE OE
nAekTPIKA TIPila

TomoBetrioTE TOV 0TABUS Bdong og pépog oo TO

duvatoév o avolkTé pe kahd orjpa Wi-Fi. Apriote

apkeTd XWPo ONwg Yaivetatl oTnVv gikdva Kat

apalpéaTe TUXOV aVTIKEiEVA 0N OKlAoPEVn TEEPLOXN.

Elcaydyete 10 kaAwdlo 1oxV0og oTov oTabuod Bdong
Kat cuvdéaTe TO OTNV TPila.

Snueiwon:

Eloaydyete 0taBepd 10 kKaAwdlo 1oxV0G TPOG Ta EMAVW
péXPL va avayel n £voelgn.

BeBawwBeite étt dev uMAPXOLY AVTIKE{PEVA TTOL PTOPE( va
UITAOKAPOLV TNV TIEPLOXH) ONPATOSATNONG.

lMa v anowuyr Aekédwv amnd vepod Myw Bpeéiuatog
EONvVwWV damEdwv 1 XaNwv, cUVICTATAL N TOTIOBETNON ToL
oT1aBpol Bdong oe daneda pe mAakdkia fi pdppapo.

.

.

.

2. EykataoTtrioTte TNV MAAKA €MEKTACNG PAPTIAg

Znpeiwon:

BeBawbeite 6Tt T0 iAtpo MAdKag TALGIHATOS EXEL
TomoBetnBei oTn B€on TouL TPV AT TN XProN.

To @iktpo MAdkag mAucipaTtog pmopei va agaipeei yia
kaBaplopo katd tn didpkela TG cuvriBoug ocuvTrPNONS.

3. AQalpEOTE TA MPOCTATEVTIKA TOU POUTOT Kal
€YKATACTAOTE TN Yovada couyyapiopatog

4. Suvdebeite pe TV epappoyry Dreamehome

(1) NatioTe Mapatetapéva To koupri Aettovpyiag

OTO POUTIOT yla 3 HELTEPOAETTA YIa VA TO

EVEPYOTIOIAOETE. ZAPWOTE TOV kwdikd QR kdTw

and 1o kGAuPPa Tov PoumdT ) avalnTtAoTE

«Dreamehome» 070 KATAOTNHA EQYAPHOYWY YId Va

K&veTe AN Kal eykatdotaon TG QAPHOYNS.

(2) Avoiéte v spappoyr) Dreamehome,

natioTe «2dpwon kwdikov QR yia covdeon» kat

oapwoTe Tov (610 kwdikd QR oTo popmdt Eavd

Yla vd TTPOOBECETE TN CLOKELT. AKOAOLBOTE

TA TIPOTPEMTIKA CAPATA YIa VA ONOKANPWOETE TN

olvdeon Wi-Fi.

@ EvéeiEn Wi-Fi

* Apyo avapooPnua: Mpdketral va mpayuatomolnoei

olvdeon

* priyopo avapocBnua: Mpayuatomnoleitat civdeon
* Evepyod: Mpaypatornoibnke obvdeon

@ Kwdikég QR

Znpeiwon:

* Ynootnpiletal pévo Wi-Fi 2,4 GHz.

« [la va mpaypatomnolrioete enavawopd touv Wi-Fi,
enavaAdRete o Pripa (2) kau émerta akoloudAoTE Ta
TIPOTPEMTIKA OHHATA Yla Va OAOKANPWOETE TN obvdeon Wi-
Fi.

la va amoouvdéoete Tn cuokeurj and to diktuo Wi-Fi,
TaTAOTE MapaTeTapéva To Koupmi emavagopds oTo pounotT
yla 3 deutepOAeTTa.

Adyw Twv avaBabuioewv oTo AoyloHIkS TNG EQAPHOYNS, Ot
TIPAYHATIKEG AELTOLPYIEG EVOEXETAL VA Blaépouy amd TI§
0dnyieg oTo mapdv eyxelpidlo. AkohoubroTe Ti§ 0dnyieg
Bdoel Ing TPéxouoag €kdoong TNG EPAPHOYNS.

.

5. Zuvb£0TE TO POUMOT oTOV 0TABUG BAong
TomoBeTAOTE TO POUMOT 0TOV OTABOS BAoNG HE TN
Hovdada opouyyapiopaTog OTPAUMEVN TIPOS TNV
TAdGKa TAVG{paTog. TéTE Ba AKOVOETE PIa YWVNTIKA
eldomoinon 6tav 1o PoundT cuVOEDET EMITUXWS OTOV
otabud Bdong. Metd v MAfpn YOPTION TOL POUTOT,
ol evdei&elg katdoTaong oTo POUTIOT KAl 0TO OTABUO
Bdong Ba mapaueivouv avaupéveg ya 10 Aemtd kat
otn ouvéxela Ba e&aoBevroouv.

Snpeiwon: ZuVIoTATAL VA QYOPTICETE TIAPWS TO POUTIOT

TPV amé TNV mPWTN Xerion Tov. OTtav To PouToT dev pnopst
va gvepyorolnBei apol e&avtAnBei n pmatapia, cuvdéoTe
XEPOK{VNTA TO POUTIOT OTOV OTABUS YIa VA TO POPTIOETE.

6. MpooBéoTe 1o dldAvpa kabaplopol

(1) ApatpgoTe 10 KALPUA TNG de&apeVg cUAOYAS
okévng kat BydAte Tn povada autépatng dlavoprg
SlaAbpaTog.

(2) Avoi&re To MAvw KamdkL TNG povadag kat
MPooBéoTe To dldALHa kabaptopov.
(3) Khgiote T0 KaMdkL TG povédag, TomodeToTE
v &avd otov otabuod Bdong kal énerta
enavatonoBetroTe To kKAAuppa de&apevig cUANOYNAS
okévng. To didAupa kaBaplopol Ba mpoaoTiBeTal
autépata Katd TV epyacia.
Snueiwon:
e H povdda avtépatng dlavoprig dlaAbpatog pmopel
va yepioel pe dldAupa kabapiopol Tpog xprion. Mnv
TPOCHETETE AANO LYPO TIEPAV TOUL EMICHPWS EYKEKPIUEVOU
BlaAvpaTog kabaplopoL yla anotporr| ducAsttovpyiag.
o EykataoTtioTe Tn povada autépatng dtavopnig SlaAdpaTog
pEXPL va acpahiosl ot B€on TnS.
7. Mpoobéate vepd oTn de&apevr kaBapol vepold
Apaipéote TN de&apevr kaBapol vepou amod Tov
otabud Bdong kat yepiote tn de&apevr) Ye kabapd
vepd. Enetra emavatonoBetroTe T oTov oTabud
paong.
Inpeiwon: Mnv mpoobétete {eoTd vepd otn de&apevn) vepou,
kaBwg pmopel va mpokaAéoel mapaudppwon g de&apevig.

Ew. C-1-Ew. C-7

® Odnyieg xpnong

MNatrote mapatetapéva To KOUPTE AstTovpyiag

yla 3 SeUTEPOAETITA YIA VA EVEPYOTIOLHOETE TO
poumdt. H évdelén 1oxvog Ba mapaueivel avaupévn.
EvaAhakTikd, TonmoBetrioTte T0 poumdt oTov 0Tabud

Bdong evBuypauuilovtag TIG EMAWPES YOPTIONS

TOU POUTOT Pe AUTEG ToL OTaBpov BAong Kat To
poumoT Ba evepyonoinbei avtdépata kat Ba &ekvrioel
va @optiel. Na va anevepyoToloeTe To POUTOT,
aMopaKPUVETE To amnd Tov oTabud Bdong Kat matioTe
TIAPATETAPEVA TO KOLWTI AElTOLPYIAG YIa

3 deutepdAemta.

Taxeia xaptoypdynon

Metd ) dlapdpwon Tou SIKTOOU Yia TPWTN Yopd,
akohouBroTe TI§ 0dnyieg oTNV EYApPPOYH Yla va
dnulovpynoeTe ypriyopa évav xdptn. To poumdt Ba
EeKIVAOEL TN XapToypdpnon Xwpeig va kabapilel.
‘Otav 10 popmoT emoTtpéPel otov oTabud Bdong, n
dladikacia xaptoypdpnong €xet ohokAnpwosi kat o
X@ptNng Ba amobnkeuTtei avtduata.

Mavon/Avapovi

‘Otav 10 popumoT Asttoupyel, TIEOTE OmoL0dATIOTE
Koup{ yla mavon.

Edv 1o poumdt gival og mavon yia meplocdtepa and
10 Aemtd, pmaivel autépata og avayovry. OAeg ot
evdei&elg oto poumdT Ba amevepyomolnBolv. MNiéote
OTIOLOOATIOTE KOUWTI OTO POUTIOT H XPNOLUOTOIOTE
TNV €QAPPOYN yla va «EUTIVACETE» TO POUTIOT.

SInpeiwon: Edv o popmdT eival og madon kat TomobetnBel
oTov oT1abpd Bdong, n Tpéxovoa dladikacia kaBapiopol Ba
TEPUATIOTEL.
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AuTOpaTn cuvéxion KaBapiopol

Edv n pymatapia givat moA0 xaunAr, To poundt

Ba emotpéPel avtdpata otov oTabud Bdong

yla ©oépTIon. Aol QopTIoTE( Kal PTAcEL 0TO
katédA\nAo eninedo pnatapiag, 6a cuvexioet TI§ un
oAokAnpwpéveg epyaoieg kabaptopoo.

Znpeiwon: Ma va xpnotpomoloste autiv T Asttoupyia,
EVEPYOTIOIAOTE TN OTNV EQAPHOYH.

Asetroupyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav 10 poundt pubuiletal otn Asttovpyia

Mnv gvoyAeite (DND), 6gv Tou emitpénetal va

ouveyioel Tov kaBaplopd. H Asttoupyia DND sivat

ATEVEPYOTIOINKEVN ATIO TIPOETIAOYH OTO £PYOCTAGIO.

Mrmopeite va XpnoOTIOIACETE TNV EQYAPHOYH

yla va gvepyorolroete Tn Asttouvpyia DND A va

Tpononolfoete TV niepiodo DND. H nepiodog DND

eival 22:00-8:00 amd mpoemAoyr.

Snueiwon:

o O poypapaTtiopéves epyaocies kabaplopol Ba
TpaypatonolobvTal wg ouviABwg katd tnv mepiodo DND.

o To poumndt Ba cuveyioet Tov kaBaplopd and To onueio mov
oTapdtnoes PETE TN Aén TnG meptédou DND.

Emavekkivnon Tou pounot

Edv 1o poundt otapatiosl va anokpivetal i dev
umopel va anevepyomolndei, maTAoTe MApATETAPEVA
To KoLTTl Agttoupyiag yia 10 deutepOAemTa yia
avaykaoTikn anevepyonoinon. Enelta, matiote
TAPATETAPEVA TO KOUWTIL AetToupyiag yia 3
OEUTEPOAETITA Yl VA EVEPYOTIOIOETE TO POUTIOT.
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SKoUTIoUa Kal Gpouyydplopa

Snpeiwon: Metd TV £ykatdotaon Twy Povadwv
OPOLYYapPIoHATOS, TO POUTOT Ba €Xel TPOETIAEYHEVN
Aettoupyia «ZKoUTIOUA Kal 6@YOLYydpIopa» KAtd TNV mpwTn
Xprion Tou. la va mpooapuooeTe TN Aettouvpyia kaBapiopoo,
petaBeite otig pubpioelg TG Asttoupyiag kabaplopol oTnv
gpappoyn kat emAéETe amo TI§ akdAouBeg Tpelg TPOoOETEG
EVOMOOKTIKEG:

@ Souyydplopa PeTd To oKoUTIoHa

@® 3kolmoua

® Syouyydplopa

1. 'Evapén kabapiopol

Mi&ote 1O KoLT AgtTOLPYIAG OTO POUTIOT N
XPNOWOTIOIACTE TNV EPAPHOYH YId VA KAVETE TO
PoUTST va &ekiviioel amd Tov oTtabud Bdong. Téte
TO popmdT Ba oxedidoet Tn REATIOTN Sladpoun
kaBaptopoL kat Ba ekteAéoeL TNV epyacia kabaplopod
Bdoet Tou dnulovpynBEVTOg XAPTN.

Snueiwon:

o [la va BePawwBeite 6Tt TO POPTOT EMOTPEWEL EVKOAA OTOV
oTabud BAong PeTA Tov KaBaplopd, CuVICTATAL Va KAVETE
TO POMMAT va &ekivijoet amnd Tov otabud Bdong.

Ta méApata oovyyapiopatog Ba kabaploTolv TPV
EEKIVI\OEL TO POUTIOT TO OWOULYYAPIOHA, TEPIUEVETE
UTTOHOVETIKG.

Mn petakiveite Tov otabué Bdong, Tn de&apevry kabapov
vepov, Tn de&apevr) xpnaotpomotnuévou vepoul A To YiATpo
TAGKag MALGIUATOS KATd TN Agttoupyia.
la TV anowuyr eyKAvpdTwy, INv ayyilete To otépl0
£€660L vepOoU 1| TN povdada BEpuavong evw o oTabudg
Bdong Bpioketal oe Aettoupyia.

2. MAOoO PE auTOPATO GYOoLYYApPIoUd
Katd tov kaBaplopd, To poumdt Ba MOTPEPEL
autépata otov otabud Bdong yia MAOoIHo Twv

MEAIATWY oouyyapiopatog BACEL TNG cuXVOTNTAS
KaBaplopol MEAUATWY 0YoLYYap{opaTog TIou €XEL
npoaodloploTel oTnV epappoyry. O otabuoég Bdong Ba
Eavayepiosl autépata to doxeio kabapov vepoL Tou
poumdT Kal To PoumdT Ba cuveyioel Tov kaBaplopo.
3. AdeldoTe autépata To Kouti CUANOYIG OKOVNG
Kal TAOVETE Kal OTEYVWOTE Ta MEAUATA
opouyyapioyatog
A@oU T0 POUTST OAOKANPWOEL Hila pyacia
KaBaplopoL Kal eMoTPEPEL ToV 0TABO6 Bdong yla
@bpTtion, o oTabudg Bdong Ba adetdoel avtduata To
KouTi cUAMoYR§ okdvng kal €metta Ba kabapioel kat
6 oTEYVWOEL Ta TEAUATA OYOLYYap{oUaTOS.
Snpeiwon:
e Edv n Aertoupyia avtépatou adetdopatog ivat
QTMEVEPYOTIOINKEVN OTNV EQAPUOYH, 0 0TaBudS Bdong dev
Ba adeldoel autépata To KouTi CUANOYHG OKOVNG.
o O otabuoég Bdong Ba adetdlet To kouti cUANOYS okdvNg

olOpPWVA PE TN PUBULON OTNV EQAPUOYH.
4. KaBapiote tn d&apevi xpnotpomotnpévou vepol
A@oU To POUTIOT OAOKANPWCEL TNV £pyacia Tou,
kaBapiote TN de&apevr xpnoomolnuévou vepoD yla
QATIOTPOTTH) TUXOV OOHWV.

@ >uviibng cuvthpnon

EZaptrApata

la va dlatnpeite 10 PoumdT og KA KATAOTAON, CLVICTATAL VA AVATPEXETE OTN XPHoN €£apTNUATWY 0TNV £@appoyr f oTov akdAovBo Tivaka yla cuvribn cuvtripnon.

Ae&apevr) kKaBapoL vepol

KoOpleg Bovptoeg

DdiAtpo KouTIol CUANOYNG
okévng

MAgvpikr) Bovptoa

Bdéoeig meAudtwv
opouyyapiopuatog

Mia popd avé 2
eRdouddeg

Kd&Be 6 ¢wg 12 prjveg

Kdbe 3 éwg 6 prveg

DdiAtpo mAdkag mMAvoipatog

Mia popd avé 1 €wg
2 prjveg

Movdada B€puavong mAdkag
mAVo{UaTOg

Mia popd avd 6
Hrves

Meploxr) onuatodéTNONg
oTtabuol Bdong

Enawég @woptiong

Omég autdépaTtou adeldopaTos

MaykaTtevBLVTIKOG TPOXOS

AwbnTripag dkpwv

AwoBntpag VersalLift

TpwodldoTatol alednTrpes
AéWgep BTANS YPappAS

Mia @opd Tov pva

AoBNTPESG YKPEUOL

MapdBupo mpowuAakTpa

Mpowuhaktpag

Autépatn gicodog
avepodlaopol vepol Tou
poumndt

Kétw pépog Tou pounot

Mia @opd tov prjva

Koutl{ cuMoynrg okévng

Koplot tpoyol

Bon®ntiko( Tpoyoi avapaong

KaBaplopdg é6mwg
anatrefrat

. Suxvétnta MNepiodog . Suxvotnta MNepiodog
E&apnua ouvTtripnong avTikatdotaocng Efaptnua ouvtripnong avTikatdotaocng
ességgsvn XPNoLomotNUEVOL MeTd amé k&b xpron AoBntPag xaNwv

/

2akoVAa CUNOYAG oKOVNG

MéAuata owouyyapiouatog

KdbBe 2 ¢éwg 4 priveg

KdbBe 1 éwg 3 prveg

3npeiwon: H ouyvotNTa cLVTAPNONG Kat avTIKATdoTacns e&apTdtal and Ty MEAypaTIKA
xprion. Edv mpokOwel e&aipeon Adyw €18IKWV MePLOTACEWY, oLVIOTATAL dUECN CcuVTAPNON 1

avTikatdoTaon.
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diAtpo mAdkag mAvoipaTog

1. BydAte 10 poumoT kal aalpéoTe To YiATpo TAGKAG
mAuc{patog awol oAokAnpwOsei o kabaptopds Tou
TEAUATOG OWOLYYapPIioPaToS.

Snpeiwon: H povdda B£ppavong mdkag MALoidaTog ropet

va dlatnproel TNV vroAeépevn BepudtnTa. Ma TNV amopuyn

€YKAUPATWY, va €(0TE MPOCEKTIKO{ OTAV APALPE(TE TO YIATPO

TAAGKAG TAVGIUATOS.

2. ZemA\VveTe 10 YiATPo MAGKAG TALGIUATOS PE
kaBapd vepd, OKOUTOTE TO Kal, OTN CUVEXELD,
EMAVATOMOBETACTE TO OTNV TAGKA TTALGIMATOS.

3. XpNOILOTIOIOTE TNV EQYAPUOYH 1) TATACTE TO
koupri 1 yla va ETOTPEPEL TO POUTIOT OTOV
oT1abp6 Bdong i PAATe To poumdT &avd otn B€on
TOL Xelpokivnra.

Ew. E-1

Movdbda 8£puavong mAdkag mAvGipaTog

Katd tn xprion, n povada B€ppavong mAakag
mAvoipatog pnopei va oxnuatiost dAata. MNa va

TO aWalpEoeTe, ByAAte To POUTOT, PIETE pla PIkpn
noodtnTa Asukob £18100 (5% 0&1kd 0&0) otnv
eMPAvela TNG Hovadag BEppavong kat kabapioTe tn
pe éva KatdAAnAo epyaleio.

Snueiwon:

[a TNV anowuyr eyKavpdaTwy, MEPIUEVETE PEXPL N
€MPAVeLa TNG Hovadag Béppavong va Tdoel oe
Beppokpacia dwyatiov TPV TNV kabapioeTe.

Mrmopei eniong va xpnotpomnoinBei katdAnho péco
amoKABaAGTWONG COPPWVA HE TIG 0dNYIES TIOL TIAPEXEL.
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Mnv mpocBEétete Aevkd EVOL I} apaldtwon anevbelag
otn de&apevr) kaBapol vepoL yla va anotpéPeTe T
duohettoupyia.

Mnv xpnoonoteite axunpd epyaleia ry Slappwtikd vypd
OTIwG LOPOXAWPLKS 0EL Yia va kaBapioeTe Tn povada
O¢ppavong.

Ew. E-2

SakoUAa GUAAOYRG OKOVNG

1. ApaipéoTe 1o kAALPpa de&apevig cUAOYAS

okévNg Kkat METEETe TN 0akoVAA GUANOYHG OKOVNS.
Znpeiwon: Edv tpaPriéete mpog ta mavw TN XeLpoAaRA n
oakoVAa Ba oppayloTel WOTE va anotpanel n Tuxaia mTwon
okévng Kal Bpavopdtwy €&§w.

2. AmopakpUveTe okdévn kal Bpavopata and 1o Qiktpo
pe éva oTeYVO mavi.

3. TomoBetr\oTE VEa 0aKoUAA GUANOYNG OKAVNS.

4. EmavatonoBeTioTe To KAALUPPA de&apevig
OULMN\OYNG okdvNg.
Ew. E-3

Ag&auevi XpnotJomnolnuévou vepol

1. ApaipéoTte T de&apevr) XpnolPomoINUEVOL
vepoU, avoi&te To KGALPPGE TNG Kal adeldoTE TO
XPnotuomotnpévo vepo.

2. Zem\bvete Tn deéapevr XpNOLUOTOINUEVOL
vepoL pe kaBapd vepd Kal XPNOIHOTOLOTE
éva KatdAMnAo epyaleio yla va kabapioete
TO E0WTEPIKOS TolYwUa TNG de&apevig
Xpnotgonoinuévou vepou.

Snpeiwon: H euméovoa owaipa otn ds&apevr
Xpnotgonotnpévou vepou ival kivntd pépog. Mnv epappdlete
unepPoAikry dOvaun étav TNV kabapileTe WOTE va Unv TV
KATAOTPEPETE.

Ew. E-4

Kopieg BovpTosg

1. MiéaTe Ta KAIT TOL TTPOCTATELTIKOD BolpToag
TIPOG TA JECA YL VA AQAIPECETE TO TIPOCTATEUTIKG
BolpToag Kal, OTN CLVEXELD, ONKWOTE TI§
Bovptoeg and 1o PoumoT.

2. ApalpéoTte TI§ BolpTtoeg dnwg aivetal otnv
elkéva. XpnolomoloTe éva KAatdAnAo epyaieio
YlO VO amopakpUOVETE TUXOV TPIXES TTIOUL €XOUV
unepdeutel oTig Bolptoeg. Metd Tov kabaplopd,
ompPWETe TI§ PovpToeg oTtabepd péoa otn Bdon
™G KOPLAG BoVPTOAG PEXPL VA KOLUTILIOOULV OTN
B¢on toug.

Inueiwon: Apalp£oTe TI§ KUPLEG BOVPTOES WE TPOTOXN Yia

TNV AnMoWuyr TPAUHATIOHWV.

3. Me ta tunwpéva otnv 006vn REAN otpapuéva
TPOG Ta Mdvw, TOMoBETACTE TN Brikn NG KUPLAG
BoupToag oTIG LTIODOXES TIPOG Ta KATW WPE KALoN.

4. EvBuypappioTe 10 PmpooTivod dKpo Tou
TPOCTATELTIKOV TNG BolPToag Pe TNV umodoxn,
TOTIOBETAOTE TO TIPOG Ta KATW PE KAion Kal, oTn
OUVEXELD, TIECTE TO OTN B£0n Tou.

Ew. E-5

MAgupikn BovpTtoa

=ePB1dwaoTe TNV MALPIKA BovpToa e katoaBidl,
kabapioTe TI§ TPixeg amd T BovpToa Kal
EavafdwoTe ™.

Ew. E-6

MaykateubuVTIKOG TPOXOG

Znueiwon:

« Xpnotomolnate gpyaeio Onwg pikpd katoaBidt

yla va dlaxwpioete Tov d&ova kat To EAAOTIKG TOU
TIayKaTeLBLVTIKOV TPOX0V. Mn xpnaotporoleite uePBOAKN
Sovapn.

ZeMAVVETE TOV TAYKATELBLVTIKS TPOYXS Ot TPEXOUUEVO VEPS

Kal EMAVATOTIOBETAOTE TOV Aol EXEL OTEYVWOEL TAHPWS.
Ew. E-7

Boneéntikoi Tpoxoi avapaocng kat Kbptot Tpoxotl

1. MeploTpéPTe Tov BondnTikd TPoXd avdpaong €wg
6toL 10 BéNog «OUT» va elval oTpappévo Tpog ta
TIAvVW Kal, 0T CLVEXELA, TPARAETE TOV TPOXO TIPOS
Ta €Ew.

2. Xpnotdormolote KatdAAnAo gpyaAeio yia va
kaBapioete Tpixeg MOL €xouv PmepdeuTEl oTOV
KOpLo TPoXS Kal atov Bondntikd Tpoxd avdpaong.

3. MeTd Tov KaBaplopo, MEPLOTPEWYTE TOV KUPLO TPOXO
yia va gubuypappioete ta 800 BEAN (BA. Ewdva
@). Enera, pe 10 RENog «IN» va sival oTpappévo
TPOG TA KATW, EL0AYAYETE TOUG APLOTEPOUS Kal
6e€l00g BonBNTikolG TPo)oLS avdpaong PExPL va
Koupmwoouwv oTn Béan toug. (BA. Ekéva @).

Ew. E-8

Bdosig meApdtwy couyyapiopatog

ApalpéoTe kat kaBapioTe Ti§ BAcEIg TEAUATOS
opouyyapiopaTos.
Ew. E-9

MéApata couyyapiouatog

AnopakpUveTe Ta MEAUATA oWoLyyapiopatog and
TS BAoEIG TEAUATOS GWOULYYap{oPATOS yia va Td
QVTIKATAOTHOETE.

Ew. E-10

Kouti cuAAoyNG okévng Kal piktpo

. Miéate 10 KA KOLTIOV GUAAOYKG okdVNG yia va
QAPALPECETE TO KOUTI CUANOYAG OKOVNG.

. Apalp€aTe To YIATPO TOL KOUTIOV GUANOYAS
okévNng, Kt €metta adeldoTe To Kouti GUANOYNAS
okévNg. XturoTe eAaPd To KaAdBL Tou iktpou
Yl VA OTOPAKPUOVETE TN BPwLd.

—

N

Snpeiwon: Mnv emnixelpnoete va kabapioete To @iktpo e
BolpToa, 8AxTuAO ) AlXUNPEA AVTIKE{UEVA, YIa TV amo@uyr
{NHWV.

3. ZemA\lveTe TO KOUT{ GUA\OYNG okdVNG Kal To
@IATPO pE vEPS Kal OTEYVWOTE TA TAAPWS TPV Td
EMAVATOTIODETHOETE.

Snueiwon:

e ZemAOVETE TO KOUT{ GUANOYHG OKGVNG Kal TO PIATPO pévo pe
kaBapo vepd. Mn xpNOIUOTIOIEITE ATIOPPUTAVTIKO.

* Xpnotdomoleite To kouTi GUAAOYG okOVNG Kal TO PIATPO
HOVO aoU £XOUV OTEYVWOEL TTANPWS.

Ew. E-11

AloONTAPES TOL POUTOT

2KouTioTE TOLG ALCONTAPES TOU POUTIOT
XPNOLOTIOLWVTAG HOAGKS KAl OTEYVO TIavi, OTIWS
paivetal otnv gkéva:
1. Tpodidotatol alodntpeg Aélep SIMAAG YPaPUAS
. MapdBupo mpowuAaktApa
. Alobntrpag VersalLift
. AleBntipag dkpwv
. MpowuAaktApag
. AloBNTAPES YKpEUOL

AlobnTpag xaAwv
Snpeiwon: To Ppeypévo mavi pmopel va mpokaéoet {nNuia oe
£0aiobnta oTolela p€oa OTO POUTOT KAt Tov aTaBpo Bdong.

NOoO b~ WN

Xpnotpomnoleite oTeyvd mavi yla Tov kaBapiopo.

Ew. E-12

Onég auTOUAToL ASEIAOUATOS, EMAWES

POPTIONG Kal EPLOX oNUATod6TNOoNG

KaBapilete 11§ omég autépatou adeldopatog, Ti§
EMAPES POPTIONG KAl TNV TIEPLOYH onpatoddtnong pe
paAakd Kat oTEYVO Tavi.

Ew. E-13

Mnatapia

To popumdT MEPLEXEL TTAKETO pmaTtapiag Wbvtwv ABiou
VYNAAG anddoong. BeBaiwbeite 611 n pmatapia
TIOPAPEVEL KOG (POPTIOUEVN YIa KABNUEPWV XPrion
woTe va dlatnpeital BEAToTN anddoon pnatapiag.

Edv 10 popmdt dev xpnowonoleitat yia geyaio xpovikd
d1éoTNHa, amevEPYOTOINOTE TO Kal PaZéyte To. Ma v
TPOANYN NtV amd urtepBoNKr EKYOPTION, WYopPTilETE
TO POUTAT TOLAAYLOTOV pia Yopd avd Tpiunvo.
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EniAuon npoBAnudtwv

MpéPANua

Abon

Mp6RANua

Abon

EniAuon npoBAnudtwyv

To popmdt dev
£VEPYOTOLE(TAL.

* H pnatapia gival xapunAr. Emavagoptiote 1o poundt otov oTabud
Bdong kat mpoonabriote &ava.

H Beppokpacia Tng pumatapiag givat TOAD xapnAr fj ToAO uPnAr.
SLVIOTATAL N XPrion Tou poumndT og MepBAAovTa e Beppokpacia
miepRGAovTog Tavw amd 0 °C (32 °F) kau kétw amd 40 °C (104 °F).

To popmdt dev
popTicel.

.

O o1abudg Bdong dev éxel ouvdebel oe apoxn Loxvos,
BeRawwBeite Tt kal Ta G0 dkpa Tou kaAwdiov LOoXVOG ToL ExOLV
ouvdebel oTnv Tpida cwoTd.

H eman YeTa&l Twv eMa@wy YopTiong oTtov oTabud Rdong kat
TO POUMAT dev elval kalr, kaBap(oTe TI§ EMAPES YOPTIONS.
EAéyére edv umdpxel TUXOV EEVO WA GTOUG GLVOETHOUG TOL
POUMAT KAl AMOPAKPUVETE TO EEVO owpa, GV LTIAPXEL.

.

.

To pOUTIOT KOANGEL
UMPooTd amd Tov
otabud Rdong

kat dev pmope( va
EMOTPEWEL OE AUTOV.

EAéyEre av umdpxel apKeTdg XWPOS Kal oTi§ dU0 TAELPES A amd
UMPooTd and Tov oTabud BAong yia va amoTpEPETe To Prhokdpiopa
TOU POUTIOT.

To popundt pmopel va YNoTprioet dv To ddmnedo prmpootd amnd Tov
o1abuo Bdong eival urepBoAikd vypd. Edv vai, kabapiote TV
niepiooela vepoL Tipw poomnabrioeTe Eavd.

SuVIOTTaL VO PETAKIVACETE Tov 0TaBUo Bdong oe dMo onpeio kat va
npoonadnoete &avd.

BeRawwbeite O1L N TAGKA EMEKTACNG PAUTAS £XEL EYKATAOTABE(
OowoTa.

MpdéRANua Abon MpéPANua AbOon
. AvnKs[/pevo onwg Ko)@&a lDXOOQ Kat navr{)tpkaq TIPEMEL VA « EAéyETe £GV TO OTOE(O GTEYAVWONS 0TN BEEapEVN
To popmét OPYAVWNVOVTAL TPV ATto T XPron Tou POUMOT. XPNOWIOTOINHEVOL VEPOU £ivat XaAapo 1 N GwoTA TOMOBETNHEVOD

HETAKIVETaL XWwpIg
va akoAouBet

Vv kaboplopévn
dladpopr.

H epyaocia og Lypég oAoBNPES emdveleg pokaAel oAiocOnon Tou
KUPLOL TPOXOV. ZUVIOTATAL OTEYVWHA TWV LYPWV HEPWV TIPLV amd
TN XPrion Tou POUMAT.

SkounioTe To MapdBLPO TPOYULAAKTHPA Kal TOUG TPLOBIACTATOUS
aledntipeg Aélep BIMARG YPAUMNG 0TO POUMAT pe kabapo,
HaAakd Tavi yla va Toug KpatHoeTe kaBapolg kat xwpig epnédla.

To popmdt dev

ouvdéetal oto Wi-Fi.

O kwdikds Mpdopaong oo diktuo Wi-Fi eival eapaluévos.
BePaiwbeite 61 0 kwdIKdG TPOOBACNG TTOL XPNOIUOTIOIE(TE YIa
obvdeon oo diktuo Wi-Fi oag eival owoTog.

To popmét dev vmootnpilel obvdeon Wi-Fi 5 GHz. BeBawwbeite
611 10 popmdT eival ouvdedepévo oe ovvdeon Wi-Fi 2,4 GHz.
To orjua Tov Wi-Fi givat adbvapo. Beaiwbeite 6Tt 10 poundt
Bpioketal oe meploxn) pe kKaAr} kdAvpn Wi-Fi.

To popmdT evdéxeTal va pnv eivat £Tolpo yia dlapdppwon.
KAei{oTe kal avavoi&te Tv e@appoyr kat £Melta TpoonabroTe
£avd obpPwva pe TI§ 0dnyies.

To popmoT dev
amevepyorole(Tal.

Aegv gival duvatn n anevepyomnoinon Tou POUTIAT dTav POpPTICEL.
SuVIOTTaL VO aTOPAKPUVETE TO POUTIOT Ao Tov oTabpd Bdong kat
£TIEITA VA TATACETE MAPATETAPEVA TO KOLTH AgtToupyiag yia

3 DELTEPOAETTTA YL VA TO ATIEVEPYOTION|OETE.

Edv 10 popmdt dev pmopel va anevepyoroindel pe TNV ekTEAEON Tou
BrAuaTog 1, MaTACTE MAPATETAPEVA TO KOUKTT AtToupyiag yia

10 deLTEPOAETTA VIO AVAYKACTIKY| ATEVEPYOTIOINON TOU POUMAT. EGv
TO TIPORANKA ETUHEVEL, ETUKOWWVACTE HE TNV UMnpeoia eEUMnpéTnong
HETA TNV TIWANGN.

To poumdT xdvel Ta
BdwpdTia oL TPEMEL
va kabaplotolv.

BeRawwBeite 611 0t MOPTES TV SWHATIWV TTOL TIPEMEL Va
kaBaploTolV gival avoIKTES.

O XWpPog PIMPOaTd amd To dSwUATIO TToL TPEMEL vVa KaBaploTel
evdEXETAL Va gival Lypog Kal oONaBNPOS, TTPOKAAWVTAG oAioBnan
KAl Un @uotoAoyikr} Aettoupyia Tou popumdrt. MNpoonabroTte va
OTEYVWOETE TO HAMEDO TIPLV XPNOILOTIOIOETE TO POUTOT.

H oté6un vepod
oTNV TAdKa
mAvoipaTog efvat pn
(PUCLOAOYIKT).

Kal, €4v val, EMavaépeTé To Xelpokivnta. EGv 1o mpdBAnua
ETUEVEL, ETIKOIVWVACTE PE TNV opdda e{unPETNong HETA TV
TIWANGN.

Méote anaAd tn de&apevn) xpnotyomolnuévou vepou yla va
BeRawwbeite 6Tt €xel TOMOOETNOEl CWOTA.

ApatpéoTe To @iktpo MAdkag mMAucipaTog kat eAEYETe edv €xel
(ppd&et n ££050G TOL ATIOXETEUTIKOV aywyoL Kal kaBap{oTe Tov.
ENéyére To S1dAupa kabapiopol. Mnv poobEétete GANO LYPO
TEPAV TOU ETUOAPWS EYKEKPIUEVOL SIAAUHATOG KaBapIopoU.

To popmét dev
umopel va Bpet kat
Va eMOTPEYPEL OTOV
otabud Bdong.

H dladpopn emoTPoWrg yia wdpTion sival umAokaplopévn, Ty. n
TépTa gival KAELoTH.

O o1aBpog Bdong €xel amoouvdebel and tnv mapoxr .oxvos 1
HETaKVE(Tal 6Tav To popmdT dev eivat Tévw Tov. ZUVOECTE Tov 0TaBud
Bdong otnv mapoyr| .oxVog 1y TOTIOBETACTE TO POUMOT OToV OTABUS
Bdong ywa wdption.

Yniéipxouv dpa MoANG eunédia yopw amd tov otabud Bdong.
TornoBetrioTe Tov 0TaBPS BAONG OE TIO AVOIKTO XWPEO.

H petakivnon Tou popumdT Umopel va POKAAECEL TNV EMavaTonoB£Tnaor
TOL Kal autd Ba §avadnuovpyroeL XAPTN O TEEPITTWON aoToxiag NG
enavatonofétnong. Edv 1o popmndt sival oAb pakptd and tov otabud
Bdong, evdéxetal va pnv Pmopel va eMoTpEPEL auTOHATA HGVO TOU,
£MOPEVWG OE AUTAV TNV MEPIMTTWOon Ba TPEMEL va TOMoBEToETE
XElPOKivnTa TO POUMET Mévw oTov oTabud Bdong.

2KouTioTE TNV MEPLOYT) ONPATodGTNoNG oTov oTabud Bdong yia va
anopakpUveTe okévn fy Bpadopata.

H tayxbtnta @dptiong
eivat apyn.

Anatrobvtal mepimou 3,5 WPES yla TARPN YOPTION TOL POUTIOT
étav n pnatapia givat xapnAn.

Edv Aettoupyeite 1o poumndt o Beppokpacieg eKTOG ToL
kaBoplopévou gvpoug, N TaxLTNTa YépPTIong Ba emPpaduvOet
autépaTta yla enéktaon g didpkelag {wrig TNg pnatapiag.
Ol eMOWES POPTIONG KAl GTO POWTOT KAt GToV 6Tabuo Bdong
evOEXETAL Va glval BPWUIKES, OKOLTHOTE TI§ PE OTEYVO TIAVE.

To popmdt dev
ouveyilel Tov
Kabaplopd PeTd TN
popTIon.

BeBawwbeite 611 10 poumndt dev £xel pubuIoTEl o€ Aettoupyla Mnv
evoyheite (DND), kdti tov Ba To TaPEPTOBIOEL Va cLVEXIOEL TOV
Kabaptopod.

To popmdt dev ouveyilel Tov kKABAPIOUO AWYOUL TO TOTOBETHOETE
XelpokivnTta oTov oTabué Bdong 1 To oTeleTE yla YOPTION HECW
g epappoyns A Tou kovpmot ).

H Bdon méAuatog
opouyyapiopatog
£xel LPwOE(
aplolka.

Apalpéote TN BAon MENIATOG GYOULYYAPIOUATOS Yid va
eAéyEeTe £V LTIAPYEL TUXOV EEVO OWHA KOMNUEVO OE aUTHV Kat
TIPOCTIABNOTE VA EMAVEKKIVIOETE TO POUTIOT. EGV T pdBAnua
EMPEVEL, ETUKOWVWVACTE PE TNV Opdda eEUMNPETNONG HETG TNV
TIWANON.

O B6puROg avédvetal
EVW TO POUMAT gival
og Aettoupyia.

EAéyéte edv To QIATPO TOL KOLTIOU CUANOYNG OKOVNG ExXEL YPAEEL.
Edv val, kaBapioTe To 1) avTIKATAoTAGCTE TO.

‘Eva okAnpd avTike{uevo evOEXeTaL va €xeL TIAOTEL OTI§

KOPLEG BoVPTOES 1) 0TO KOUTE CUANOYNG OKAVNG. EAEYETE Kal
ATOPAKPOVETE TUXOV OKANPA QVTIKE(UEVA.

OL kOpleg BoVPTOES 1 N TAELPIKN RoUPTOO EVOEXETAL VA
eumAakolV. EAEYETe Kal amopakpVVeTe TuXOV EEva owpaTta.
AMGETe T Aettoupyia avappdenong o Turikni 1 ‘Houyxn.

O oT1abudég dev
umopel va adetdoet
autdpaTa To Koutt
OULANOYNAG OKOVNG.

EAéy&re edv n oakoOAa cuAoyRG okdvng otn de&apevr) CUANOYASG
okévng eivat yepdtn.

Edv n oakoOAa cuMoyRG okévng dev eival yepdtn, eAéyéte edv
UTIAPXEL KATIOLO EPTIOBI0 OTIG OTEG ALTOPATOL AdEIGONATOS TOU
POUMAT, TOL 0TABPOoL BAcNG 1) ToL KouTIOU CUAOYIASG okévNng. Edv
udpxeL, kaBapioTe eykaipwg To UMAOKAPLIOUEVO HEPOS.

Yndpyel vepd
Kdtw amo ™
de€apevr) kaBapol
vePOUL 1 YOpw

amnd To oTolxElo
oTeydvwong.

‘Otav apalpeite T de&apevri kaBapoL vepoL, EVOEXETAL Va EXEL
peivel Aiyo vepod otov owlrjva kdtw amné tn de&apevi i yopw amd
70 oTolxelo oTeydvwong. Eival puaotoloyikd. ZkouttioTe e OTEYVO
mavi.
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Ma meplocdtepn LTMOCTAPIEN, ETUKOWWVACTE Pad{ Pag HEOW TNG NAEKTPOVIKAG
dlevBuvong https://global.dreametech.com
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Mpodiaypawsg

31a0u6g Bdong

Movtého

RLL37CEO

MovTtého

RCLEO107C

Xpdévog popTiong

Mepinou 3,5 wpeg

OvopaoTikr e{lcodog

220-240 V~-50-60 Hz

OvopaoTikr téon

144V =

OvopaoTikr lox0§

75 W

SuxvédTnta Asttovpyiag

2.400-2.483,5 MHz

Méyiotn 1ox0g €660V

<20 dBm

Ynd Kavovikég GUVBRKES XProNg, 0 Tapwv eEOTAIONSG TIPETIEL VA TNPE(TAL O
anéotaon TouAdyloTtov 20 cm PETA&D TNG KEPA(g Kal TOLU CWHATOSG TOL XPAOTN.

EnavayopTti{épevn pnatapia 16vtwv Aibiov

Movtého R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Tomnog l6vtwyv AiBiou

Ap1Budg 1

OvopaoTiky wpenTikéTnTa 4,8 Ah
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(katd T WoépTIoN Kal To OTEYWWHA)

OvopaoTikr €£000G 20V=2A
Ovop):oo-nlm ox0§ , 700 W
(katd To dbelacua oK6vNg)
OVOHOOTlKn Lox0§ , ' , 640 W
(katd Tov kaBaplopd pe eaTd vepd)
o .

VOUAOTIKA 1oX0G 80 W

Snpeiwon:

* H ovopaoTikr 1ox05 (katd tov kabaplopd pe LeoTé vepd) kabopiletal and Ty Tiur .oxvos
KATd TV QVTIMTPOCWEVTIKN Tepiodo (Beppokpacia vepol 25 °C).

* H ovopaoTikn 1ox0s (katd tn popTion Kat To oTéyvwua) kabopiletat and v T 1ox0vos
KaTd TV Tepiodo MAAPoLS YopTwong (Beppokpacia mepBAMovTog 23 °C * 2 °C).

Amnéppun kat apaipeon
MTIaTapPLWV

H evowpatwpévn pratapia évtwy AiBlou mepLéxet
ouoieg mou efvat emikivduveg yia To epRAANov. Mpv
and tnv andéppupn tng pnatapiag, ReBawwbeite 611N
unatapia apatpeital and eEeOIKELPEVOLS TEXVIKOUG
Kal amoppimTeTal o€ KATAAANAN povada avakOkAwong.
- n ynatapia pémnel va agalpebel and Tn cLoKELH
TPV aTocLPBE( -

= N OLOKELH TIPETEL VA €xEL amoouvdeBe( amd

10 &i{kTUO TPOYOdOOTiag Katd TNV ayaipeon TG
unatapiag -

- n pnatapia mpEmeL va anoppleBel Pe acwdAela.

MPOZOXH:

Mpwv and TNV aaipson Tng unatapiag, amocuvdEaTe
NV oYL kat e§avTAfoTe TNV pmatapia éoo 1o duvatdv
TEPLOTOTEPO.

Ot dxpnoTeg pnatapieg mpENeL va anoppinTtovtal og
KATAANAN povada avakOKAwong.

Mnv 11 ekBETeTe og TEPIBANOV He LYNAR
Beppokpaaia yla TNV anowuyn kivdoivou £kpnéng.
Y KaTaxpnoTIKEG CLUVONKES, EVOEXETAL VA eKTIVaYOe(
LYPO amd TNV Pnatapia. & MEPIMTWON ENAPNS,
EemA\VOVeTE e vepo kal {NTAOTE laTPIKn BorBeta.

0dnyég awaipeong:

1. AvamodoyupioTe TO POUTIOT, XPNOIHOTOOTE
KaTdAAnAo epyaAeio yla va aalpéote TI§ Rideg oTO
T{ow PEPOG TOL POUTOT KAl ETEITA AWPALPECTE TO
k&ALPpa.

2. AmoouvdéaTe ToUG akpodEKTES PETA&L TNG
pmatapiag kat Tng mhakétag PCB yia va apaipéoete
NV pnatapia.

MAnpowopicg AHHE

‘ONa Ta TIPOIGVTA TIOL PEPOLV AUTO TO
ﬁ oOpPoAo eival amdéBANTa NAEKTPIKOV Kal

nAekTpovikoL e&omhiopol (AHHE katd
v 0ényia 2012/19/EE) mou dev mpémel
Va avaplyvoovTal e pn dlaxwplopéva
otkiakd andéPAnta. Avt” autou, TPETEL va
TPOOTATEVETE TNV LYE(O TOL AVOPWTTOL Kal
10 mepBaNov napadidovtag Ta andPAnTa
e€om\iopol oag og éva kaboplopévo onueio
OULAOYIS Yla aVaKOKAWGN amoBARTwY
NAEKTPIKOV KAl NAEKTPOVIKOV EOTIALOHOD,
T0 omoio €xel oploTel amd v KLREpvnon
TI§ TOTIKES apXES. H 0pBr) améppupn kat n
avakOkAwaon 8a cupBEAovy oTNV aMoOTPOT
EVOEXOUEVWVY APVNTIKWY ETIMTWOEWY OTO
mepBENOV Kal oTNV LYE(D TOL AVBPWTOL.
EmikolvwvAoTe PE Tov gykataotdtn i
TIG TOTUKEG APXES VIO TIEPLOOOTEPES
TANPOWYOPIES OXETIKA e TNV TooBeaia
KaBWg Kal Toug 6POLG Kal TI§ TTPOUTIOBETELG
TwV €V Adyw onueiwv CUMOYASG.
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Informacdes de seguranca Informacées de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacdo incorreta do aparelho, leia * Nao utilize o robot numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

atentamente o manual do utilizador antes da utilizacao e guarde-o para referéncia futura.

Restricoes de utilizacao
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Este produto nao deve ser utilizado por criangcas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisao de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manutencdo nao devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

O aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de alimentagao fornecida com o mesmo.

Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

Desimpeca a area a ser limpa. As criancas nao devem brincar com este aparelho. Assegure-se de

que as criangas e animais de estimacao sao mantidos a uma distancia segura do robot enquanto este
estiver a funcionar.

Nao instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.

Este produto destina-se a limpeza do chdo apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre, em
superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for, ndo
use o aparelho.

Se o cabo de alimentacao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial
disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.

N&o coloque o robot virado ao contrario. Ndo utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robot ou o
para-choques como pega do robot.

Utilize o robot em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C.
Certifiqgue-se de que nao existem liquidos ou substancias pegajosas no chao.

Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentacao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

Remova do chéo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robot esbarre com eles e os danifique.
Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de succao do robot.
Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancgas.

Nao opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianga esteja a dormir.

Nao coloque criangas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do robot, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

No depdsito de agua limpa s6 pode ser adicionada agua limpa e a solugao de limpeza oficialmente
aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal como alcool ou desinfetante. A relacdo entre a
solucdo de limpeza e a agua limpa pode ser verificada no frasco da solugao de limpeza. Mantenha a
solucdo de limpeza fora do alcance das criangas.

Nao utilize o robot para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robot para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.
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Informacdes de seguranca

Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutenc¢ao do aparelho.

Nao limpe o robot ou a estacdo base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido.
Apods a limpeza das pecas lavaveis, seque completamente as pecgas antes de as reinstalar e de as utilizar.
Utilize este produto de acordo com as instru¢des do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e carregamento
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AVISO: Nao recarregue pilhas ndo recarregaveis.

Nao utilize qualquer bateria ou estacdo base de terceiros. O robot s6 pode ser utilizado com a estagao
base modelo RCLEO107C.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si préprio.

Nao coloque a estacao base perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da
estacao base.

Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser
descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.

Se o cabo de alimentacao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servico pos-venda.

Informacdes de seguranca

» Certifique-se de que o robot esta desligado ao ser transportado e que é mantido na sua embalagem
original, se possivel.

* Se o robot nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robot pelo menos uma vez a cada
3 meses para evitar a descarga excessiva da bateria.

Informacdes sobre seguranca do laser

* O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com o laser durante a utilizacao.
PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizagdo no interior

Leia 0 manual do operador

Como tal, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLL37CEQ estd em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE.
O texto completo da declaragédo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco de Internet: https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletrénico detalhado em mais linguas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Visao geral do produto

1. Botdo da base (>

Prima para mandar o robot de volta a estagao

base

Prima sem soltar durante 3 segundos para

desativar o bloqueio para criangas

2. Botao de alimentacéo/limpeza

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou

desligar o robot

Prima para iniciar a limpeza depois do robot estar

ligado

Indicador circular de estado

* Luz azul fixa: Limpeza (tem de ser ativada na
aplicag&o) ou limpeza concluida

 Verde fixo: a carregar

» Cor de laranja a piscar: erro

Bot&o indicador de estado

.

« Luz branca fixa: limpeza ou aspiragao concluida

* Branco intermitente: a carregar (bateria ndo fraca)

e Luz cor de laranja fixa: em espera com a bateria
fraca ou em pausa por ter a bateria fraca

* Laranja intermitente: a carregar (bateria fraca)

« Cor de laranja a piscar: erro

Nota:

« Prima qualquer botao no robot para fazer uma pausa
enqguanto o robot esta a limpar ou a voltar para carregar.

« O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado
através da aplicacdo Dreamehome.

3. Luz LED auxiliar

4. Camara IR de IA
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5. Camara HD de IA

6. Sensor VersaLift

Nota: O sensor VersaLift sera baixado quando o robot estiver

em espera, a carregar na estagao base ou a limpar areas

com pouca altura de circulagao. No caso da limpeza de areas

com pouca altura de circulagao, ndo mova o robot, pois pode

afetar o seu posicionamento.

7. Para-choques

8. Janela do para-choques

9. Sensores laser de linha dupla 3D

10. Bot&o de reinicializagdo/Indicador de Wi-Fi

* Prima e mantenha premido durante 3 segundos
para repor as definigdes de fabrica

11. Cobertura

12. Ventiladores de esvaziamento automatico

13. Sensores de orlas

14. Contactos para carregamento

15. Entrada de reabastecimento automatico de
agua

16. Conectores

17. Sensores de desnivel

18. Sensor de tapetes

19. Conjunto de extens&o da escova lateral

20. Protegao da escova

21. Roda auxiliar de subida

22.Roda principal

23. Médulo de esfregona

24. Roda omnidirecional

25. Escovas principais

26. Roda auxiliar de subida

27. Roda principal

28.Clips de protecao da escova

29. Orificios de montagem da almofada da
esfregona

30. Rodizio
Fig. A-1

Caixa para o pé

1. Ventiladores de esvaziamento automatico
2. Filtro

3. Clipe da caixa para o pd

4. Clipe do filtro

Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Area de fixacao da almofada da esfregona
2. Suporte da esfregona
3. Esfregona

Fig. A-3

Estacao base

. Cobertura

. Depésito de dgua usada

. Depdsito de agua limpa

. Tampa do depésito de pd
. Painel de lavagem

. Filtro do painel de lavagem
Sistema de Aquecimento

. Placa de extensao da rampa
. Clipe do depdsito de agua
10. Bola flutuante

11. Clipe do depésito de dgua
12. Tubo de dgua

13. Filtro

O 00 NO~ Ol AN~

14. Flutuador
15. Médulo de distribuicdo automatica de solucéo -
compartimento Unico

16. Filtro

17. Ventiladores de esvaziamento automatico

18. Area de sinalizagao

19. Indicador de estado

» Luz branca fixa: a estagdo base esta ligada a
eletricidade

* Luz cor de laranja fixa: a estagdo base tem um
erro

20. Ranhura do saco para o pé

21. Contactos para carregamento

22. Saida para adigao automatica de dgua

23. Porta de alimentagéao

24. Ranhura para armazenamento do cabo de
alimentacao

Fig. A-4

® Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do chéao para evitar que o robot os
envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robot.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espacgo.

4. Para evitar que o robot ndo reconhega a area que
necessita de ser limpa, ndo se cologue na frente
do robot, nas ombreiras, no corredor ou em
lugares estreitos.

Nota:

* Ao operar o robot pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

A luz LED auxiliar fornece iluminagao auxiliar em
ambientes pouco iluminados.

Né&o aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco
e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construcao, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.

Fig. B

@ Antes de utilizar

1. Coloque a estacéo base e ligue-a a uma tomada
elétrica

Coloque a estagdo base num local que seja 0 mais
aberto possivel e com um bom sinal de WI-FI. Deixe
espaco suficiente, tal como indicado na figura, e
remova quaisquer objetos na drea sombreada. Insira
o cabo de alimentacéo na estacédo base e ligue-o a
tomada.

Nota:

Insira firmemente o cabo de alimentacao para cima até
que o indicador se acenda.

Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a
area de sinalizagéo.

Para evitar manchas de 4gua devidas ao facto de molhar
pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos
ou de marmore.

2. Instale a placa de extensao da rampa

Nota:

» Certifique-se de que o filtro do painel de lavagem esta
instalado no seu lugar.

» O filtro do painel de lavagem pode ser retirado durante a
manutencgao de rotina.

3. Retire as protecdes do robot e instale o conjunto
da esfregona

4. Ligar a a aplicacdo Dreamehome

(1) Prima e mantenha premido o botao de
alimentacao no robot durante 3 segundos para o
ligar. Leia o coédigo QR por baixo da capa do robot
ou procure "Dreamehome” na loja de aplicagdes
para transferir e instalar a aplicagéao.

(2) Abra a aplicagdo Dreamehome, toque em "Ler
cédigo QR para ligar" e leia novamente o mesmo
coédigo QR no robot para adicionar o dispositivo.
Siga as instrucdes para terminar a ligagao por Wi-Fi.
@ Indicador Wi-Fi

« A piscar lentamente: A espera de ser ligado

* A piscar rapidamente: A ligar

e Ligado: Ligado

@ Cédigo QR
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Nota:

* Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

e Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo (2) e siga as
indicagbes para concluir a ligagao Wi-Fi.

Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima e
segure o botdo de reinicializagao do robot durante 3
segundos.

Devido a atualizagdes no software da aplicagao, as atuais

operagdes podem ser diferentes das instrucdes contidas
neste manual. Siga as instrugées com base na versao
atual da aplicacéao.
5. Ligue o robot a estacao base
Coloque o robot na estagéo base com o conjunto da
esfregona virado para o painel de lavagem. Entéao
ouvird uma notificagdo de voz quando o robot se ligar
com sucesso a estacao base. Depois do robot estar
completamente carregado, os indicadores de estado
no robot e na estacéo base permanecerao acesos
durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.
Nota: Recomenda-se que carregue completamente o robot
antes da primeira utilizagado. Quando o robot nao puder ser
ligado apds o esgotamento da bateria, ligue manualmente o
robot a estagao para o carregar.
6. Adicionar a solugéo de limpeza
(1) Retire a tampa do depdsito para o p6 e puxe
para fora o médulo de distribuigdo automatica de
solugéo.
(2) Abra a tampa superior do compartimento e
adicione a solugéo de limpeza.
(3) Feche a tampa do compartimento, volte a
colocé-lo na estacao base e volte a instalar a
tampa do depésito de pd. A solucéo de limpeza
sera adicionada automaticamente durante o
funcionamento.
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Nota:

* O compartimento do detergente automatico pode ser
enchido com solugao de limpeza para utilizaggdo. Nao
adicione qualquer outro liquido para além da solugédo
de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar
avarias.

Instale o médulo do dispensador de solugao automética
até encaixar no lugar.

7. Adicione agua ao depésito de agua limpa

Retire o depdsito de dgua limpa da estacao base e
encha-o com 4gua limpa. Em seguida, instale-o de
volta na estagao base.

Nota: N&o adicione d4gua quente ao depdsito de dgua, pois
isto pode causar a deformagao do mesmo.

Fig. C-1-Fig. C-7

® Modo de utilizacao

Prima e segure o botao durante 3 segundos

para ligar o robot. O indicador de alimentagdo
permanecerd aceso. Ou coloque o robot na estagéo
base, alinhando os contactos de carregamento do
robot com os da estacéo base e, em seguida, o
robot ligar-se-4 automaticamente e comegara a
carregar. Para desligar o robot, afaste-o da estagao
base e prima e mantenha premido o botdo durante
3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicacéo para criar rapidamente
um mapa. O robot comegara a mapear sem limpar.
Quando o robot regressa a estacao base, o processo
de mapeamento estéa concluido e o mapa sera
guardado automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robot estiver a funcionar, prima qualquer
botéo para o colocar em pausa.

Se o robot estiver em pausa ha mais de 10 minutos,
entra automaticamente em modo de repouso.
Todos os indicadores do robot desligar-se-&o. Prima
qualquer botdo no robot, ou use a aplicagao para
acordar o robot.

Nota: Se o robot for posto em pausa e colocado na estagéo

base, o processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robot
regressara automaticamente a estagao base para
carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Nota: Para utilizar esta funcao, ative-a na aplicagéo.

Modo "Nao incomodar" (DND, do inglés

"Do Not Disturb")

Quando o robot esté definido para o modo Nao
incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturb"), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem
desativado como padrao de fabrica. Pode utilizar
a aplicacao para ativar o modo DND ou modificar
o periodo de "ndo incomodar”. Por predefinicao, o
periodo DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

« As tarefas de limpeza programadas serao realizadas
como habitualmente durante o periodo de "Nao
incomodar"(DND).

« O robot retomara a limpeza onde parou depois de expirar
o periodo de DND.

Reiniciar o robot

Se o robot deixar de responder ou nao puder ser
desligado, prima e segure o botdo durante

10 segundos para o forcar a desligar-se.

Em seguida, prima e mantenha premido o botao
durante 3 segundos para ligar o robot.

Aspirador e esfregona

Nota: Depois de instalar os conjuntos de esfregona, o robot
ira, por predefinicao, para o modo "Vacuum and Mop" (Aspirar
e esfregar) durante a sua primeira utilizacdo. Para ajustar o
modo de limpeza, aceda as definicdes do Modo de limpeza
na aplicagao e selecione uma das trés opgdes adicionais
seguintes:

@ Lavagem com esfregona depois de aspirar

@ Aspirar

® Esfregona

1. Iniciar a limpeza
Prima o botao no robot ou utilize a aplicagdo para

fazer o robot comegar a partir da estagéo base.
Depois, o robot planearéa a rota de limpeza ideal e
executard a tarefa de limpeza com base no mapa
criado.

Nota:
Para garantir que o robot possa regressar facilmente a

estacao base ap6s a limpeza, recomenda-se que o mesmo
seja iniciado a partir da estagéo base.

As almofadas da esfregona seréo limpas antes do robot
comegar a esfregar. Aguarde com paciéncia.

Nao mova a estagao base, o depdsito de agua limpa, o
deposito de dgua usada ou o filtro do painel de lavagem
durante o funcionamento.

Para evitar escaldées, ndo toque na saida de agua do
painel de lavagem quando a fungéo estiver ligada.

2. Lavagem automatica com esfregona
Ao limpar, o robot regressara automaticamente
a estagdo base para lavar as suas almofadas da
esfregona com base na frequéncia de limpeza das
mesmas que estiver especificada na aplicagao. A
estagdo de base enchera automaticamente a caixa
de &gua limpa do robot e este retomaré a limpeza.
3. Esvazia automaticamente a caixa para o p6 e
lava e seca as almofadas da esfregona
Depois do robot terminar uma tarefa de limpeza e
regressar a estacao base para carregar, a estagéao
base comega automaticamente a esvaziar a caixa
para o po, e depois limpara e secara as almofadas
da esfregona.

Nota:

» Se a fungdo de esvaziamento automaético for desligada na
aplicacéao, a estacao base nao esvaziara automaticamente
a caixa para o po.

* A estagédo base esvaziara a caixa para o pé de acordo com
a defini¢do na aplicagéo.

4. Limpar o depésito de dgua usada

Depois do robot ter completado a sua tarefa, por

favor, limpe o depoésito de dgua usada para evitar

qualquer odor.
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@ Manutencéo de rotina

Para manter o robot em boas condicées, recomenda-se que consulte o uso de acessérios na aplicagdo ou na tabela seguinte para manutencao de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutengao

Periodo de
substituicdo

Peca

Frequéncia da
manutencgao

Periodo de
substituicdo

Depésito de dgua usada

Apds cada utilizagao

Depésito de agua limpa

Escovas principais

Filtro da caixa para o p6

Escova lateral

Suportes de esfregona

Uma vez a cada
2 semanas

Sensor de tapetes

A cada 6 a 12 meses

Sensores de desnivel

A cada 3 a 6 meses

Janela do para-choques

Para-choques

Filtro do painel de lavagem

Uma vez a cada 1ou
2 meses

Sistema de aquecimento do
painel de lavagem

Uma vez a cada
6 meses

Area de sinalizagdo da
estagdo base

Contactos para carregamento

Ventiladores de esvaziamento
automatico

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor VersalLift

Sensores laser de linha dupla
3D

Uma vez por més

Entrada de reabastecimento
automatico de agua para o
robot

Fundo do robot

Uma vez por més

Caixa para o pd

Rodas principais

Rodas auxiliares de subida

Limpe conforme for
necessario

Saco para o pé

Almofadas da esfregona

A cada 2 a 4 meses

A cada 1a 3 meses
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Nota: A frequéncia da manutencéo e substituicao depende da utilizagao efetiva. Se ocorrer
uma excecado devido a circunstancias especiais, recomenda-se a manutengéo ou substituicao

imediata.

Filtro do painel de lavagem

1. Retire o robot e remova o filtro do painel de lavagem
apos a conclusao da limpeza com a esfregona.

Nota: O sistema de aquecimento do painel de lavagem pode
conter calor residual. Para evitar escalddes, tenha cuidado ao
remover o filtro do painel de lavagem.

2. Lave o filtro do painel de lavagem com agua
limpa, limpe-o e volte a instala-lo no seu lugar.

3. Utilize a aplicacdo ou prima o botdo (O para
devolver o robot a estagdo base ou coloque-o
manualmente no lugar.

Fig. E-1

Sistema de aquecimento do painel de lavagem

Ao longo da utilizago, o sistema de aquecimento
do painel de lavagem pode formar incrustagdes.
Para o remover, retire o robot, deite uma pequena
quantidade de vinagre branco (acido acético a 5%)
na superficie do médulo de aquecimento e limpe-o
com uma ferramenta adequada.

Nota:

Para evitar escalddes, espere até que a superficie do
sistema de aquecimento arrefega até a temperatura
ambiente antes de limpar.

Um desincrustante adequado também pode ser utilizado de
acordo com as instrugdes nele contidas.

Nao adicione vinagre branco ou desincrustante diretamente
no depdsito de dgua limpa para ajudar a evitar avarias.

Nao utilize ferramentas afiadas ou liquidos corrosivos como
acido cloridrico para limpar o sistema de aquecimento.

Fig. E-2

Saco para o pé

1. Retire a tampa do depésito de pé e deite fora o
saco para o po.

Nota: Ao puxar a pega para cima ira selar o saco para evitar

que o pé e os detritos caiam acidentalmente.

2. Remova 0 pé e os detritos do filtro com um pano
seco.

3. Instale um novo saco para o pé.
4. Volte a instalar a tampa do depésito de po.

Fig. E-3

Depésito de agua usada

1. Retire o depésito de dgua usada, abra a sua
tampa e deite fora a 4gua suja.

2. Lave o deposito de agua usada com agua limpa
e utilize uma ferramenta adequada para limpar a
parede interior do depésito de dgua usada.

Nota: A bola flutuante no depésito de dgua usada é uma

peca movel. Nao aplique demasiada forca ao limpa-lo para
nao o danificar.

Fig. E-4

Escovas principais

1. Prima os clips de protegdo da escova para dentro
para remover a protecdo da mesma e levanta-la
para fora do robot.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.

Use uma ferramenta adequada para remover os
cabelos emaranhados nas escovas. Depois de

limpar, empurre as escovas com firmeza para
o suporte da escova principal até prender na
posigao, com um clique.

Nota: Tenha cuidado quando puxa as escovas principais para

fora, para evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecréa viradas para fora,
insira o suporte da escova principal nas ranhuras
para baixo, numa posicéo inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protegédo da
escova com a ranhura, insira para baixo, numa
posigao inclinada e pressione na posigao.

Fig. E-5

Escova lateral

Desaparafuse a escova lateral com uma chave
de fendas, limpe os cabelos da escova e volte a
aparafusar.

Fig. E-6

Roda omnidirecional

Nota:

Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave

de fendas, para separar o eixo e o pneu da roda
omnidirecional. Nao use forga excessiva.

Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e
coloque-a de volta depois de a secar completamente.

Fig. E-7
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Rodas auxiliares de subida e rodas principais

1. Rode a roda auxiliar de subida até a seta "OUT"
estar virada para cima e, em seguida, puxe a roda
para fora.

N

. Utilize uma ferramenta adequada para limpar
os pelos enredados na roda principal e na roda
auxiliar de subida.

W

. Apds a limpeza, rode a roda principal para alinhar
as duas setas (ver a Figura @). Em seguida,
com a seta "IN" virada para baixo, insira as rodas
auxiliares de subida esquerda e direita em
conformidade até encaixarem no lugar. (ver a
Figura @).

Fig. E-8

Suportes de esfregona

Retire e limpe os suportes da esfregona.
Fig. E-9

Almofadas da esfregona

Remova as almofadas da esfregona dos respetivos
suportes para as substituir.

Fig. E-10

Caixa para o po e filtro

1. Prima o clip da caixa de pé para a retirar.

2. Retire o filtro da caixa para o p6 e, em seguida,
esvazie a caixa respetiva. Bata cuidadosamente o
cesto do filtro para remover o lixo.
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Nota: N&o tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo

ou com objetos cortantes para evitar danos.

3. Lave a caixa para o pé e o filtro com &gua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:

» Enxague a caixa para o p6 e o filtro apenas com agua
limpa. N&ao use qualquer detergente.

 Utilize a caixa para o p¢ e o filtro apenas quando
estiverem completamente secos.

Fig. E-11

Sensores do robot

Limpe os sensores do robot com um pano macio e
seco, como se mostra na figura:
Sensores laser de linha dupla 3D
. Janela do para-choques
. Sensor VersaLift
. Sensores de orlas
. Para-choques

. Sensores de desnivel
Sensor de tapetes

No o~ rWNDN S~/

Nota: Um pano molhado pode danificar elementos sensiveis
dentro do robot e da estagdo base. Use um pano seco para a
limpeza.

Fig. E-12

Ventiladores de esvaziamento

automatico, Contactos para
carregamento e Area de sinalizacdo

Limpe os Orificios de esvaziamento automatico, os
contactos para carregamento e a area de sinalizagdo
CoM um pano macio e seco.

Fig. E-13

O robot contém uma bateria de ides de litio de

alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso diario a fim
de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
robot nao for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar
danos por descarga excessiva, carregue o robot,
pelo menos, uma vez de trés em trés meses.

Resolucao de problemas

Problema Solucéo Problema Solucéo
* O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado,
. . . . por exemplo, a porta estd fechada.

f b:\terla esta ftraca. Recarregue o robot na estacao base e A estagao base esta desligada da corrente ou foi movida
O robot n3o se . Ae? e novatmende bateria é d iado bai q iad quando o robot ndo estava sobre ela. Ligue a estagdo base
X emperatura da baterla € demaslado baixa ou demasiado a fonte de alimentagao ou coloque o robot na estagao
liga. alta. Recomenda-se a utilizagdo do robot em ambientes base para carregar.

; ] o o N .
com uma tengperaturoa ambiente superior a 0 °C (32 °F) e O rabat néo * Ha demasiadas obstrugdes a volta da estacao base.
inferior a 40 °C (104 °F). consegue

O robot ndo
carrega.

A estacao base ndo esta ligada a corrente, certifique-se de
que ambas as extremidades do seu cabo de alimentagao
estdo corretamente ligadas.

A ligagao entre os contactos de carregamento na estagao
base e no robot é deficiente, limpe os contactos de
carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do
robot e remova esse objeto estranho, se o houver.

encontrar e
regressar a
estacao base.

Coloque a estacao base numa area mais aberta.

A deslocagao do robot pode leva-lo a reposicionar-se e
recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robot
estiver demasiado longe da estacao base, pode nédo ser
capaz de regressar automaticamente por si s, caso em
que serd necessario colocar manualmente o robot sobre a
estacao base.

Limpe a area de sinalizagdo na estacao base para evitar pé
ou sujidade.

O robot nédo
consegue ligar ao
Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique-
se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua rede
Wi-Fi esta correta.

O robot ndo suporta uma ligagdo Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o robot estd ligado a uma ligagéo
Wi-Fi de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esté fraco. Certifique-se de que o robot se
encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.

O robot pode néo estar preparado para ser configurado.
Por favor, saia e volte a entrar na aplicagdo e depois tente
novamente conforme as instrugoes.

O robot fica
preso em frente
da estagao base
€ nao consegue
regressar.

Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados
ou a frente da estagédo base para evitar que o robot fique
bloqueado.

O robot pode escorregar se o chao em frente da estacao
base estiver excessivamente molhado. Se assim for, limpe
0 excesso de dgua antes de tentar novamente.
Recomenda-se que desloque a estagdo base para um local
diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensdo da rampa esta
corretamente instalada.

O robot nao se
desliga.

O robot ndo pode ser desligado quando estd a carregar.
Recomenda-se que mova o robot da estacao base e
depois prima e segure o botao de ligar/desligar durante
trés segundos para o desligar.

Se o robot ndo puder ser desligado executando o passo 1,
prima e segure o botao durante 10 segundos para forgar
o robot a desligar-se. Se o problema persistir, por favor,
contacte o servigo pés-venda.
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Resolucao de problemas

A velocidade de
carregamento é
lenta.

Se puser a funcionar o robot a temperaturas fora da gama
especificada, a velocidade de carregamento ird diminuir
automaticamente para prolongar a vida Util da bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robot como na
estagdo base podem estar sujos. Limpe-os com um pano
seco.

retoma a limpeza
depois de carregar.

Problema Solucéo Problema Solucéo
« Demora cerca de 3,5 horas a carregar completamente o * Certifique-se de que o robot ndo esta configurado para o
robot quando a sua bateria est4 fraca. O robot n3o modo Nao incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturb"), o

que o impedira de retomar a limpeza.

O robot ndo retoma a limpeza depois de o colocar
manualmente na estagdo base ou de o enviar para
carregar através da aplicagdo ou do botdo 1.

O ruido aumenta
quando o robot
estd a funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o pé esta entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas
principais ou na caixa para o poé. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar
emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros
existentes.

Mude o modo de sucgao para Normal ou Silencioso.

A estacdo nao
consegue esvaziar
automaticamente
a caixa para o pé.

Verifique se o saco para o pé, no depdsito de po, esta cheio.
Se 0 saco para o pd néo estiver cheio, verifique se

existe alguma obstrugdo nas aberturas de esvaziamento
automatico do robot, na estagao base ou na caixa para o pé.
Se houver, retire a peca bloqueada atempadamente.

O robot move-se
sem seguir a rota
definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser
organizados antes da utilizagdo do robot.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias
provoca o deslizamento da roda principal. Recomenda-se
que seque os locais molhados antes de utilizar o robot.
Limpe a janela do para-choques e os sensores do laser de
linha dupla 3D no robot com um pano limpo, macio e seco
para o manter limpo e desobstruido.

O nivel de &gua no
painel de lavagem
nao é o normal.

Verifique se o vedante do depdsito de dgua usada esté solto
ou nao esta corretamente instalado e, em caso afirmativo,
reponha-o manualmente. Se o problema persistir, por favor,
contacte a equipa do servigo pés-venda.

Prima suavemente o depdsito de dgua usada para se
certificar de que esté corretamente instalado.

Retire o filtro do painel de lavagem, verifique se a saida do
escoamento estd bloqueada e limpe-a.

Verifique a solucao de limpeza. N&o adicione qualquer
outro liquido para além da solucao de limpeza oficialmente
aprovada.

O robot falha as
divisdes a serem
limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas
estao abertas.

O local em frente a diviséo a ser limpa pode estar molhado
e escorregadio, fazendo com que o robot escorregue e
trabalhe de forma anormal. Recomenda-se que seque o
chéo antes de utilizar o robot.

O suporte da
esfregona esta
levantado de forma
andémala.

Retire o suporte da esfregona para verificar se tem algum
objeto estranho preso e tente reiniciar o robot. Se o
problema persistir, por favor, contacte a equipa do servigo
pds-venda.

Ha agua debaixo
do depdsito de
agua limpa ou a
volta do vedante.
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Ao retirar o depdsito de dgua limpa, pode ficar alguma agua
no tubo debaixo do depdsito ou a volta do vedante. Isto é
normal. Limpe-o0 com um pano seco.

Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com

Especificacoes

Estacdo base

Modelo

RLL37CEO

Modelo

RCLE0107C

Tempo de carregamento

Aproximadamente 3,5 horas

Entrada nominal

220-240 V~ 50-60 Hz

Tensdo Nominal

144V =

Poténcia Nominal

75 W

Frequéncia de funcionamento

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima de saida

<20 dBm

Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a uma
distancia de separagao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do utilizador.

Bateria recarregavel de ides de litio

Modelo R9445-4S2P-MMBK/R9445-4S2P-FMTYD
Tipo 16es de litio

Numero 1

Capacidade nominal 4,8 Ah

secagem)

Saida nominal 20V=2A
Poténcia Nomi

oténcia om|n§l , 700 W
(durante o esvaziamento do pd)
Poténcia Nominal
(durante a limpeza com agua 640 W
quente)
Poténcia Nominal
(durante o carregamento e a 80 W

Nota:

* A poténcia nominal (durante a limpeza com &gua quente) é determinada pelo valor da

poténcia durante o periodo representativo (temperatura da dgua 25 °C).
A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) ¢ determinada pelo valor da

poténcia durante o periodo de carga total (temperatura ambiente 23 °C + 2 °C).
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Eliminacdo e remocao

da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém
substancias que sdo perigosas para o ambiente.
Antes de descartar a bateria, certifique-se de que
a bateria é removida por técnicos qualificados

e descartada numa instalagao de reciclagem
apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de
este ser desmantelado;

— 0 aparelho deve ser desligado da rede de
alimentacao ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentagéo e
descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja ndo sao necessarias devem

ser descartadas numa instalagdo de reciclagem
apropriada.

N&o exponha a ambientes com altas temperaturas
para evitar riscos de explosao.

Em condigdes de uso abusivo, pode ser ejetado
liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com
4gua e procure ajuda médica.
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Guia de remogao:

1. Vire o robot, utilize uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do robot e
depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de
circuito impresso, para remover a bateria.

Informacao sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo séo
E residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que n&o devem ser
misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger
a salde humana e o ambiente, entregando
0s seus residuos de equipamentos num
ponto de recolha designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletrénicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A
eliminagao e reciclagem corretas ajudarao
a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e a salde
humana. Contacte o instalador ou as
autoridades locais para mais informagoes
sobre o local, bem como sobre os termos e
condicdes desses pontos de recolha.
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Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different regulations, local
regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.

4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please contact the after-sales
service in the region where your product version originates for support.

B3 Garantie

1. Dreame haftet gegentiber dem Verbraucher fiir Material- oder Verarbeitungsmangel, die zum Zeitpunkt des Kaufs nicht erkennbar sind.

2. Garantiezeit: Bitte wenden Sie sich fur weitere Informationen an die Kundendienststelle. Gelten in der Region des Endverbrauchers andere Vorschriften, so sind die
lokalen Vorschriften maBgebend.

3. Die Gewabhrleistung gilt nicht flr die folgenden Falle:

a) Nachlassigkeit, Verwendung oder Installation, die nicht den Anweisungen von Dreame entspricht;

b) Manipulation und/oder Modifikationen des Produkts durch Subjekte, die nicht ausdriicklich von Dreame autorisiert wurden;

c) Schaden durch zufillige Ursachen und/oder Nachléssigkeit des Verbrauchers, insbesondere durch fremde Teile;

d) VerschleiBteile, die keine Herstellungsfehler aufweisen;

e) Ohne giltigen Kaufbeleg (Quittung, Rechnung, sonstige) Uber das Kaufdatum des Produkts;

f) Wenn das Modell und/oder die Nummer des Produkts auf dem Kaufzertifikat nicht mit dem Modell und/oder der auf dem Produkt angegebenen Nummer
Ubereinstimmen.

4. Bitte scannen Sie den QR-Code, um die Kundendienst-Kontaktdaten zu erhalten.

5. Der Kundendienst (einschlieBlich Qualitatsgarantie) in verschiedenen Regionen kann nur fiir die lokale Version der Dreame-Produkte in Anspruch genommen
werden. Bitte wenden Sie sich fuir weitere Untersttitzung an den Kundendienst in der Region, aus der lhre Produktversion stammt.
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Garantie

1. Dreame est responsable envers le consommateur de tout défaut de conformité dans les matériaux ou la fabrication non détectable au moment de l'achat.
2. Période de garantie : veuillez contacter le bureau de service aprés-vente pour obtenir plus d'informations. Si le territoire ou se situe le client dispose de
réglementations différentes, les réglementations locales prévalent.

3. La garantie ne sera pas applicable dans les cas suivants :

a) Manque de soin, utilisation ou installation non conforme aux instructions fournies par Dreame ;

b) Altération et/ou modification du produit par des sujets non expressément autorisés par Dreame ;

c) Dommages dus a des causes accidentelles et/ou a la négligence du Consommateur, en particulier en ce qui concerne les parties externes ;

d) aux parties sujettes a l'usure qui ne présentent pas de défauts de fabrication ;

e) sans un document d'achat valide (regu, facture, autre) certifiant la date d'achat du produit ;

f) si le modele et/ou le numéro du produit figurant sur le certificat d'achat ne correspondent pas au modeéle et/ou au numéro figurant sur le produit.

4. Scannez le code QR pour obtenir les coordonnées de contact du service apres-vente.

5. Le service aprés-vente (y compris la garantie qualité) dans diverses régions ne s'applique que pour la version locale des produits Dreame. Veuillez prendre contact
avec le service aprés-vente de la région d'origine de votre produit pour obtenir de l'aide.

Garanzia

1. Dreame & responsabile verso il consumatore per qualsiasi difetto di conformita di materiale o di lavorazione non riscontrabile al momento dell'acquisto.

2. Periodo di garanzia: per ulteriori informazioni, rivolgersi al servizio clienti. Se il territorio in cui si trova il consumatore ha normative diverse, prevalgono le normative
locali.

3. La Garanzia non sara applicabile nei seguenti casi:

a) Incuria, uso o installazione non conforme alle istruzioni fornite da Dreame;

b) Manomissioni e / o modifiche del prodotto da parte di soggetti non espressamente autorizzati da Dreame;

c) Danno dovuto a cause accidentali e / 0 negligenza del Consumatore, con particolare riferimento alle parti esterne;

d) alle parti soggette ad usura che non abbiano difetti di fabbricazione;

e) senza un documento di acquisto valido (scontrino, fattura, altro) attestante la data di acquisto del prodotto;

f) se il modello e / o il numero del prodotto sul certificato di acquisto non sono coerenti con il modello e / o il numero indicato sul prodotto.

4. Scansionare il codice QR per ottenere le informazioni di contatto post-vendita.

5. L'assistenza post-vendita (compresa la garanzia di qualita) in diverse regioni & applicabile esclusivamente alla versione locale dei prodotti Dreame. Per l'assistenza si
prega di contattare il servizio post-vendita della regione di provenienza della versione del prodotto.
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Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier falta de conformidad en material o manufactura no detectable en el momento de la compra.

2. Periodo de garantia: para obtener mas informacién contacte con la oficina de atencién al cliente. Si el territorio en el que se encuentra el cliente tiene reglamentos
diferentes, prevalecen los reglamentos locales.

3. La Garantia no sera aplicable en los siguientes casos:

a) Descuido, uso o instalacion que no cumpla con las instrucciones proporcionadas por Dreame;

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto por parte de personas no autorizadas expresamente por Dreame;

c) Daros debidos a causas accidentales y/o negligencia del Consumidor, con referencia particular a piezas externas;

d) piezas sujetas a desgaste que no tengan defectos de fabricacion;

e) sin un documento de compra valido (recibo, factura, otro) que certifique la fecha de compra del producto;

f) si el modelo y/o nimero del producto en el certificado de compra no son consistentes con el modelo y/o nimero mostrado en el producto.

4. Escanee el codigo QR para obtener la informacién de contacto de posventa.

5. El servicio posventa (incluido la garantia de calidad) en diferentes regiones se aplica Gnicamente a la version local de los productos de Dreame. Contacte con el
servicio posventa de la regién de dénde proviene la version de su producto para obtener soporte.

Gwarancja

1. Dreame ponosi odpowiedzialno$é¢ wobec konsumenta za niezgodno$¢ materiatu lub wykonania, ktéra nie byta mozliwa do wykrycia w momencie zakupu.

2. Okres gwarancyjny: skontaktuj sie z biurem obstugi klienta po dalsze informacje. Jezeli na terytorium, na ktérym rezyduje klient obowiazujg inne przepisy, to one
maja zastosowanie.

3. Gwarancja nie bedzie miata zastosowania w nastepujacych przypadkach:

a) Nieostroznosé, uzytkowanie lub montaz niezgodne z instrukcjami dostarczonymi przez Dreame;

b) Ingerencji i/lub modyfikacji produktu przez osoby, ktére nie zostaty wyraznie upowaznione przez Dreame;

c) Uszkodzen spowodowanych przypadkowymi przyczynami i/lub zaniedbaniami Konsumenta, ze szczegélnym uwzglednieniem czesci zewnetrznych;

d) w przypadku czesci zuzywajacych sie, ktére nie posiadajg wad fabrycznych;

e) bez waznego dokumentu zakupu (paragon, faktura, inne) po$wiadczajgcego date zakupu produktu;

f) jesli model i/lub numer produktu na dowodzie zakupu nie sa zgodne z modelem i/lub numerem widniejgcym na produkcie.

4. Zeskanuj kod QR, aby uzyska¢ informacje o kontakcie z serwisem posprzedazowym.

5. Serwis posprzedazny (tacznie z gwarancja jakosci) w réznych regionach stosuje sie wytacznie do lokalnych wersji produktu Dreame. W kwestii wsparcia skontaktuj
sie z serwisem posprzedaznych w regionie, skad pochodzi Twoja wersja produktu.
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Garantie

1. Dreame is ten opzichte van de consument aansprakelijk voor elk gebrek aan overeenstemming in materiaal of vakmanschap dat op het moment van aankoop niet
kon worden geconstateerd.

2. Garantieperiode: raadpleeg de klantenservice voor meer informatie. Indien op het grondgebied waar de consument zich bevindt andere voorschriften gelden,
prevaleren de plaatselijke voorschriften.

3. De garantie is niet van toepassing in de volgende gevallen:

a) Problemen door onachtzaamheid, gebruik of installatie die niet voldoen aan de instructies die door Dreame zijn verstrekt.

b) Knoeien en/of wijzigen van het product door entiteiten of personen die niet uitdrukkelijk door Dreame zijn geautoriseerd.

c) Schade als gevolg van toevallige oorzaken en/of nalatigheid van de consument, in het bijzonder met betrekking tot externe onderdelen.

d) Onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage en geen productiefouten hebben.

e) Er geen geldig aankoopdocument (bon, factuur of ander document) is dat de datum waarop het product is aangekocht, certificeert.

f) Het model en/of de nummers van het product op het aankoopbewijs komen niet overeen met het model en/of de nummers die op het product zijn vermeld.

4. Scan de QR-code voor contactinformatie van klantenservice.

5. De klantenservice (inclusief kwaliteitsgarantie) in diverse regio's is uitsluitend van toepassing op de lokale versie van Dreame-producten. Neem voor ondersteuning
contact op met de klantenservice in de regio waar uw productversie vandaan komt.

Garanti

1. Dreame er ansvarlig overfor forbrukeren for manglende samsvar i materiale eller utfgrelse som ikke kan pavises pa kjgpstidspunktet.

2. Garantiperiode: Kontakt kundeservicekontoret for mer informasjon. Dersom omradet hvor forbrukeren befinner seg har andre forskrifter, gjelder lokale forskrifter.
3. Garantien gjelder ikke i fglgende tilfeller:

a) Problemer pa grunn av uforsiktighet, seorinstallasjon som ikke overholder instruksjonene fra Dreame.

b) Manipulering og/eller modifikasjoner av produktet av enheter eller enkeltpersoner som ikke er uttrykkelig autorisert av Dreame.

c) Skade pa grunn av utilsiktede arsaker og/eller uaktsomhet fra forbrukerens side, med saerlig henvisning til eksterne deler.

d) Deler som er utsatt for slitasje som ikke har produksjonsfeil.

e) Det gis ikke gyldig kjgpsdokument (kvittering,faktura, eller noe annet) for & bekrefte datoen da produktet ble kjgpt.

f) Modellen og/eller numrene til produktet p& kjgpssertifikatet samsvarer ikke med modellen og/eller tallene som vises p& produktet.

4. Skann QR-koden for & f& kontaktinformasjon etter salg.

5. Ettersalgsservice (inkludert kvalitetsgaranti) i forskjellige regioner gjelder kun for den lokale versjonen av Dreame-produkter. For stgtte kontakter du ettersalgsservice
i regionen der produktversjonen din kommer fra.
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Garanti

1. Dreame &r ansvarig gentemot konsumenten for bristen pa avtalsenlighet i material eller utférande som inte kunde upptéckas i samband med kopet.

2. Garantiperiod: om du vill ha mer information kan du garna kontakta var kundtjanst. Om andra bestammelser géller i landet dar konsumenten bor, galler de lokala
bestdmmelserna.

3. Garantin ar inte tillamplig i féljande fall:

a) Problem pa grund av oférsiktighet, anvéndning eller installation som inte féljer de instruktioner som tillhandahélls av Dreame.

b) Ingrepp och/eller dndringar av produkten fran enheter eller personer som inte uttryckligen godkéants av Dreame.

c) Skador pa grund av oavsiktliga orsaker och/eller véardsloshet fran konsumentens sida, med sarskild hanvisning till externa delar.

d) Delar som utsétts for slitage och som inte har tillverkningsfel.

e) Inget giltigt inkdpsdokument (kvitto, faktura eller annat) tillhandahalls fér att intyga datumet da produkten képtes.

f) Produktens modell och/eller nummer pa inkdpsintyget dverensstammer inte med den modell och/eller de nummer som visas pa produkten.

4. Skanna QR-koden foér kontaktuppgifter till efterkpsservice.

5. Eftermarknadsservice (inklusive kvalitetsgaranti) i olika regioner géller endast fér den lokala versionen av Dreame-produkter. Vanligen kontakta eftermarknadsservice
i regionen dar din produktversion kommer ifran for support.

Eyyonon

1. H Dreame guBlvetal évavtl Tou KaTavaAwTh yla Tuxdv ENelPn cuppdpwonsg oTo LAKS 1 TNV KATAoKeLH) oL eV avixvelBNKe KaTd tn oTyur TS ayopds.

2. Mepiodog eyyvnong: avatpééte oTo ypaweio EUMNPETNONG MEAATWV Yid TIEPLOCOTEPESG TIANPOWopieS. Edv n meploxry émou Bpioketal o KATaVaAwTAG €xel DIAWOPETIKOUG
KAVOVIOHO0UG, UTEEPLOXVOLV Ol TOTIKO{ KAVOVIOHOL.

3. H eyyonon dev Ba 1oxVel 0TIG akOAOLOES TIEPUTTWOELS:

a) Znmjuata ov owsilovtal os anpoosia, xprion fy eyKatdoTtaon Tou 8EV CUPUOPPWVETAL UE TIS 0dnyieg Tou Tapgxovtal and tnv Dreame.

B) Mapamoinon kavf TPOTOTOWTELG TOL TIPOIGVTOS ATd OVTETNTES 1 IBITEG TTOL eV £Xouv e&ouctodotnBei pntd amné v Dreame.

Y) Znud ané tuxaia artia ri/kat apéAeLa ToL KATAVOAWTHA, PE 1BLaitepn avapopd oTa eEWTEPIKEG PEPN.

8) E€aptripata mou umdKevTal o POoPd TIoL BEV £XOUV KATAOKELAOTIKG EAATTWHATA.

€) Aev apExeTal £yKupo £yypawo ayopds (anodeién, TiHoAdyo 1 GAAO) oL va ToToToLEl TNV NpEPoUNVia ayopds Tou TPoIGVTOS.

o1) To HovTéNO fi/Kat ot aplBuo{ ToL TTPOIOVTOS OTO TOTOTMOINTIKG AYOPds BEV CLUVABOLVY WE TO PHOVTEAO /KAl TOUG APIBHOVG IOV EWAVIOVTal OTO TIPOIGV.

4. SapwoTe Tov Kwdikd QR yia va Bpeite ta otoixeia emikowvwviag g Lmneeciag {uMNEETNONG KETA TNV TIWANON.

5. H g€unnpétnon petd v nwAnon (cupmepapBavouévng g £yyonong moleTnTag) o€ SIAQOoPES TEPLOXES IOXVEL AMTOKAEICTIKA YIa TNV TOTIKY £K&0GTN TwV TTEOIOVTWY
Dreame. EmikovwvAoTe pe v €€UNNPETNON PETE TNV TWANCN OTNV IEPLOXK amd TNV OTola TIPOEPXETAL N £KOOON TOL TPOIBVTOG 0AG YA LTTIOCTAPLEN.
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Garantia

1. A Dreame é responsavel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade no material ou na mao-de-obra ndo detetdvel no momento da compra.

2. Periodo de garantia: para mais informagées, consulte o Servigo de Assisténcia ao cliente. Se o territério onde o consumidor estd localizado tiver uma regulamentagéo
diferente, prevalece a regulamentagéo local.

3. A garantia nao serd aplicavel nos seguintes casos:

a) Problemas devidos a descuido, uso ou instalacdo que ndo cumpra as instrucdes fornecidas pela Dreame.

b) Alteracao e/ou modificagdo do produto por entidades ou individuos ndo expressamente autorizados pela Dreame.

c) Danos devidos a causas acidentais e/ou negligéncia da parte do consumidor, com especial referéncia a partes externas.

d) Pegas sujeitas a desgaste que nao apresentem defeitos de fabrico.

e) Se ndo houver nenhum documento de compra valido (recibo, fatura ou outro) a ser fornecido para certificar a data em que o produto foi adquirido.

f) O modelo e/ou os nimeros do produto no certificado de compra n&o sdo consistentes com o modelo e/ou os numeros apresentados no produto.

4. Digitalize o cédigo QR para obter a informagao do contacto pés-venda.

5. O servigo pos-venda (incluindo garantia de qualidade) em vérias regides aplica-se apenas a versao local dos produtos Dreame. Contacte o servigo pds-venda na
regiao de origem da versao do seu produto para obter suporte.
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